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使用和维护手册 
 

Revision: N1.3 of 11.2020 

产品软件: Version 6.22 

该使用和维护手册与附带的技术文档是设备的重要组成部分. 

该文档专为设备的使用者使用：在没有系统装配者的预先授权下，整个文档或文档的任一部

分都不能进行复制、作为文件存入电脑内存或传送至第三方. 

蒙特保留在依照技术和法律的发展下对设备进行有效更改的权利. 
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1 简介 

1.1 免责声明 

在指南发行后，蒙特为生产以及其它原因，保留对设备规格、数量和规模大小等内容进行更

改的权力。本使用维护指南由蒙特公司的专家进行编写。尽管我们相信手册的内容准确完

整，但蒙特公司不对任何特定的目的进行承诺。蒙特公司希望手册中的内容能够帮助用户正

常使用、维护设备，忽视指南提供的指导和警告所带来的风险由用户自行承担. 

1.2 介绍 

恭喜，您选择购买了Platinum Pro/Rotem Pro，这是一个极好的选择! 

为了实现产品的所有功能，设备需以正确方式进行安装、调试以及运行。在安装或使用风扇

之前，用户需仔细阅读该手册。手册应妥善保管，以备不时之需。该手册提供关于蒙特控制

器的安装、调试和日常运行的相关信息. 

1.3 备注 

发布日期: 2018年7月 

蒙特公司无法保证通知用户新的内容变动、或将新的手册分发给用户。 

版权所有。没有蒙特公司的书写许可文件，不可转载手册中的任何信息。该手册的内容会在

没有通知的情况下进行变动. 
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2 精密模式介绍 

这个文件介绍了 Platinum Pro/Rotem Pro 肉鸡和蛋鸡版本的精密模式的运行模式。本文件介绍

了 Platinum Pro/Rotem Pro 的精密模式。要想简单和易用，你可以选择使用手册的标准模式; 标

准模式的说明里提供了相关的介绍。 

电脑化电子控制器如 Platinum Pro/Rotem Pro 控制器通过精密的环境控制提高了生产者生产高

质量的家禽产品的能力。与以往分别单独控制温度和通风不同，Platinum Pro/Rotem Pro 综合

考虑两个方面，并且更加精密。在精密模式下，Platinum Pro/Rotem Pro 综合应用设备和能源

使其最优化运行，从而与计算机和传感器高度吻合。 

简单易操作是标准模式的重要特征，个性化和精密操作则是精密模式的特点。Platinum 

Pro/Rotem Pro 调节通风到正确的级别从而在平衡供暖消耗的情况下为鸡舍提供足够的新鲜空

气。照明和喂料定时钟使其功能更加强大。除了升级的湿帘系统，你还可以通过轴流风机利

用鸡舍顶部的热量，等等诸多功能。精密通风模式的更多的功能使你可以更大限度的获利。 

Platinum Pro/Rotem Pro 提供了多样化的管理和历史记录的功能。你可以选择综述、或者想要

知道全部的细节而选择每分钟记录每个传感器的最低、最高和平均温度。独有的日志功能是 

Platinum Pro/Rotem Pro 最受欢迎的历史记录功能。 

• 面板 

• 键盘 

• 热屏 

• 肉鸡标准显示 

• 主菜单图标 

• Rotem Pro LEDs 

• 模式选择 
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2.1 面板 

图1显示的 Platinum Pro/Rotem Pro加的前面板和它的元件。这个专门的模型有30个继电器 

 

图1: Platinum Pro/Rotem Pro 面板 

以下各节详细介绍了前面板的元件。 

2.2 键盘 

 
进入主菜单,也用做 "退出" 或者 "返回" 键 

 
获得帮助文字或图表 

 

 
删除输入的错误信息 

 
进入菜单，输入值，或者打开窗口 

 

上、下、左、右移动 
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输入数值，输入选项或做出选择 

2.3 热屏 

很多键都是快捷键，主要如下: 

 软件版本 

 
 

返回标准主屏 

 
 

温度和湿度状态 

贴士: 如果已经安装 2 个湿度传感器，热屏 2 将显示他们的平均值. 

 
 

曲线状态 

 
 

卷帘的位置 

 
鸡称状态 

自然通风程序状态查阅自然通风程序热键, 页码79) 

 
 

光照状态 

 
 

模拟输出状态 

 
 

温度传感器 

 
• 密码锁定来保护控制器(肉鸡) 
• 料塔状态 (蛋鸡) 

 
 

扫描热屏每次5秒钟 

 
 

水和饲料状态 
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 空气状态（对于屏幕上的详细信息，请参阅重量热屏，30 页 

 
• 料称状态 (肉鸡) 
• 区域风门位置: 认为的风门目标位置，实际位置和运行步数。 (查阅

页码 154 的详细设定) (蛋鸡)  

 攪拌球迷狀態 

贴士: 只在标准显示时增加只在标准显示时增加/减少与温度设定间的修正值（按住这两个
键） - 定义在温度曲线帮助|设定 

2.4 肉鸡标准显示 

主屏的显示依赖于设备运转状态. 

贴士: 当在蛋鸡模式时，查阅蛋鸡主屏，页码 154. 

 

1. 传感器读数各自显示。黑色框标记的温度是计入平均温度的传感器温度。 

o 填满的方格:表示该传感器温度计入平均温度。 

o 空的方格:表示该传感器温度未计入平均温度。 

传感器 平均温度 激活 

温度1 37.9° 27.5° 加热 1 

温度2 16.2° 加热高 1 

温度3 28.2° 状态 隧道风机 

紧急温度1 28.8° 08:53:06 排气风机 
紧急温度2 28.4° 日：5 搅拌风机 
.压力 23 设置 25.0 湿帘 
舍外温度 23.9° 级别 3 加湿器 
湿度。舍内 58.7% 最小 通风 卷帘1 100% 

湿度。舍外 61.9% 风机关 176 卷帘2 100% 

重量 0.000  卷帘3     0% 
重量 0  卷帘 4     0% 

4  信息 退出系统  

(2)料斗内低料量 2  报警  
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贴士: 转到表 1：第 150 页传感器读数，查看所有可能的传感器。 

2. 报告当前平均温度，该实例中采用摄氏温度，也可以选择华氏温度。 

 

3. 显示所有的输出继电器的列表。所有黑色显示的格子表明继电器是活动的。控制器

也显示风门和卷帘的位置，并且显示运行的风机和加热器的数量。 

贴士: 进入表 2：输出列表（激活）。第 150 页，以查看所有可用的读数（激活）。 

 

贴士: 激活的显示屏在输出旁边显示方形标志。实心的小方格表示运行中的输出，空的小
方格显示输出关掉状态。 

4. 状态窗显示诸如时间和通风模式一类的重要概况。 

例如 

 

贴士: 进入表 1：传感器读数，第 82 页，以查看所有可用的读数。 

传感器 
温度1 37.9° 
温度2 16.2° 
温度3 28.2° 
紧急温度1 28.8° 

紧急温度2 28.4° 

压力 23 

舍外温度 23.9° 
湿度。舍内 58.7% 
湿度。舍外 61.9% 
重量 0.000 
重量 0 

 

平均温度 
27.5° 

 

激活 
加热 1 

加热高 1 

隧道风机 
排气风机 
搅拌风机 
湿帘 
加湿器 
卷帘 1 100% 
卷帘 2 100% 
卷帘3     0% 
卷帘4     0% 

 

状态 
08:53:06 

日: 5 
设置: 25.0 
级别: 3 
最小. 通风 
风机关 176 

 

温度设定为 
时间 

控制器状态 

日龄 

当前的通风级别 

循环运行剩余时间 
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5. 显示重要信息和报警。标题显示重要信息的数量，如有多条信息会轮流显示。 

 

2.5 主菜单图标 

• 进入主菜单屏幕，按菜单键。 

• 选择一个选项，按输入键。 

 

1. 控制温度、湿度、通风、静压和系统参数 

2. 定义设置所有设备 

3. 管理存量、死亡和报警以及密码 

4. 设定，校准和测试鸡称及料塔称。. 

贴士: 猪用模式在这个功能菜单内是一个有限的数字。. 

5. 浏览除鸡秤外的所有历史数据。 

6. 测试开关、继电器、通信以及报警是否正常运行。 

7. 校准温度、湿度、通风、静压、饲料、水，读存数据到数据插头上。 

8. 安装传感器、设备和通信等。 

2.6 Rotem Pro LEDs 

Rotem Pro的继电器面板包含LED灯显示功能。当有任何报警时（甚至只有一个），所有的LED

灯会变成红色；当没有报警时，这些LED灯显示为白色。这一功能可以使我们在很远的距离

也可以直观的看到是否有报警。 

 

图2: LED灯红色显示有报警 

信息 
(2)料斗内低料量 2  
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2.7 模式选择 

Platinum Pro/Rotem Pro 可按四种模式运行: 肉鸡、蛋鸡、种鸡及猪. 

选择模式: 

1. 从电源处断开电源线. 

2. 再次通电时按删除键，冷启动将出现在屏幕上. 

3. 选择是。选择控制器类型将出现. 

4. 选择需要的模式. 

5. 按输入键.  

贴士: 此手册基于肉鸡模式。关于蛋鸡和种鸡的特别功能在附录中描述。除了一些用于称
重的功能，猪模式支持在肉鸡模式下看到的绝大多数功能。猪模式有一些不同的术
语(例如猪群替代鸡群)。 

• 附录 B: 蛋鸡模式 

• 附录 C: 种鸡 

2.8 软件版本显示 

要查看当前的模式、软件版本、已安装卡的版本和附件的版本，请转到主屏幕并按“帮助”。 

 

 

SOFTWARE VERSION 
 
Breeder Precision Basic Feeding 
Software Version 6.19r01 
N.O. Card Version 2.01 
N.C. Card Version  
Vent/Curtian Card Version  
Emergency Card Verskon  
Relay Card Version 2.01 
Dig. Input Card Version  1.02 
Scale Unit Version 1.00 
Dig Thermostat Version  
Ana. Input Card Version 1.02 
Ana. Output Card Version 1.02 
Alarm Card Version  1.07 
Run Time  
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3 控制菜单 

以下章节详细说明: 

• 温度曲线, 19页 

• 氨和二氧化碳控制处理介绍, 29页 

• 湿度处理, 29页 

• 二氧化碳处理, 31页 

• 最小/最大级别, 33页 

• 静压, 39页 

• 控制模式, 42页 

• 系统参数, 43页 

• 氨处理, 44页 

• 供水加药/添加剂, 45页 

 

 

3.1 温度曲线 

从主菜单屏幕上，选择“‘1. 控制’  1. 温度曲线. 

 

1. 在安装菜单>模拟传感器(查阅模拟传感器，页码139), 指定必需的传感器编号作为温

度传感器. 当使用超过一个传感器时, Platinum Pro/Rotem Pro 将在平均值的基础上处理温

度。 

2. 如果有需要，进入服务>温度校准,校准传感器(查阅温度校准,页码120).  

控制 

1. 温度曲线 
2. 湿度处理 
3. CO2 处理 
4. 最小/最大级别 
5.静压 
6.控制模式 
7. 系统参数 
8. 氨处理 
 

温度曲线 
日 目标 加热 隧道 报警 
    低 高 隧道高 
1 
2 
3 
7 
15 
21 
28 
35 
42 
48 

89.0 
89.0 
87.0 
84.0 
82.0 
79.0 
76.0 
72.0 
70.0 
68.0 

89.0 
89.0 
87.0 
83.0 
81.0 
78.0 
74.0 
70.0 
68.0 
66.0 

100.0 
99.0 
97.0 
91.0 
89.0 
86.0 
81.0 
77.0 
75.0 
73.0 

84.0 
84.0 
82.0 
80.0 
78.0 
75.0 
71.0 
67.0 
63.0 
60.0 

102.0 
102.0 
95.0 
95.0 
93.0 
90.0 
87.0 
84.0 
83.0 
83.0 

103 
103 
103 
103 
103 
103 
103 
103 
103 
103 
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3. 进入安装菜单>温度定义 (查阅温度定义，页码146), 指派个别的传感器至同一批鸡、

加热器、和设备.如果某一个区没有指派传感器，那么将会以当前的平均温度作为基

础。 

4. 控制>温度曲线,定义需要的目标温度曲线 

o 设定增加至20行，生长日龄至999。当不需要曲线时（例如饲养中的蛋鸡），

仅需在第一行输入温度。 

o 详细说明 

 日:.设置日龄。您可以编写的负日龄至多-2天用于预热。要输入一个负日

龄，键入天数然后按+/ - 键。设定生长日龄。你可以设定负的生长日龄

上至-2以作为预温使用。设定负的生长日龄，输入天数后面加上+/-键。 

 目标温度:设定需要的温度。 

 加热:设定加热器停止的温度。 

 通道:设定进入隧道通风的温度。 

 高温和低温报警:设定平均温度的警报限制。在管理和报警设置里设置区

域温度报警。 

 地板加热：设定温度在以地板加热曲线作为基础之上。查阅变频地板加

热器|设定详细定义，页码 报警设定, 90. 

 温度.高: 式时，定义隧道模式的高温报警. 

贴士: 仅猪用模式支持变频地板加热器。要激活这个功能需要定义一个模拟输出作为地板
加热器（参阅模拟输出，页码 140） 

5.  如果需要，设置： 

o 温度曲线帮助  | 设置定义,21 页 

o 辐射加热器帮助 | 设置定义, 22 页 

o 加热 循环｜设定定义, 23 页 

o 变频加热器帮助| 设置定义, 24 页 

o 温湿度指数, 27 页 
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3.1.1 温度曲线帮助  | 设置定义 

 当你查看温度曲线菜单时: 按帮助,选择设置, 并且按输入 

 

• 温度曲线修正值:使用该量调节所有的温度曲线。你可以使用这个针对特殊情况即时

的上下调节所有温度。会在状态窗口显示，你可以用输入加上箭头键或者输入加下

箭头键组合键调节温度修正值。 

• 设定温度改变提醒 (差值):设置温度改变会出发一个提醒来设置备用恒温器。养殖者

从小鸡长成成年鸡的过程中经常忘记设置备用恒温器，所以 Platinum Pro/Rotem Pro 

控制器会提醒你。当你按输入键确认键入提醒时，Platinum Pro/Rotem Pro 会在事件表

中产生一条日志记录。 

• 目标温度区间:目标温度的区域。这个“快乐区域”就是指目标温度和目标温度缓冲值

之间的区域（目标温度+区间值）。 

• 加热温度区间: 加热器在加热温度下的缓冲区内运行，达到加热温度时停止运行。 

贴士: 加热器只有在最小通风级别下运行；但是辐射加热器可在任何温度或级别低于隧道
级别时都可以运行。 

• 制冷因数 (%): 当通风级别每增加一级的延迟等待期间，对于实际温度朝向目标温度

最小的修正（百分比）。如果平均温度没有改善这么大的量，Platinum Pro/Rotem Pro 

就会增加一个通风级别。 

• 快速制冷反应 (度): 给每分钟的冷却设置一个最大限。如果一分钟内平均温度降温

幅度大于这个限制，Platinum Pro/Rotem Pro 会降低一个通风级别避免降温过快。 

贴士: 避免将该值设置太小，否则定时风机造成的普通的温度变化，也会导致通风级别的
降低。 

• 最小通风低于加热温度的值: 告诉控制器在哪些情况下直接使用最小通风模式. 选项

如下:  

o 无：按通风水平下降时间延迟模式执行。 

o 区：当任何一个区域的温度传感器降到加热温度时直接到最小通风水平 

系统参数 

温度曲线 
温度曲线修正值 
设置温度变化提醒（差值） 
目标温度区间 
加热器温度区间 
制冷因素 (%) 
制冷快速反应 (度) 
最小通风低于加热温度的值 
非养殖区与加热的温差 

 
 
0.0 
3.0 
1.5 
1.0 
15 
3.0 
区 
-3.0 
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o 平均：当平均温度达到降到加热温度时直接到最小通风水平 

• 非养殖区与加热的差值: 为无养殖的区域设定温度差值。一般情况下用此为无养殖

区的区域设定温度。 

贴士: 当温度设定为-73ºC 时，加热器无法有效运行，因为不可能出现比加热温度低-73 
ºC。把这项设定为 0，同时设定无养殖区域的温度至加热温度。 

3.1.2 辐射加热器帮助 | 设置定义 

  

配置辐射加热器： 

1. 在安装>继电器布设中定义至少一个用于辐射加热器的继电器（继电器布设，页11） 

2.  配置如下参数： 

o 辐射加热器低档与加热温度的差值: 设定与加热温度的差异以启动辐射加热器

低档。这个差异可以是正的或负的（默认值：2.0）. 

o 辐射加热器高档-差值（低于低档设置）: 设定低于低档辐射加热器的设置的温

度，以启动高档加热器（默认值：1.0）。然而，低档加热器的点火时间内开

启高档加热器，以保证恰当的加热器点火。 

o 辐射点火时间(秒): 设定电动辐射加热器的点火的秒数时间（默认值：3.0） 

3. 6.20版本：作为一个选项，您可为每个加热器配置辐射低–与加热温度的差异参数。 

 

o 在个性化辐射低差设定值中，定义为“是”。每个加热器都会出现一个单独的参

数。 

系统参数 
温度曲线 

目标温度区间 
H加热温度区间 
制冷因素(%) 
制冷快速反应(度.) 
最小通风低于加热温度的值:   

非养殖区与加热区的温差加热循环 
低加热差值 
高加热差值 
最小开启时间 

辐射加热器 
辐射加热器低档与加热温度的差值 
辐射加热器高档-差值（低于低档设置） 
辐射点火时间(秒 

 
 
1.5 
1.0 
15 
3.0 
ZONE 
-3.0 
 
1.0 
8.0 
30 
 
 
0.0 
1.0 
30 

 

SYSTEM PARAMETERS 
RADIANT HEATERS 

Individual Rad. Low Diff Set 
Rad. Low –Diff from Heat Set 
Rad. High –Diff (Below Low Set) 
Radiant Ignition Time (sec) 

 
YES 
1.1 
0.6 
30 
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贴士: 加热温度区间范围同样适用于辐射加热器。例如，当加热温度是 27º C 时，加热区
间范围是 1º C，加热器在 26º C 时启动，27º F 时停止。如果设定的辐射低档温差差
异是 2ºC，那么加热器在 29 ºF 时停止，而低 1º C）就是 28 ºF 启动。但是高档辐射
加热器的开启无论何时都与低温辐射器保持一致，而忽略其设定的点火时间。该特
点保证合适的点火。 

 

图3: 辐射加热器差值 

3.1.3 加热 循环｜设定定义 

加热周期是指在最小通风周期内，利用连接到继电器的加热器和风扇，与通风系统一起提供

热量。当启用时，加热器在风扇循环关闭的时候运行（如循环加热器的帮助|设置定义参数

中所定义的）。工作原理： 

在加热温度和温差之间，加热器不工作。当温度低于加热停止温度减去低温差的差值时： 

• 当通风装置或隧道风机关闭时，加热器开始工作。 加热器运行最短持续时间。  

• 如果温度继续下降，加热器运行时间延长，直到最大持续时间（定义在通风级

别）。  

• Platinum Pro/Rotem Pro 自动生成曲线。  

在本示例中： 

• 温度曲线加热停止温度为78度。 

• 低温差为1度。 

• 高温差为8度。 

• 最短持续时间为30秒。 

• 循环关闭时间为270秒。 

28 ºC 29º C 
 

27 º C 

 

加热温度 辐射高档关

 

辐射热源低档关

 

低档辐射热源

温差可以为负

 

辐射热源高
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1. 定义加热器、排风装置和/或隧道继电器的需求数量（请参见继电器布设，第 136 

页）。 

2. 进入控制>控制模式，将加热循环设置为“是”。 

3. 进入控制>温度曲线>帮助，滚动至循环加热器。  

4. 定义： 

o 低温差：温差低于加热停止温度，此时加热启动并运行最短持续时间。 

o 高温差：温差低于加热停止温度，此时加热运行最长持续时间。 

o 最短持续时间：当排风装置或隧道风机关闭时加热运行的最短时间。 

3.1.4 变频加热器帮助| 设置定义 

Platinum Pro/Rotem Pro 控制器可以配置最多8个变频加热器。加热器的输出随着温度的升高或

降低变化. 

 至少安装一个模拟输出卡。 

要配置变频加热器： 

1. 在系统>模拟输出中配置： 

a. 最多8个模拟输出作为变频加热器 

b. 每个加热器的最小最大电压输出。 

 

2. 进入控制>控制模式，定义模拟加热模式： 

ANALOG OUTPUT 
Out No.  Output 

Function 
Min 
V.Out 

Max 
V. Out 

1 Var. Heater 1 1.0 10.0 
2 Var. Heater 2 1.0 10.0 
3 Var. Heater 3 1.0 10.0 
4 Var. Heater 4 1.0 10.0 
5 Var. Heater 5 1.0 10.0 
6 Var. Heater 6 1.0 10.0 
7 Var. Heater 7  1.0 10.0 
8 Var. Heater 8  1.0 10.0 
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o 线性加热  

o 比例加热 

o 线性阀门 

3. 进入控制>温度曲线， 根据需要定义参数。 

3.1.4.1 线性加热 

当启用线性模式时： 

• 在加热温度和目标温度之间，加热器不运行（即：输出电压为0）。  

• 在加热温度和低温差之间，加热器以最小输出电压运行。 

• 如温度持续降低，则电压输出增加，直至达到高温差的最大输出电压。 

在本示例中： 

• 目标温度为80度 

• 温度曲线加热停止温度为78度。 

• 低温差为1度。 

• 高温差为8度。 

o 如温度在77度到78度之间，则输出电压是安装>模拟输出（本例中为1伏）中

定义的最小电压。 

o 如温度持续下降，则电压输出增加，直到达到在安装>模拟输出中定义的最大

电压。 输出增加或减少以保持温度在目标温度和加热停止温度的区间内。 

 

图4：线性加热曲线 

• 定义： 

o 低温差：温差在加热停止温度参数之间，此时可变加热启动。 
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o 高温差：加热器在该温度以最大输出开始运行。 

3.1.4.2 比例加热 

比例加热的方式与线性加热的模式相似。 区别在于均衡加热有延迟时间。  

• 当温度降至用户定义温度时，加热器开始以最小输出运行。  

• 反应时间过后，Platinum Pro/Rotem Pro将检查温度。如温度仍低于定义温度，Platinum 

Pro/Rotem Pro将增加一定数量电压（该数额的增加不可变）。  

• 反应时间过后，将重复此过程直至加热器以最大输出运行。 

 

• 参数定义： 

o 高档加热到停止加热的温差：与目标温度的差值，此时加热器以最小温度运

行。 

o 低档加热高温差：加热器于该温度开始以最大输出运行。 

o 反应时间（秒）：控制器改变通风前的时间. 

3.1.4.3 线性阀门 

 

线性阀门确保定义可变加热的输入电压总是大于等于安装>模拟传感器中定义的最小输入电

压。  

当模拟加热模式被定义为有线性阀门控制时，总有最低输入电压。因此，当最小电压为1伏

时： 

• 电压范围为1到10伏 

o 这对应于1伏的10%和10伏的100% 

o 带内插值 

• 当达到目标温度时，电压为0%。 

SYSTEM PARAMETERS 
RADIANT HEATERS 
Rad. Low –Diff from Heat Set 
Rad. High –Diff (Below Low Set) 
Radiant Ignition Time (sec) 
VARIABLE HEATER 
Diff Above Heat to Stop Heater 
High Diff Below Heat 
Response Time (seconds) 

 
0.0 
1.0 
30 

 
1.0 
8.0 
15 

 

SYSTEM PARAMETERS 
RADIANT HEATERS 
Rad. Low –Diff from Heat Set 
Rad. High –Diff (Below Low Set) 
Radiant Ignition Time (sec) 
VARIABLE HEATER 
Low Diff Below Heat 
High Diff Below Heat 

 
0.0 
1.0 
30 
 
1.0 
8.0 
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图5：线性阀门曲线 

• 定义： 

o 高档加热到停止加热的温差：与目标温度的差值，此时加热器以最小最小输

入运行。 

o 低档加热高温差：加热器于该温度开始以最大输出运行。 

3.1.5 温湿度指数 

Platinum Pro/Rotem Pro 6.20版本可根据温湿度指数(THI)进行通风操作。该公式测量热应力，使用

公式来补偿基于热应力的目标温度。Platinum Pro/Rotem Pro根据此公式重新计算温度曲线屏幕中定

义的目标温度和加热温度，再根据计算值进行通风。以下为注意事项： 

• 计算的目标温度可高于或低于设定的目标温度. 

• 当使用此项时，湿度处理页面将被停用 

• THI不影响隧道温度 

• THI不影响对CO2或氨气处理. 

• THI温度仅在控制器提供最小通风或在自然模式下运行时才会有效(即不在隧道模式

下)。 

3.1.5.1 THI设置 

 THI需要安装和映射湿度传感器。 

请按以下步骤启用THI通风： 

1. 在“控制 > 控制模式”中，启用“THI模式”： 
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2. 控制>温度曲报>报置报报。 

 

3. 释义: 

o RH设置点(%)：设置TH重启计算目标和热温度时的相对湿度。范围:55 - 75%. 

o 每1%相对湿度的目标温度偏移量：设置相对湿度增加/减少时目标温度的变化

。该量值被收入控制器算法中。范围:0.0 - 0.4⁰C/0.0 - 0.9⁰F 

贴士: 若相对湿度高于设定值，则目标温度下降。若相对湿度低于设定值，则目标温度升
高。通风水平根据环境相应变化。 

o 最大目标温度偏移量(⁰)：设置温度最大可能的偏移量。范围:0.10 - 10.0⁰C 

3.1.5.2 THI 屏风 

• 主屏幕 

 

• 捷界面#3显示THI温度和标准温度。 

 

CONTROL MODE 
House Mode 
Empty House Mode  
Temperature Curve  
Min. Max. Level Control  
Heat Cycle: 
Analog Heat Mode 
THI Mode 

FULL HOUSE 
NO 
YES 
BY WEIGHT 
NO 
LINEAR 
YES 

 

SYSTEM PARAMETERS 
THI MODE 

RH Set Point (%) 
Target Temp Offset per 1% RH 
Max Target Temp Offset (⁰) 
 

 
65 
0.07 
5.40 
 

 

STATUS 
08:53:06 
Day: 2 
THI:  30.0 
Level: 3 
Min. Vent 
FanOff: 176 

 

CURVE STATUS  
   Current 
     
THI Target Temp  30.0⁰ 30.0⁰ 
THI Heat Off T.  28.0⁰ 28.0⁰ 
Tunnel Temp  32.2⁰ 
THI Low Alarm T.  23.9⁰ 23.9⁰ 
High Alarm Temp  35.0⁰ 
Tunnel High Alarm  35.0⁰ 
Target Stat. Press.  0.080 
Minimum Level  1 
Maximum Level  30 
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3.2 氨和二氧化碳控制处理介绍 

Platinum Pro/Rotem Pro提供了多种选择来控制处理湿度、二氧化碳和氨的水平。 

• 无：不提供处理方式。 

• 级别：通风级别在指定的时间内增加。 

• 隧道或排风扇：在指定时间内启动指定排风扇。进入舍内的空气量大于通风增加的

空气量。  

• 增加空气/重量：风扇需提供的空气总量根据用户定义量增加。 风扇将持续运行直

至二氧化碳、氨和湿度水平降至定义水平。 此选项只在使用最小通风重量时可用。  

• 通过加热处理湿度：在冷空气的情况下，可开启加热器以降低相对湿度。  

如果二氧化碳、湿度和氨处理之间存在优先级的决策：  

• 氨处理优于二氧化碳处理。 

• 二氧化碳处理优先于湿度处理。 

• 增加空气/重量优先于其他处理。 

• 通过加热处理湿度优先于增加排风。 

3.3 湿度处理 

当湿度过高时，湿度处理会增加一个通风级别以降低湿度。并且会使用“持续时间”锁定通风

级别，在“间隔时间”后进行另外一次增加。在通风持续之后，通风级别会自动恢复到之前。 

 

1. 在安装菜单>模拟传感器(查阅模拟传感器页码139), 指派一个或2个传感器作为舍内

湿度传感器 (舍外传感器仅为获得信息的作用). 当使用超过一个传感器时，Platinum 

Pro/Rotem Pro 将对平均值进行处理。 

2. 如果需要，进入服务菜单>湿度校准,并且校准传感器 (查阅湿度校准，页码120).  

3. 进入控制菜单>湿度处理，设定需要的参数. 

o 日: 生长日龄。可以在一天内设定不同的程序 (最多 20个程序)。 

o 湿度:从这个湿度开始进行处理。 

湿度处理 
日 湿度 间隔时间分 持续时间秒 
1 70 10 130 
7 75 7 150 
14 80 5 180 
0 0 0 0 
0 0 0 0 
0 0 0 0 
0 0 0 0 
0 0 0 0 
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o 间隔时间:在两次增加通风级别之间间隔的时间。 

o 持续时间:维持增加后的通风级别不变的时间。 

4. 设定湿度传感器报警（页码 95） 

3.3.1 湿度处理帮助 | 设置定义 

 当你仍然查看湿度处理菜单:按帮助, 选择设置, 并且按输入 

 

• 湿度区间 (%): 湿度处理的滞后范围。 

• 湿度处理-低于加热： 选择是或否来决定在加热器工作时是否进行湿度处理（在控

制|温度曲线里设定） 

• 湿度处理设备：这个参数将使用当湿度或者CO2开始处理的方法。通常，这个参数

仅当在最小通风运行时作用。在需要进行处理时，选择一种处理方法: 

o 级别：需要进行除湿时增加通风级别. 

贴士: 当使用由重量控制通风时（查阅页码 34），控制器是将增加循环时间或者级别，将
依赖于细节设定. 

o 排气风机：指派一个特定的排气风机 (按数字键选择风机)。 

o 隧道风机：指派一个特定的隧道风机（按数字键选择风机）。 

o 无：不进行湿度处理. 

 激活排气/隧道风机的方法，进入安装>继电器输出或安装>模拟输出，指派一个继电

器/变频设备作为隧道或排气风机 
o 通过加热器的湿度处理：这一参数确保使用加热器降低相对湿度。 如启用，

定义： 

• 通过加热器处理外部温度：与目标温度的差值；当外部温度达到此温度

时，加热器启动并在一段时间内持续运行。  

• 加热器停止加热：与目标温度的差值；当内部温度达到此温度时，加热器

关闭，并在一段时间内保持关闭状态。 该数值可能为正也可能为负。 

 加热器处理湿度要求指定至少一个温度计作为外部温度计（请参见温度定义，第 99

页）。 

贴士: 如加热器由于内部温度而运行，则通过加热器处理湿度功能将被禁用。 

湿度处理T 
湿度区间(%) 
湿度处理-低于加热 
湿度处理设备 

5.0 
YES 
Exh 6 
 

通过加热器的湿度处理  

通过加热器的湿度处理 
通过加热器处理外部温度 
加热器停止加热 

YES 
-18.0 
3.6 
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贴士: 肉鸡和种鸡模式支持使用加热器进行湿度处理.。 

3.4 二氧化碳处理 

二氧化碳浓度过高时，CO2 处理强制通风水平的增加。它进行几秒延迟，“间隔”时间后检查

以再升一个级别。持续时间过后，通风水平会自动回复至原来。 

如果在 CO2 处理期间，二氧化碳水平降至低于“停止值”参数，通风水平自动返回到二氧化

碳处理启动以前的水平。 

o 6.19版本及以下版本支持一个CO2传感器。 

o 6.20版本支持两个CO2传感器。安装了两个传感器时，“主界面”会显示平均值 

 

1. 进入安装>模拟传感器(查阅模拟传感器，页码139), 指派一个传感器作为CO2传感。 

2. 如果需要，进入服务> CO2 校准,校准传感器 (查阅121)。 

3. 进入控制> CO2 处理设定需要的参数。 

o 日：日龄。当天可以设置多个程序（最多20方案） 

o 开始值：二氧化碳开始处理值 

o 停止值：处理结束时二氧化碳值 

o 延迟（秒）：控制器通风前暂停秒数。 

o 持续（秒）：控制器保持增加的通风水平的秒数 

4. 设定CO2传感器报警（页码 94）. 

CO2 处理 
日 开始 停止 延迟 持续 
 值 值 (秒) 秒 
1 
7 
14 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

3000 
2700 
2500 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

2500 
2200 
2000 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

120 
120 
90 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

130 
150 
180 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
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3.4.1 二氧化碳处理帮助 | 设置定义 

 当你仍然查看 CO2 处理菜单: 按帮助, 选择设置, 并且按输入 

• CO2 处理-低于加热: 选择是否在加热器运行的时候启动CO2处理  (在控制|温度曲线

里设置). 

 

• CO2处理由：这个参数将指派开始湿度或者CO2处理的方法.  通常，这个参数仅当

在最小通风运行时作用。当需要进行处理时，选择一种处理方法: 

o 级别:当需要进行处理时增加通风级别. 

贴士: 当由重量控制通风级别时（查阅页码 34), 控制器是增加循环时间或者通风级别将依
赖于细节设定。 

o 排气风机：指派一个特定的排气风机（按数字键选择风机)。 

o 隧道风机：指派一个特定的隧道风机(按数字键选择风机)。 

o 无：不进行处理. 

 启用排气/隧道风机的方法，进入安装>继电器输出，或安装>模拟输出，指派一个继

电器或变频设备作为隧道或飞、排气风机。 

o 通过加热器处理二氧化碳： 

通过加热器处理二氧化碳：这一参数使加热器在二氧化碳水平高的情况下得以启用。通常，

这一情况发生在低温并且加热器产生二氧化碳时。通过增加室内温度，可增加通风。 如启

用，定义： 

• 通过加热器处理外部温度：与目标温度的差值；当外部温度达到此温度

时，加热器启动并在一段时间内持续运行。  

• 加热器停止加热：与目标温度的差值；当内部温度达到此温度时，加热器

关闭，并在一段时间内保持关闭状态。 该数值可能为正也可能为负。  

 通过加热器处理二氧化碳要求指定至少一个温度计作为外部温度计（请参考温度定

义，第 146 页）。  

贴士: 如加热器仅由于内部温度而运行，通过加热器处理二氧化碳功能将被禁用 

SYSTEM PARAMETERS 
CO2 处理  

CO2 处理-低于加热 NO 

CO2处理由y Exh 6 

通过加热器处理二氧化碳  

通过加热器处理二氧化碳 
通过加热器处理外部温度 
加热器停止加热 

YES 
-18.0 
3.6 
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3.5 最小/最大级别 

 重要:在设定最小和最大级别之前，检查相关设备的设定。 

特别是通风级别。设定好通风级别后，使用最小最大来选择你在某种情况下使用的级别范围

。典型的就是当垫料情况恶化或者鸡群需要更多的新鲜空气时，你需要增加最小通风级别。

你同样需要设定最大级别以防止多余的空气吹到鸡群。 

 下面是设置最小/最大水平的方法： 

o 日龄和按日的曲线 

o 时间 

o 软最小 

o 重量 

3.5.1 根据日龄和日龄曲线 

 

• 日: 设定日龄 

• 最小: 为控制器设定最小级别 

• 最大: 为控制器设定最大级别 

贴士: 按日曲线在定义的日期期间生成一个逐渐的增加/减少； 

按日只是根据对应日的最大/最小值运作，直至达到次日定义。 

3.5.2 根据时间 

 

• 起点: 设定一天中的时间（例：08：00）24小时制 

最小/最大级别 
日 最小 最大 
1 
3 
6 
10 
14 
21 
35 

1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 

16 
16 
16 
16 
21 
21 
21 

 

最小/最大级别 
从 最小 最大 
06:00 
10:00 
13:00 
18:00 
21:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 

1 
4 
6 
8 
1 
0 
0 
0 
0 
0 

6 
8 
12 
15 
3 
0 
0 
0 
0 
0 
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• 最小: 为控制器设定最小级别 

• 最大: 位控制器设定最大级别 

3.5.3 日软最小模式 

 

• 日: 设定生长日龄 

• 软最小: 为温度下降到加热温度以下时执行的最小通风模式. 

• 最小: 当温度高于加热温度时执行的最小通风级别 

• 最大: 为控制器设定最大通风级别。 

3.5.3.1 软最小/最大级别帮助 | 设置定义 

 当查看软最小/大级别的菜单：按帮助，选择设置，然后按输入 

 

• 低于加热温度进行软最小模式的差值:设定低于加热温度的度数 (在温度曲线中设定) 

使通风级别从最小切换到软最小模式。 

• 软最小模式的温度选择:选择舍内/舍外/屋顶温度控制最小通风级别的变化。当该温

度降低时，最小通风级别向软最小模式调整。在加热温度上，最小通风级别按照最

小模式设定执行。 

当温度升高时，舍内和屋顶温度保持在最小通风级别直到温度超过加热温度时立即发生变化

。当选择舍外温度时，当温度慢慢上升到加热设定的同时通风级别慢慢增加。这就是说，温

度慢慢升高，在达到加热温度之前，舍内和屋顶软通风模式在最小通风级别之上运行。 

3.5.4 根据重量 

贴士: 猪用模式不支持此项描述。 

态最小/最大态别 

日 软最小 最小 最大 

1 
3 
6 
10 
14 
21 
35 
0 
0 
 

1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
0 
0 
 

11 
11 
11 
11 
11 
11 
11 
0 
0 
0 
 

16 
16 
16 
16 
21 
21 
21 
0 
0 
 

 

系统参数 

软件最小/最大级别 
低于加热温度进行最小模式的差值. 
软最小模式的温度选择  

 
 
10.0 
屋顶 
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根据重量的选项，可以保证依据鸡群的数量、重量和目前外面的温度来控制最小的空气流量

。使用重量选项时，Platinum Pro/Rotem Pro 考虑几个参数，并计算风速，通风级别和必要的

循环时间来提供所需的气量。相对于其他的通风方法，重量选项是动态的，通风情况根据当

前的参数随时改变（例如所需空气的质量、鸡的数量和重量，外界温度）。另外，当目前的

通风情况低于所要求的最小级别时，按重量计算的通风设备会发出警报。 

设置重量选项： 

1. 安装>设置菜单（76页）可以保证最小的通风（动力） 

2. 进入安装菜单>温度定义, 至少定义一个温度传感器作为舍外传感器. 

3. 安装>风扇气量菜单，定义了每小时的气量（81页） 

4. 鸡秤>一般设置菜单，选择曲线表。 

5. 鸡秤>鸡曲线菜单，定义了日龄和所需的重量。 

6. 操作>操作模式>最大最小级别操作菜单，选择重量。 

7. 操作>最大最小级别菜单，设置所需参数。 

 

 
o 日：设定日龄 

o 最小级别：设置通风的最小级别（参与通风级别，第29页） 

o 气量-每公斤/磅：每小时每千克/磅的鸡的空气量。 

 冷：当温度低于目标温度温度时的供应气量（见下段） 

 暖：当温度高于目标温度温度的气量，低于热的差值（见下段）。 

贴士: 当不同日期间级别上升（例如上屏在第 6 天和第 10 天之间），每天的气量有一次

成比例增长。例如，在第 7 天，每 每 每 /磅的冷气需求量上升至 0.65；在第 8 天，

上升至 0.8，以此类推。 

o 最大级别：设定通风的最大级别（查阅通风级别，第29页） 

8. 管理>鸡库存菜单，记录鸡数量。 

9. 帮助菜单，定义所需参数。按重量设置通风量。 

软最小最大根据重量 (舍外温度) 
日 最小级别 每千克/磅气量 最大级别 
  冷 热  

1 
3 
6 
10 
14 
21 
35 

1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 

0.9 
0.9 
0.9 
1.1 
1.1 
1.1 
1.1 

1.5 
1.5 
1.5 
1.5 
1.5 
1.7 
1.7 

16 
16 
16 
16 
21 
21 
21 
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3.5.4.1 最小/最大级别根据重量帮助  |设置定义, 6.18 版本 

 当你仍然在查看根据重量最小/最大重量菜单: 按帮助, 选择设置, 并且按输入 

 

• 暖和温度-  低于加热的温差：温度低于加热温度（参考温度曲线，16页）即外部温

度与软最小/最大表格同样暖和时。例如，如果加热温度为 26°C, 热温度-温差为

2.0，那么外部温度定义为暖和24°C. 

• 冷的温度： 当每公斤/磅鸡所需气量达到时的外部温度（或以下） 

• 当外界温度在温暖和寒冷的温度之间时，气体流量按比例计算。 

• 空气变化： 一旦气温升高,从寒冷的温度参数上升到热温度(或从热温度下降到寒冷

的温度参数)，最小风量也会按比例上升/下降。空气变化定义为空气温度的最小改

变会引起所需气量的改变,导致空气供应的调整。 

• 风机循环时间： 在最小通气量条件下风机运行的时间总量。在这段时间里，风机提

供最小的通风级别所需的空气量。Platinum Pro/Rotem Pro 会根据需要调整最小通风开

启时间和关闭时间。如果风机在特定级别不能提供所需的气量，Platinum Pro/Rotem 

Pro 自动增加级别。 

o 通风循环中最小开时间：风机在一个循环中运行的最小时间数量。Platinum 

Pro/Rotem Pro 根据需要调整风机实际时间。 

o 通风循环中最小关时间：风机在一个循环中不运行的最小时间数量。Platinum 

Pro/Rotem Pro 根据需要调整风机实际时间。 

随着温度的上升,实际的最小时间减少了,直到达到最低的时间，然后再开始上升。 

贴士: 如果温度到达温度带范围，强通风开始，时间会做相应调整。 

• 通风根据湿度/CO2改变: 当湿度/CO2上升并超过在湿度和CO2处理指定的值时，

最小通风量将作适当的增加。空气的改变将根据湿度CO2中定义的在这些级别中的

最小改变这个就会促使在空气的供应上有一个增加。 

系统参数 

软最小/最大根据重量 
暖和温度-低于加热的温差 

冷的温度 
空气变化 
风机循环时间 (秒, 0 – 手动) 
通风循环中最小开时间 
通风循环中最小关时间  

 
2.0 
68.0 
0.24 
600 
60 
60 
20 
2 
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• 公斤体重空气曲线模式: 根据默认,公斤/磅体重空气有两个数据点： 冷和温暖温

度。如有想的得到，用户可以在两个默认点之间增加一个额外的中间数据。当温度

达到冷和温暖温度之间的中间点时，这个点将决定分配的空气量。 

 

贴士: 在一个三个点的曲线中，每行中的中间值必须在冷和温暖之间。重量热屏。 

3.5.4.2 最小/最大级别根据重量帮助|设置定义, 6.19 版本 

版本 6.19有一个附加的参数，中间温度，它允许按重量建立更精确的温度曲线。默认情况

下，曲线由每千克/磅寒冷和温暖温度确定。中间温度将向曲线添加一个附加点（用户定义

的）。 

增加中间温度点： 

1. 按重量配置空气显示错误！找不到引用源。页面错误！书签未定义。 

2. 转到控制>最小/最大>帮助并配置参数（） 

3. 在帮助屏幕上，定义按体重的空气曲线模式： 

•  使用数字键盘将模式定义为2或3。 

o  如果设置为2.则禁用“中间温度”参数。 

o  如果设置为3，则定义“中间温度”参数。 

 

 它不可低于寒冷温度。 

 它不可高于温暖温度减去低于加热的温差。 

 进入控制菜单屏幕，重新进入最小/最大屏幕，出现中间重量参数。 

根据体重最大最小软通风（舍外温度） 
日龄 最小 

级别 
空气量每公斤/磅 
 

最大级别 

  冷  温暖  
1 
3 
6 
10 
12 
15 
17 
19 
21 
35 

1 
1 
1 
4 
4 
7 
7 
7 
7 
7 

0.5 
0.5 
0.5 
1.1 
1.1 
1.1 
1.1 
1.1 
1.1 
0 

0.9 
0.9 
0.9 
1.4 
1.4 
1.4 
1.4 
1.4 
1.4 

1.5 
1.5 
1.5 
1.7 
1.7 
1.7 
1.7 
1.7 
1.7 
1.7 

16 
16 
16 
16 
21 
21 
21 
21 
21 
22 

 

SYSTEM PARAMETERS 
SOFT MIN/MAX LEVEL BY WEIGHT 
Warm Temp. – Diff Below Heat 
Medium Temp 
Cold Temperature 
Air Change 
Fan Cycle Time (sec, 0 – Manual) 
Minimum ON Time in Vent Cycle 
Minimum OFF Time Vent Cycle      
Air Change by Humidity/CO2/Ammon% % 
Air Per Weight Curve Mode 

 
2.0 
72.0 
68.0 
0.24 
600 
60 
60 
20 
3 
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3.5.4.3 重量热屏 

选择重量选项启动一个附加的热屏，空气状态屏幕。此屏幕显示涉及重量选项的的关键参

数。 

 

• 舍内温度：当前在舍内温度 

• 舍外温度：当前屋外温度 

• 湿度：目前在屋内相对湿度（需要有湿度传感器） 

• 重量千克：目前的平均重量 

• 级别：显示当前最小和最大级别。 

贴士: 如果目前的级别低于所需的最小级别，Platinum Pro/Rotem Pro 会发送报警。 

• 循环开/关：显示电流，最大和最小的风机的开启和关闭时间。 

• 总气量 M3 / H：显示每小时所需的通风量，。 

• 气/ 重量：显示每公斤/磅家禽重量所需的通风量. 

SOFT MIN/MAX LEVEL BY WEIGHT (OUT TEMP) 
Day Min 

Level 
Air Per Kg/Lb 
 

Max  
Level 

  Cold Med Warm  
1 
3 
6 
10 
12 
15 
17 
19 
21 
35 

1 
1 
1 
4 
4 
7 
7 
7 
7 
7 

0.5 
0.5 
0.5 
1.1 
1.1 
1.1 
1.1 
1.1 
1.1 
0 

0.9 
0.9 
0.9 
1.4 
1.4 
1.4 
1.4 
1.4 
1.4 
1.4 

1.5 
1.5 
1.5 
1.7 
1.7 
1.7 
1.7 
1.7 
1.7 
1.7 

16 
16 
16 
16 
21 
21 
21 
21 
21 
22 

 

空气状态 
舍内温度 
舍外温度 
湿度 
重量千克 

24.1 
21.3 
46.7% 
0.468 

  当前 最小 最大 
级别  2 1 2 

循环开  30 30 30 

循环关  98 134 66 

总气量 M3/h M3/h 8347 6522 11232 

气/重量 M3h/kg 0.90 0.70 1.20 
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3.6 静压 

设定外界高温和低温情况下的静压参数，同时设定高压和低压报警。 

 进入安装菜单>设定,定义静态压力单位.  

 查阅静态压力校准，页码122 和静态压力，页码 117. 

• 静压传感器的关闭 

• 静压帮助 | 设置定义 

• 多级隧道卷帘 

 

最小通风 

• 低温静压:设定外界低温情况下需要的静压。确保该压力下的恰当的空气流动。 

• 高温静压:设定外界高温情况下需要的静压。一般情况下，为了让小窗开启角度稍

大，这个压力可以稍低一些。 

贴士: 控制器在低温和高温压力之间变化。它受外界温度传感器的控制。如果外界温度传

感器失效，平均温度就会接替控制。 

• 低压报警 :设定低压报警。如果你设定0来取消这个功能，控制器会警告你并在事件

表中产生一条记录。 

• 高压警报:设定高压警报。 

• 静压区间: 为目标静压设定区间范围。 

隧道通风 

• 目标静压: 设定隧道通风模式下需要的静压。 

静压 

最小通风 
静压低温 
静压高温 
低静压报警 
高静压报警 
静压区间 

隧道通风 
目标静压 
低静压报警 
高静压报警 
静压区间 

屋顶 
目标静压 

 
 

0.120 
0.080 
0.010 
0.150 
0.040 
 
 

0.080 
0.010 
0.150 
0.040 
 
 
0.050 
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• 低压警报: 设定低压报警。 

• 高压警报: 设定高压报警。 

• 静压区间: 设定隧道通风模式下的压力范围。 

屋顶 

• 目标静压: 设定屋顶通风模式下需要的静压。 

• 静压区间: 设定屋顶通风模式下的压力范围。 

3.6.1 静压传感器的关闭 

为了停用静压传感器： 

1. 按存储>安装. 

2. 设置静压单元到没有. 

主屏幕停止 

o 停止压力 

o 停止高压及压力传感器失效报警。 

贴士: 如果在停止静压传感器之前，其中的任何一个警报还在运行，会使得主屏幕持续显
示警报，需重设警报来终止显示。 

3.6.2 静压帮助 | 设置定义 

 当仍然查看静压菜单；按帮助，选择设置，然后按输入 

 

• 阵风延迟 (秒): 设定空气压力突然发生变化情况下，开始启动压力控制前的时间秒

数。 

系统参数 

静压 
阵风延迟 (秒) 
静压（隧道）  
过渡隧道  
最小通风使用  
低进入空气（与目标的差异） 
高进入空气(与目标的差异) 
紧急状态静压延迟(秒) 
卷帘位置（在紧急状态压力下）.% 
低静压报警最小级别(最小通风) 
低静压报警最小级别(隧道) 
产生静压时间 (秒) 
屋顶提前打开时间秒) 

 
10 
是 
否 
小窗 
-25.0 
-10.0 
60 
100 
0 
0 
10 
0 

 



 

 © Munters AB, 2021 41 

• 静压（隧道）: 选择是或否来决定在隧道通风模式下是否使用压力控制。 

• 过渡隧道:选择是或否来决定压力已经很大并且小窗已经开启到100%时是否进入到

隧道通风。 

• 最小通风使用 (小窗/卷帘): 在最小通风模式下，选择通风或卷帘控制静压。 

• 低进入空气 (触发的温差): 为静压控制设定空气低温。 

• 高进入空气 (触发的温差): 为静压控制设定空气高温。 

• 紧急状态静压延迟 (秒):当压力超过高报警设置时，设定开始紧急打开小窗前的延迟

时间。 

• 卷帘的位置-紧急状态压力下(%): 当出现紧急压力情况时，卷帘的位置（百分

比）。 

• 低静压报警最小级别 (最小通风): 当低于这个级别，控制器忽略低静压报警 

• 低静压报警最小级别(隧道): 当低于这个级别，隧道通风模式下控制器忽略低静压报

警。 

• 产生静压的时间 (秒): 当最小通风风机循环开始运行时，键入达到目标负压需要的

时间。 

• 屋顶提前打开时间 (秒): 定义最小通风循环风机开启前提前开启屋顶小窗的时间

量。 

3.6.3 多级隧道卷帘 

当在静压模式中并启用多级隧道卷帘时，Platinum Pro/Rotem Pro 将依次开启卷帘（以前的版

本是同时开启卷帘）。隧道卷帘开启将在静态压力达到并且控制器发送信号至隧道电机来运

行卷帘时开始。Platinum Pro/Rotem Pro 首先开启第一个隧道卷帘（在继电器中定义）至用户

定义的级别。如果需要增加通风，开启第二个卷帘。这个过程将持续应用与每一个卷帘。 

如果压力失败，这个过程将被颠倒；将从最后一个卷帘开始关闭。 

设定多级隧道卷帘： 

1. 进入安装菜单>继电器定义至少定义一个继电器作为隧道卷帘（开和关）. 

2. 进入设备菜单>通风&卷帘级别,定义每一个卷帘在级别的打开量. 

3. 进入静态压力菜单>隧道通风,定义目标压力.  
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3.7 控制模式 

• 控制模式 主屏 

• 捕捉模式 

3.7.1 控制模式 主屏 

选择鸡舍运行的模式，打开或关闭温度曲线，选择使用的最小/最大二氧化碳级别方法的种

类。 

 

• 鸡舍模式: 选择鸡舍为保温伞育雏或全舍养殖。 

• 空鸡舍模式: 选择“是”来关闭报警。 

• 温度曲线:  如果选择关，温度设定就成为固定值，直到午夜来临进行下个设定控制

| 温度曲线（ 19页）。 

• 最小最大级别控制: 设定通风控制方法（按日，按日曲线，按时间，按软最小，重

量）。更多详情，请查阅最小/最大级别，页 33） 

• 加热循环： 在循环时间内启用运行加热器（参阅加热循环︱设定详细定义，页码
23）。 

• 模拟加热模式： 选择模式。 

3.7.2 捕捉模式 

 

捕捉模式用于将鸡从鸡舍中移除。在该模式中： 

• 可以限制光线强度和通风 

•  禁用以下功能。 
o 湿度/ CO2 /氨管理  

o 加热  

控制模式 
鸡舍模式  
空鸡舍模式  
温度曲线  
最小，最大级别控制 
加热循环 
模拟加热模式  

整个鸡舍 
否 
开 
软最小 
否 
线性 
 

 

SYSTEM PARAMETERS 
 

CONTROL MODE 
Growing Zone 
House Mode  
Temperature Curve  
Min. Max. Level Control  
Heat Cycle: 
Analog Heat Mode 
THI Mode 

FULL HOUSE 
CATCHING 
YES 
BY WEIGHT 
NO 
LINEAR 
NO 
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o 雾化器  

o 水和饲料  

o Wod  

o 乳头冲洗  

o 控制饲养员和饮酒者  

• 高/低温和高静压警报。其他警报都被禁用。 l 

设置捕捉模式. 

1. 控制 控制模式， 将房屋模式设置为捕捉  

2. 如果要求，点击设置参数 

o 光强:默认0%，范围0-100% 

o 温度和压力警报启用:设置为是或否。 

o 通风级别:0为自动通风工作。1 - 30设置通风模式。 

3.8 系统参数 

系统参数是将帮助 | 设置菜单合并到一个滚动菜单上。 

页 系统参数   

21 温度曲线帮助  | 设置定义 59 湿帘帮助 | 设定定义 

22 辐射加热器帮助 | 设置定义 60 湿帘冲洗 

22 湿度处理帮助 | 设置定义 63 加湿器帮助 | 设置定义 

23 软最小/最大级别帮助 | 设置定义 65 灯光帮助 | 设置定义 

29 湿度处理帮助 | 设置定义 70 水和饲料帮助 | 设置定义 

32 二氧化碳处理帮助 | 设置定义 89 饲料存量帮助 | 设定定义 

40 静压帮助 | 设置定义 78 自然程序帮助|设定定义 

50 通风级别帮助 | 设置定义 79 风和雨影响 

53 卷帘 93 报警设定帮助 | 设置定义 

59 湿帘帮助 | 设定定义 74 按需供水帮助｜设定定义 

54 屋顶   
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3.9 氨处理 

当氨水平过高时，氨处理迫使通风级别提高。为防止风机过于频繁地改变通风，氨处理在用

户设定的延迟后开始。 用户还可设定处理持续的时间。  

处理结束后，通风级别可能会自动降低。 如果在处理期间，氨水平降至低于终止值参数，

则通风级别自动返回到氨处理开始之前使用的级别。 

 

 此功能需要氨传感器。 

1. 进入系统>模拟传感器（参见“模拟传感器”），指派一个传感器作为氨传感器。 

2. 如果需要，请进入服务>氨并校准传感器（参见“氨校准”）。  

3. 进入控制> 氨处理，设置参数。 

o 日：生长日。可以在同一天设置多个程序（最多程序数：20） 

o 起始值：开始处理时的氨值。范围：0到100。默认值：2 

贴士: 氨水平不应高于 30 ppm。  

o 停止值：处理结束时的氨值。范围：0到100。默认值：2 

o 延迟（秒）：当氨水平达到起始值时，控制器推迟处理的这段时间。默认值

：0 

o 持续（秒）：控制器保持增加的通风级别的秒数。默认值：0 

4. 设置氨警报（第66页）。 

3.9.1 氨处理帮助| 设置定义 

 

o 氨处理-低于加热：选择：选择是或否在加热器运行的时候启动氨处理（在“温

度曲线”里设置）。 

氨处理 
日 起始

值 
停止

值 
延迟   

(秒) 
持续 

 (秒). 
1 
7 
14 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

25 
25 
25 
25 
25 
25 
25 
25 
25 
25 

10 
10 
10 
10 
10 
10 
10 
10 
10 
10 

120 
120 
90 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

130 
150 
180 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

 

SYSTEM PARAMETERS 
氨处理 

氨处理-低于加热t 
氨处理方法  

 
No 
Level 
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o 氨处理方法：这个参数指定开始氨处理时所使用的方法。 通常，这个参数仅

当在最小通风运行时才起作用。当需要进行处理时，选择一种处理方法： 

 级别： 当需要进行处理时增加通风级别。 

贴士: 当采用按重量通风时，根据特定的设置，控制器增加循环时间或水平。 

 排气： 指派一个特定的排气风机（按数字键选择风机）。 

 隧道： 指派特定的通道风机（按数字键选择风机）。 

 无： 不进行处理。 

3.10 供水加药/添加剂 

第6.20版支持用于将添加剂注入到水中的特定计量泵。从控制器上，您可定义所用泵的类型

、添加剂、配料率和添加剂量。 

• 加药/添加剂配置 

• 计量泵设置页面 

• 加药/添加剂快捷界面 

贴士: 6.20 版本仅支持一个泵。6.22 版本可支持多达四个泵。所有泵的添加剂和用量率相
同。 

3.10.1加药/添加剂配置 

 安装泵，并将其映射到数字输入界面上。 

请按以下步骤对加药/添加剂进行配置： 

1. 在“安装 > 数字传感器”中，选择“泵循环计（一个）”。 

2. 在“安装 > 数字传感器”中，选择“泵送添加剂过量”（可选）。 

3. 每组传感器都重复上述操作(6.22版本). 

4. 进入“控制 > 供水加药/添加剂”。 

 

5. 定义： 

o 泵类型：选择使用的泵的类型。 

 固定0.8：此泵提供固定加药率（0.8%）。 

 变化0.3–2：此泵提供0.3-2.5%的变化率。 

o 添加剂名称：选择名称。 

o 加药率：若您将泵类型定义为变量，请定义加药率。默认值：0.8% 

DOSING PUMP SETTINGS 
  
Pump # 1 
Pump Type 0.8 Fixed 
Additive Name None 
Dosage Rate 0.8 
Additive Amount (gal) 0 
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 每个脉冲的剂量为400毫升（水和添加剂）。添加剂的剂量是400乘以加药率。

例如400 x 0.8 = 3.2毫升。 

o 添加剂剂量：定义添加剂的升数。 

3.10.2 计量泵设置页面 

 查看药剂泵设置菜单:点击“帮助”，选择“设置”，按“Enter” 

 

• 药剂短缺报警时间(秒)：当添加剂未被添加时，触发报警所需的时间。范围:1 - 9999
秒。设置为0时则警报关闭。默认值:20 

3.10.3 加药/添加剂快捷界面 

按2和向上箭头可查看“加药/添加剂快捷界面”。 

 

 

Dosing  
Dosing Shortage Alarm Time (sec) 20 
 

DOSING MEASUREMENTS   
Additive WorkTime Water 

(gal) 
Dose 
(gal) 
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4 设备菜单 

Platinum Pro/Rotem Pro 有很多间距紧密的级别可以让我们找到家禽生产最适宜的平均空气流

动。很多级别的温度设置完全是一样的，因此就会有很多疑问，Platinum Pro/Rotem Pro 如何

找到正确的级别呢？ 

这一节的菜单主要就是为通风、变频风机、卷帘等等设置级别。各个菜单中的级别都是互相

一致的，所以一个菜单的级别对应其他菜单的级别。 

此处的规则如下: 

• 规则1: 如果温度在目标温度（在幸福区域），则停留在当前级别不发生变化。 

• 规则2: 如果温度移出目标温度后，不要着急，有点耐心。 

• 规则3: 在耐心等待之后，则级别适当升高或降低。 

你可以在帮助 | 设置中看到“耐心等待”因素。他们是增加和降低通风级别的延迟的参数。出

厂默认值是增加180s，降低60s。出厂默认值上可以看出Platinum Pro/Rotem Pro 是偏向温热温

度的，对于小鸡来说这样很合适。级别增加的延迟比降低的时间要长。如果你有快出栏的鸡

了，你可能希望将这个值反过来，因为相对于冷来说，他们对于热应激更加敏感。 

虽然很多级别没有温度差异，特定的级别应该考虑到鸡的风冷效应而有所温差补偿。第一隧

道级别应该考虑风冷效应使用隧道温度代替目标温度。考虑到通风级别的增加，高一级的隧

道通风需考虑更大的风冷效应。 

此外，进入隧道通风级别之前的最后几个级别形成过渡通风区域。在第一隧道通风级别之前

，你可能需要达到与目标温度间的温度差。 

当改变通风级别时，控制器同时遵循时间延迟和温度差规则。退出隧道通风时需要很多额外

的规则，例如下面帮助 | 设置中提到的外界温度限制和隧道退出延迟。综上所述，在控制 | 

温度曲线| 帮助| 设置中有描述降温和变到最小通风对应的关于加热温度的特点的介绍。 
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• 通风级别, 48页 

• 变频风机级别, 51页 

• 通风&卷帘级别, 页52 

• 搅拌风机级别, 55页 

• 搅拌风机程序, 56页 

• 湿帘, 58页 

• 加湿器, 60页 

• 灯光, 64页 

• 水&饲料, 68页 

• 额外系统, 69页 

• 按需供水, 72 

• 自然通风程序, 74 

• 料秤程序, 80 

 

4.1 通风级别 

精密通风表提供了30个通风级别。要设置该表，从第一级开始使用最小通风然后慢慢增加通

风。经验告诉我们，每个级别增加25%是理想的。风量增加最多50%的搭配出厂设置可以比

较好的工作。 

1. 执行一项或两个： 

o 进入安装>继电器输出（参阅页码136）定义至少一个继电器作为隧道风机或

排气风机。 

o 进入安装>模拟输出（参阅页码140）定义一个功能作为隧道风机或排气风

机。 

2. 进入设备设定>设置需要的通风级别配置系统参数. 

3. 配置帮助菜单需要的系统参数. 

态态 

1. 通风级别 
2. 变频风机级别 
3. 小窗&卷帘级别 
4. 搅拌风机级别 
5. 搅拌风机程序 
6. 湿帘 
7. 加湿器 
8. 灯光 
9. 水&饲料 
10. 附加系统 
11. 按需供水 
12. 自然通风程序 
13. 料秤程序 
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贴士: 在排气和隧道风机下面出现的数字是在参考在安装中定义的数字。 

• 通风级别: 只读。 

贴士: 在第一个隧道级别（在帮助︱设定定义中定义）屏幕显示隧道温度（在温度曲线中
定义）。T  意思是级别在隧道模式。 

• 温度差值: 温度与目标温度的差值触发通风级别变化（同样受到时间延迟的制

约）。 

o 前面的几个级别通常将温度差值设为0。 

o 如果通风级别还未达到隧道时，温度差值相对于在控制 | 温度曲线里设定的

目标温度。 

o 如果通风级别是隧道通风级别，则温度差值是相对于控制|温度曲线里设定的

隧道温度。 

• 循环定时器开: 为那个通风级别的风机设定开启时间。 

• 循环定时器关: 为那个通风级别风机设定风机关闭时间。如果帮助 | 设置中的参数

设为其它值而不为0时，该参数消失。控制器自动计算“循环定时器关” 

• 排气: 根据持续、循环或者轮替来控制排气风机。 

• 隧道：根据持续、循环或者轮替来控制隧道风机。 

 
持续: 连续工作。 

 
循环: 时间定时器控制开关。 

通风级别 
No 差值 开   排气 隧道 
 度 秒   1    2 3 1  2 3 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 
10 
11 
12 
13 
14 
15 
16 

0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 

30 
45 
60 
80 
120 
160 
200 
250 
100 
120 
150 
180 
0 
150 
0 
0 

 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0.0. 
Air Capacity: 300  -Continuous 
Chill Range: --- -Cycle 
  -Rotate 
   Tunnel Level: T 
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轮替: 时间定时器控制开关，每个循环不同风

机工作。 

4.1.1 通风级别帮助 | 设置定义 

 当你仍然在查看通风级别菜单: 按帮助,选择设置,并且按输入 

 

• 最大通风级别: 设定最大的通风级别。 

• 第一隧道级别: 进入隧道通风的进入点 

• 最大风机数-转为隧道: 当进入隧道模式时允许运行的的最大风机数。 

• 隧道出口-低于隧道的差值： 设定低于隧道温度的温差值（在控制|温度曲线中设

置）来退出隧道模式。 

• 隧道出口 – 舍外与隧道的温差: 舍外温度必须低于（隧道温度+温差）（在控制|温

度曲线中设置）以允许退出隧道通风。 

• 提高级别延迟（秒）: 在转入下一级别之前，设定增加通风级别的延迟时间。 

• 降低级别延迟（秒）: 在转入更低级别之前，设定降低通风级别的延迟时间 

• 风机循环时间 (秒): 如果设定为0，然后可以手动设定各个级别的开启和关闭时间。

如果是设定固定的循环时间，例如300秒，只需要设定开启时间就可以了。默认值

是0。 

• 隧道退出延迟 (分钟): 设定退出隧道通风级别的延迟时间，以分钟计。该时间的的

应用是在满足所有其他参数之后。 

• 风冷: 请参阅以下部分 

系统参数 
通风级别N 
最大通风级别 
第一隧道级别 
最大风机数，转换到隧道通风 
隧道退出-低于隧道温度的温差值 
隧道退出-舍外温度与隧道温度的差值 
提高级别延迟时间 (秒) 
降低级别延迟时间(秒) 
风机循环时间 (秒, 0-手动) 
隧道退出延迟时间(分) 
风冷 
风冷限值 
RH效应 

 
22 

13 

20 

2.0 

9.0 

120 

90 

0 

2 
NO 
14.5 
0.5 
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4.1.2 风冷 

Platinum Pro/Rotem Pro 在进行与温度相关的某些计算时，会考虑风冷因素。在效果上，风冷

因数表现为温度差值。当启用后，Platinum Pro/Rotem Pro决定“计算得出的文图（实际温度-风

冷温度）并使用这个温度 

• 当计算隧道模式级别提高/降低算法时 

• 当运行湿帘时（若已在系统变量中开启；请参考湿帘运行，第40页） 

风冷因素从第一隧道级别开始会影响控制器的运行 

贴士: 实际温度：1）决定进入或退出隧道模式； 2）控制加湿器 

参数： 

• 风冷：选择"0"表示否，"1"表示 是 ，缺省值为"1" 

• 风冷限值：最大风冷因数值。默认=8° C. 

• RH效应：相对湿度升高导致的温度降低。默认为0.26摄氏度。参照下面版块中的详

细介绍。 

o 随着湿度升高，算出的温度降低。相对湿度效应参数启用，包括在风冷效应

因数计算中的相对湿度。这个效应如何工作呢？ 

o 低于40%相对湿度时，没有效应。 

o 用户决定每5%相对湿度升高的温度降低值。 

 默认的降低时0。26摄氏度，意味着在40.1-45%相对湿度之间，风冷效应

按0.26摄氏度增加。在45.1% - 50%之间，风冷效应因数按0.52摄氏度增

加，两倍于默认级别。在50.1% - 55%之间，增加为0.78摄氏度等。 

 用户可以设置需要的温度降低值。 

 关掉这个功能，输入“0” 

4.2 变频风机级别 

变频风机级别表里，可以百分比设定变频风机的风速，最多4组风机。在安装模拟输出.中

配置。 

 此功能需要在控制器装有模拟输出卡。 

此卡发送一个低压信号给的变频控制器的来运行变频风机。几种速度控制器的几种可供选择

，如可控硅控制，变频调速三相驱动器。 
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1. 进入安装>模拟输出(查阅模拟输出，页码140), 至少定义一个输出作为变频风机.  

2. 进入设备设定>变频风机级别, 定义风机工作的百分比. 

贴士: "----" 当模式没有在设备>通风级别中定义时出现。 

3. 进入设备设定>变速风机级别，定义风机工作的百分比. 

4.3 通风&卷帘级别 

设定与通风级别相应的卷帘级别。控制程序决定卷帘的运行状态. 

贴士: 用户使用蛋鸡模式，查阅蛋鸡通风和卷帘的级别页码 154. 

贴士: 在设定级别之前，定义开启机械装置（参阅通风/卷帘设置，页码 144）。 

1. 进入安装>继电器设置(查阅页码136), 至少定义一个继电器作为卷帘开、隧道帘开或

者进风口开. 

2. 如果您的安装里有卷帘，在安装>设置菜单，定义自然通风作按级别或者动力方式. 

贴士: 当自然通风模式关闭时，卷帘不出现在显示屏上 

3. 进入控制>温度曲线，定义目标温度. 

4. 进入设备设定>通风&卷帘级别, 定义最小的开启百分比. 

5. 按输入键. 

6. 如果有需要，配置每一个开启工作的温度传感器. 查阅温度定义页码146. 

7. 设定必需的帮助菜单中的系统参数. 

变频风机级别 

级别  Tun 
2 

Ext 
2 

Ext 
2 

1 
2 
3 
4T 
5T 
6T 
7T 
8T 
9T 
10 

 

---- 
---- 
---- 
45 
60 
60 
75 
75 
90 
90 

30 
30 
45 
45 
45 
60 
60 
75 
90 
100 

30 
30 
45 
30 
60 
60 
75 
75 
90 
90 
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• 通风级别: 只读。 

• 最小位置（%）隧道通风: 根据级别为隧道卷帘设置位置。如果有在隧道通风中有负

压(控制 | 负压 | 帮助 | 设置)，那么这就是隧道小窗的最小位置。 

• 最小位置 (%)侧风窗: 当在最小通风模式或在排气或隧道风机运行时，此为侧风窗的

最小打开度。当进入隧道通风时，控制器忽略这个参数。 

4.3.1 通风&卷帘级别帮助 | 设置定义6.18 及以下版本 

 当仍然查看小窗&卷帘级别菜单: 按帮助, 选择设置, 然后按输入 

 

卷帘 

• 停止风机，卷帘移动 (总 %): 当总卷帘的开口度小于设定的该参数，告知控制器在卷

帘调整时关闭风机。例如，3个卷帘开口度40%，这个参数就是总共120%。默认

值：30%。 

• 第二个小窗运行的第一日: 设定第二个小窗运行的第一日，默认值：1。 

贴士: 你可以设定负值。 

小窗&卷帘级别 
级别 隧道l 小窗  

   
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 
10 

0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

15 
15 
15 
15 
15 
15 
15 
15 
15 
15 

 

 

系统参数 
卷帘 

卷帘校准步数 
停止风机，卷帘移动 (总数 %) 
第二个小窗开始运行的第一日. 
第二个小窗开始运行的第一级别 
小窗校准的步骤数 
在通电时校准  

屋顶 
最小屋顶运行温度 

运行至级别: 
运行开始时间 
运行结束时间 
停用屋顶的最大温度 

 
99 
30 
-2 
1 
99 
是 
 
 
75 
10 
0:00 
0:00 
100.0 
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• 第二个小窗开始运行的第一级别: 设定第二个小窗运行的第一个级别，默认值：

1。。 

屋顶 

• 最小屋顶运行温度： 设置最小气温以启动屋顶的运行。 

• 运行至级别: 设定屋顶通风运行的最后日。 

• 运行从/至时间： 设置屋顶运行的时间范围。 

贴士: 如果以上任何一个参数达到了，屋顶通风即启动。 

• 停止屋顶通风的最大温度: 设置停止使用屋顶通风的最大温度。该设定可以防止生

长区加热效应过高导致过加热。 

4.3.2 通风&卷帘级别帮助|设置定义, 6.19 版本 

 查看通风&卷帘级别菜单时：按“帮助”，选择“设置”，然后按“回车”。 

 

• 通风和卷帘 

• 通风操作开始日期：定义通风口2，3，4开始运行的日期。 

o 通风口必须在安装>继电器布局中定义才能运行。 

o 定义通风口2，3，4： 

 通风口1必须工作。 

 通风口2，3，4独立运行；但在定义后续通风口 之前，应先定义序号较

低的通风口。例如，在定义通风口3之前应先定义通风口2。 

SYSTEM PARAMETERS 
CURTAINS AND VENTS 

2nd Vent Operate From Day 
2nd Vent Operate From Level 
3rd Vent Operate From Day 
3rd Vent Operate From Level 
4th Vent Operate From Day 
4th Vent Operate From Level 

ATTIC 
Minimum Attic Temp. To Operate 
Operate Until Day 
Operate Until Level 
Operate From Time 
Operate To Time 
Max Temperatur to Disable Attic 

 
-2 
1 
-2 
1 
-2 
1 
 
75 
10 
10 
0:00 
0:00 
100.0 
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4.4 搅拌风机级别 

1. 设定以下一个或两个: 

o 进入安装>继电器定义(查阅页码136),至少定义一个继电器作为搅拌风机或者 

o 进入安装>模拟输出(查阅模拟输出页码140) 定义一个功能为变频搅拌风机. 

2. 进入设备>搅拌风机级别, 定义需要的参数. 

3. 规划每个搅拌风机至一个温度传感器（参阅温度定义，页码 146）（选项）。 

 

在搅拌风机级别表中为你所想达到的变频风机的工作状态设定百分比（不同级别）。对于每

个级别，设置搅拌风机循环。在安装模拟输出菜单中配置。 

贴士: 在屏幕中变频风机下面显示的数字依赖你在安装>继电器布设和模拟输出中怎样定
义。 

贴士: T  意思是级别在隧道模式。 

• 通风级别: 只读 

• 变频风机-: 设定变频风机运行的百分比。 

• 搅拌风机：控制搅拌风机按照持续、循环开启，循环关闭（循环通风和前面通风级

别的设定是一样的） 

 持续: 连续工作。 

 循环: 时间定时器控制循环。 

 轮替: 时间定时器控制循环，轮流使用。 

贴士: 搅拌风机按照该菜单中设置的程序运行，并且也按你选择的搅拌风机程序运行。任
何一个程序或级别要求开启，搅拌风机就会开启。所有程序都要求关闭，搅拌风机
才会关闭。 

搅拌风机 
级别 搅拌风机编号 变频风机 
 123456789012345 3  4 
1 
2 
3T 
4T 
5T 
6T 
7T 
 
 
 

 . . . 
 . . . 
 . . . 
. . . . 
. . . . 
. . . . 
. . . . 
 
 
 

 

   

 

 

 
 
 
 
 
 
 

 

-Continuous-Cycle On-Cycle Off 
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4.5 搅拌风机程序 

该节包含可以对于每个搅拌风机设定5个不同的程序。使用'+/-'键选择选择程序。 (在搅拌风

机程序帮助 | 里会解释这些程序)。 

贴士: 如果不同程序中选用了相同的变频风机，程序需能在最高速度下运行。 

贴士: 这个～符号指派一个模拟输出设备。 

 

• A (加热器): 该程序让鸡舍温度更加均衡。输入差值和传感器编号 

• B (最小通风): 该程序使用搅拌风机将最小通风进气与 

• C、D、E（温差传感器）: 内的热空气充分混合。这样的功能可根据传感器的差异

建立三种搅拌风机群。 

4.5.1 搅拌风机程序帮助 | 设置 

 当查看搅拌风机程序菜单: 按帮助, 选择设置, 并且按输入 

 

程序A (加热器) 

• 运行时与目标温度的差值: 设置传感器间温差多大时，搅拌风机开启。 

• 循环开时间 (秒): 为搅拌风机设定循环开启时间，以秒计。 

搅拌风机级别 
风机 程序 

编号 -A- -B- -C- -D- -E- 
1 
2 ~ 
3 ~ 
4 
5 
6 
7 
8 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

激活      
 

系统参数 

程序 A (最小通风) 
循环结束后运行  
运行的延迟 (秒) (+/–) 
运行的时间秒) 
从级别 
到级别 
开始时间 (hh:mm) 
结束时间 (hh:mm) 
程序 B (传感器温差) 
运行的温差 
传感器数的差值 
传感器数的差值 

  

 
开 
0 
0 
0 
0 
00:
00 
00:
00 
 
2.0 
0 
0 
0 
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• 循环关时间 (秒): 为搅拌风机设定循环关闭时间，以秒计。 

• 从/到级别： 限制程序在设置的级别之间运行。 

• 从/到时间： 定义程序运作（24小时）的时间范围。 

• 风机操作时的停止： 风机运行时，选择是启动加热器 

程序B (对于最小通风) 

• 循环结束后运行: 搅拌风机启动时间设置。可以为循环开结束时或者循环关结束

时，在设备|通风级别中设定。 

• 运行的延迟 (秒) (+/-): 设定延迟时间秒数让风机遵循前面设定的循环结束后运行的

设定。 

• 运行时间 (秒): 设定搅拌风机运行的秒数 

• 从/到级别： 限制程序在设置的级别之间运行。 

• 从/到时间： 定义程序运作（24小时）的时间范围。 
 

程序 C, D, E (传感器温差或独立) 

• 开始运行的温差: 设定不同传感器之间的温差度，来启动搅拌风机。 

贴士: 如果这个参数设为 0，传感器的不同搅拌风机将会独立运行。 

• 传感器编号差值: 选择一个传感器定义一个温度读数 

• 传感器编号差值: 从另外一个区域选择另一个传感器定义一个读数 

• 循环开时间 (秒): 为搅拌风机设定循环开启时间，以秒计。 

• 循环关时间 (秒): 为搅拌风机设定循环关闭时间，以秒计。 

• 从/到级别： 限制程序在设置的级别之间运行。 

• 从/到时间： 定义程序运作（24小时）的时间范围。 

• 风机操作时的停止： 风机运行时，选择是启动加热器。 

• 可变搅拌风机： 选择要用的搅拌风机。 

• 最小/最大变频搅拌风机： 输入最小和最大速度（以百分比的形式）。 
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4.6 湿帘 

• 湿帘 （标准） 

• 湿帘（精度） 

4.6.1 湿帘 （标准） 

• 湿帘主页 

• 湿帘帮助 | 设定定义 

4.6.1.1 湿帘主页 

此菜单设定湿帘运行情况。 

贴士: 湿帘仅在当控制器进入隧道模式时运行。例如，如果湿帘设定运作在级别 8 并且隧
道模式在级别 10 时开始，湿帘保持失效状态。.  

 

• 日: 设定日龄。 

• 开始时间: 湿帘开始运行。 

• 结束时间: 湿帘结束运行。 

o 可以在一天内设定几个时间段开启和关闭湿帘。 

o 如上面的屏幕，日龄由7天到14天，湿帘会从7日龄到14日龄根据日龄7的设置

持续运行。 

• 隧道差值: 设定与隧道温度的差值以实用该设定。可以设定为负值。 

o 注意14日龄的设定。Platinum Pro/Rotem Pro 使用最大温差，作出正确设置选

择。 

• 对于湿度: 设定关闭湿帘系统前允许的最大湿度，可以键入100%。 

• 开秒数: 设定湿帘系统运行每个循环的的最大开时间。 

• 关秒数: 设定湿帘系统运行的每个循环中最小关闭时间。 

湿帘 

日 开始 结束 隧道l 去 开 关 
 时间 时间 差值 湿度 秒 秒 
1 
7 
7 
14 
14 
14 
14 
14 
14 
14 

10:00 
10:00 
10:00 
10:00 
10:00 
10:00 
10:00 
10:00 
10:00 
10:00 

21:00 
21:00 
21:00 
21:00 
21:00 
21:00 
21:00 
21:00 
21:00 
21:00 

3.0 
3.0 
5.0 
2.0 
3.0 
4.0 
5.0 
6.0 
7.0 
8.0 

99 
99 
99 
99 
99 
99 
99 
99 
99 
99 

15 
15 
45 
15 
30 
45 
60 
75 
100 
200 

285 
285 
255 
285 
270 
255 
240 
225 
200 
100 
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4.6.1.2 湿帘帮助 | 设定定义 

 当你仍然查看湿帘菜单时: 按帮助, 选择设置, 并且按输入 

 

• 温度区间: 设定相对于温度开启和关闭的滞后值。 

• 湿度区间: 设定相对于湿度开启和关闭的滞后值。 

• 湿帘阶段间的差值: Platinum Pro/Rotem Pro 支持4组阶段水帘. 当温度达到隧道温度(控

制>温度曲线)加上隧道温差（在水帘主屏中设定）时控制器将激活第一阶段的水帘. 

每一个附加水帘将在温度达到隧道温度加上隧道温差再加上阶段差值时开启。 

例如,如果: 

o 隧道温度 = 25° 
o 隧道温差= 2 

o 湿帘阶段差值 = 3 

阶段1在27°开启,阶段230°开启,阶段3在33°开启, 阶段4在36°开启. 

例如: 湿帘在温度为30华氏度时开启，温差设为2º C: 

湿帘号 # 指定的传感器 湿帘阶段间的差值 实际温度 

1 平均 0.0 30° 

2 平均 2.0 32° 

3 温度传感器2 0.0 30° 

4 温度传感器2 2.0 32° 

• 湿帘1/2/3/4最小级别：系统中具有超高一个水泵时，这个参数启用将保持一个湿

帘不起作用直到关联的卷帘开启。定义每个湿帘的最小级别。 

贴士: 当湿帘阶段间差值启用时，湿帘运行将依照这两个条件 

• 湿帘最小级别：在系统内具有超过一个水泵，启用这参数将保持一个湿帘不起作用

直到隧道卷帘开启。为每一个湿帘定义最小级别。 

系统参数 
湿帘 

温度区间 
湿度区间（%） 
湿帘阶段温差 
湿帘1最小级别 
湿帘2最小级别 
湿帘3最小级别 
湿帘4最小级别 

湿帘冲洗 
冲洗湿帘在： 
冲洗湿帘持续时间湿帘阶段温差启用功能最小级别 

 
2.0 
2 
0.0 
1 
1 
1 
1 
 
00:00 
0 
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湿帘冲洗 

• 帘冲洗持续时间 (分): 设定冲洗的时间段。如果输入了值，控制器无论什么通风级

别，和开启模式都直接冲洗。 

• 启动运行湿帘的最小级别: 设定开启湿帘泵的最小通风级别。这个对于冲洗功能无

效。 

4.6.2 湿帘（精度） 

• 介绍 

• 湿帘主页 

• 湿帘“帮助”页面| 设置释义 

4.6.2.1 介绍 

6.22版本支持湿帘自动调整。6.22版本同样支持湿帘非自动调整。 

自动调整指用户可根据气候条件调整湿帘工作/非工作时间。用户设置湿帘的最长和最短关

机时间。控制器根据温度变化自动调整关机时间。例如，当温度升高，控制器会缩短关机时

间。湿帘持续工作，直到温度下降到用户设置温度。 

附加湿帘开始工作注意事项： 

• 冷却差，即激活附加湿帘所需的温度差。 

• 每个湿帘开始运行时的通风水平。用户可通过设置以下参数调整湿帘： 

• 开关机温度 

• 调整范围即发生温度变化的范围(高于湿帘开机温度)。如果温度上升超过规定的范

围，湿帘调整停止  

• 用户可设置固定的开机时间和最长/最短关机时间。控制器会根据温度的变化自动

调整关机时间 

• 用户可设置冷却时间范围 

• 用户可调整湿度对湿帘的影响  

注意   ，安装湿度传感器可将湿度与运行参数相结合。无效的传感器读数将被禁用  
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4.6.2.2 湿帘主页 

 将继电器设置为湿帘。参见第129页继电器布局 

调整湿帘： 

1.控制>控制模式并启动湿帘调整. 

 

2. 设备>湿帘 

 

3. 释义 

o 日期：记录冷却功能开始运行日期。每天仅一行有效。若多行代码定义同一

天，则只运行最后一行。 

o 启动温差：设置隧道温度开始冷却的温差(详见第18页温度曲线)。范围：-36.0

⁰ 到+36.0⁰ F/-20⁰ 到 +20⁰ C 。默认：0  

o 关机温差: 设置隧道温度停止冷却的温差(详见第18页温度曲线)。范围：-36.0⁰ 

到 -5.9⁰ F/-20⁰ 到 --3.3⁰ C。默认：0 

注意  每个湿帘根据其自身的温度传感器运行(参见 139 页的温度设置) 

 

o 开机时间: 设置操作时间  范围： 0 – 999 秒。默认： 0  

o 最长关机时间：设置湿帘在重启前的最长关机时间。取值范围：0 ~ 999。默

认值:0。设置时间为0时可连续操作  

o 最短关机时间：设置湿帘在重启前的最短关机时间。取值范围：0 ~ 999。默

认值:0。 

CONTROL MODE 
Growing Zone 
House Mode  
Temperature Curve  
Min. Max. Level Control  
Heat Cycle: 
Analog Heat Mode 
THI Mode 
Cooling Ramping 

FULL HOUSE 
NORMAL 
YES 
BY WEIGHT 
NO 
LINEAR 
NO 
YES 

 

COOL PAD 
Day On Temp 

Diff 
Off Temp 
Diff 

On 
Time 

Max Off 
Time 

Min Off 
Time  

       
1 
7 
12 
14 
16 
18 
20 
22 
25 
30 

0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 

0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 

0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
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4. 设置选项释义 

4.6.2.3 湿帘“帮助”页面| 设置释义 

 

• 释义： 

o 湿帘工作的时间间隔: 设置湿帘工作的时间间隔。范围:00:00 - 23:59。默认

值:00:00(默认设置) 

o 温度调整范围：在调整开始时设置其最高温度。调整范围在实时温度(+ 0.5⁰)

到最高温之间。例如，如果设置75⁰开始冷却，而调整范围为10⁰，那么调节

过程将一直持续到温度达到85.5⁰。范围:0 - 36⁰F/0 - 20⁰c。默认值:36⁰/20⁰. 

o 停止冷却的湿度%：超过此湿度数值，冷却停止。范围0 - 100%。默认

值:100% 

注意  当湿帘运行时，湿度会上升，最终导致湿帘停止工作. 

o 停机湿度带：设置湿帘重启前(因湿度过高而停止冷却后)发生的湿度下降。范

围:0 - 20%。默认值:5% 

o 湿帘间的温度阶差：设置下一个湿帘开始工作所需的温差。范围:0 - 36⁰F/0 - 
20⁰C 

o 湿帘1 - 6最低操作要求：设置每个湿帘的通风水平。范围:0 - 30。默认值:1 

4.7 加湿器 

此菜单设定加湿器的运行。 

• 加湿器系统与湿帘系统最大的不同就是参考不同的温度点。加湿器温度差相对的是

目标温度而不是隧道进入温度。 

• 饲养员操作平滑当控制器不在隧道模式时。 

SYSTEM PARAMETERS 
COOL PAD 

Enable Cooling From Time 
Enable Cooling To Time 
Ramping Temperature Range 
Humidity % to Stop Cooling 
Off Humidity Band (%) 
Diff Between Cool Pads Stage 
Cool Pad-1 Min Level to Operate 
Cool Pad-2 Min Level to Operate 
Cool Pad-3 Min Level to Operate 
Cool Pad-4 Min Level to Operate 
Cool Pad-5 Min Level to Operate 
Cool Pad-6 Min Level to Operate 

COOL PAD FLUSH 
Flush Cool Pad At: 
Cool Pad Flush Duration (minute) 

 
0:00 
0:00  
20.0 
100 
5 
2 
1 
1 
1 
1 
1 
1 
 
0:00 
0 
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• 日: 设定日龄 

• 开始时间&结束时间: 一天当中你想让加湿器开启和关闭的时间。 

o 可以在一天中设定不同开闭的时间段。 

o 上面的屏幕中，第一行是47日龄。在这个例子中加湿器在47天之前都不会启

动。因为没有键入其他的日龄，因此按47日龄开始执行。 

• .目标差值: 设定与目标温度之间的温差以启动加湿器。 

• 到湿度: 设定加湿器停止前允许的最大湿度。 

• 开秒数: 设定每个加湿器运行循环中最大开启时间。 

• 关秒数: 设定每个加湿器运行循环中最小停止时间。 

4.7.1 加湿器帮助 | 设置定义 

 当你仍然查看加湿器菜单: 按帮助, 选择设置, 并且按输入 

 

• 温度区间: 设定相对于温度开启和关闭的滞后值。 

• 湿度区间 (%): 设定相对于湿度开启和关闭的滞后值。 

• 启用的运行的最小级别: 设定开启加湿器的最小通风级别。 

• 启用的运行的最大级别: 设定开启加湿器的最大通风级别。 

• 启用轮替：启用这个功能在每一个循环使用不同的加湿器继电器。这个功能在较高

的压力时启用分散水滴，来侵湿动物 

加湿器 
日 开始 结束 目标 到 开 关 
 时间 时间 差值 湿度 秒 秒 
47 
47 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

12:00 
12:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 

21:00 
21:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 

18.0 
20.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 

99 
99 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

300 
300 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

600 
300 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

 

系统参数 
加湿器 

温度区间 
湿度区间(%) 
启用运行的最小级别 
启用运行的最大级别 
启用轮替 
加湿器阶段温差 

 
 
2.0 
2.0 
1 
30 
否 
0.0 
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贴士: Munters 建议保持这个功能设定为默认设定（否）。 

• 加湿器阶段温差：Platinum Pro/Rotem Pro版支持四个加湿阶段。当温度达到隧道温度

（控制>温度曲线）加上隧道温差（在湿帘屏幕中设定）时控制器启用第一阶段。

当温度达到隧道温度加上隧道温差再加上这个差值时每个补充的阶段开始 

例如，如果： 

o 隧道温度是80 

o 隧道温差 2 

o 加湿阶段温差 3 

阶段1在82度开启，阶段2在85，阶段3在88度，阶段4在91度。 

4.8 灯光 

此菜单设定灯光的运行。该控制器有4个通道来控制灯的开关和调节灯的亮度.  另外，这个

菜单也可使用一个灯光传感器.  

1. 进入安装>模拟输出(查阅模拟输出,页码140)定义最多至4个灯光输出.  

2. 进入设备设定>灯光,定义需要的参数. 

 

此菜单的配置是取决于水和饲料帮助|设定定义（68页）的配置： 

• 如果你选择每日，当你选择灯光，上面的屏幕出现; 设置灯光菜单一次。 

• 如果你选择2 - 6天或周，出现以下屏幕。 

 

1. 选择饲料， 然后按输入键。灯光光参数屏幕出现。这些参数设置饲料日的灯光功能. 

灯光 
日 时间 灯光 每 每  (%) 
  1  2  3 1 2  

1 
12 
12 
12 
12 
25 
25 
25 
25 
0 

00:00 
00:00 
01:00 
03:00 
21:00 
00:00 
03:00 
20:00 
23:00 
00:00 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1
0
0 
4
5 
0 
4
5 
0 
3 

0 
4
5 
0 
4
5 
0 
0 
3 
3 

 

 

 

请选择 
灯光表格/ 不饲料 

日 
选择表格 
饲料无饲料 
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2. 配置这些参数。 

3. 选择不饲料，然后按输入键。灯光参数屏幕出现。这些参数设置非饲料日的灯功能. 

4. 配置这些参数。 

• 日龄: 设定日龄 

o 在示例中，育雏灯和（通道1）和明亮的中间灯（通道2）从第一天开启，而

末端的灯（通道3）关闭。例子中展示了两个通道调光灯，通道1是100%照

度，通道2是0%（用于保温伞下的雏鸡） 

• 时间: 为灯光设定时间。 

o 12日龄，中间灯关闭，调光器开启到45%。两个闭灯时间分别是1点到3点，

下午9点到午夜。该程序执行到日龄25。 

o 从25日龄开始，开关式灯灯光持续关闭，调光器在开时段提供调节的光，整

整两个闭灯时间段会关闭。总共闭灯6小时，第一段是从午夜到3点，第二段

式从下午8点到11点。 

• 灯光: 对号选择你需要运行的灯。点号选定你要关闭的灯。对号表示需要运行的

灯，点表示要关闭的灯。使用+/- 键选择。 

• 强度 (%): 设定调光器的百分比。如果强度增加，调光器调亮，如果在设定的时间内

百分比下降调光器慢慢变暗。这就是说，他们运行符合日照规律（参见下面的帮助 

| 设置）。 

4.8.1 灯光帮助 | 设置定义 

贴士: 猪模式不支持光照帮助参数。 

 当你查看灯光菜单时: 按帮助，选择设置, 并且按输入 

 

• 日出时间 (分钟): 光照强度从0％上升到指定的水平所需的时间量。 

• 日落时间 (分钟): .光照强度从指定的水平降低到0%所需的时间量。 

系统参数 
灯光 

日出时间 (分) 
日落时间 (分) 
允许骤变开始日 
骤变循环(分) 
骤变持续时间(分) 
骤变增加量 (%) 
信号灯是: 
饲料之前信号(秒) 
饲料期间信号 (秒) 
 

 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
灯2 
60 
60 
NO 
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• 允许骤变开始日: 骤变开始日。 

• 骤变循环 (分钟): 骤变在其最大水平的时间长度。到达最大级别以及回到预先设置

的级别都需要1分钟。例如骤变持续10分钟，则骤变循环为8分钟。 

• 骤变持续时间 (分钟): 骤变循环的总时间，包括上升和下降时间。 

• 骤变增加量(%): 设定骤变与当前灯光强度间的增加量。 

• 信号灯是：只有一盏灯，在喂养时间的运行。选择哪个灯亮，或选择“无”。 

贴士: 饲养期结束后，所有在光参数屏幕选定的灯选择重新点亮。 

• 喂料之前信号（秒）：喂养开始前，其他所有的灯光熄灭的时间量 

• 喂料期间信号（秒）：在喂养结束，选定的灯仍然亮的时间量。 

贴士: 上面的两个参数在非饲养的日子是禁用的。 

• 光传感器激活：当足够的外部光存在时光线感应器关闭所有的灯，（查阅光传感器

校准，第69（原文70）页）。如果安装了光传感器，当在喂养时外界有足够的光线

启用此选项关灯。 

 

图6: 没有骤变的光照程序 

 

图7: 有骤变的光照程序 



 

 © Munters AB, 2021 67 

贴士: 最初的骤变循环参考时间是日出时间结束点。骤变在骤变循环结束点前开始骤变持
续分钟数。会有一分钟的升和降的强度变化。如果日出持续设定为零，就没有骤变
了。 

4.8.2 光线测量控制 

第6.20版本支持使用LUX光传感器来控制光强度。在此功能中，LUX目标值是定义光强度目标

值。控制器以LUX值测量光强度并相应调整输出。 

• 使用LUX调光时，开/关灯功能无效。 

• 使用LUX调光时，日出/日落功能无效。 

请按以下步骤对光测量功能进行配置： 

1. .在“安装 > 模拟传感器中，将传感器定义为0–40LUX。 

2. 进入设备>照明。仅在定义了传感器后，LUX目标值才会显示。 

 

3 .进入“设备 > 灯光 > 设置”。 

4. 定义： 

o LUX波段（LUX）：测量到的光量在该波段（百分比）内时，光输出不会发生变化。默

认值2，范围2–10。 

o 增加间隔时间（秒）：从上一次变更起光强度增加（1%）的间隔时间。默认值范围

0–120 

o 减少间隔时间（秒）：从上一次变更起光强度减少（1%）的间隔时间。默认值范围

0–120 

 

5. 设置“启用光强度过低警报”警报，第XX页（可选）。 

LIGHT 
Day Time Target  

LUX 
Light  
1  2  3 

      
1 
12 
12 
12 
12 
25 
25 
25 
25 
0 

00:00 
00:00 
01:00 
03:00 
21:00 
00:00 
03:00 
20:00 
23:00 
00:00 

50 
40 
40 
50 
50 
40 
40 
50 
0 
0 
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4.9 水&饲料 

此菜单设定水料设备运行条件。 

• 时间控制 

• 数量控制 

• 饲料计量器控制 

• 水和饲料帮助 | 设置定义 

4.9.1 时间控制  

 

1. 根据需要设定参数  

o 日: 设定日龄 

o 时间: 设定水线，料盘或者绞龙的事件时间。对号表示在事件时间开启，点表

示关闭。在对号和点之间切换使用+/- 键。 

o 水: 选择对号表示水线开，点表示关闭 

o 料盘: 对号表示打开料线，点表示关 

o 绞盘: 对号表示开，点表示关 

2. 设定水溢出报警和水短缺报警（页码94） 

贴士: 你可以按照前面灯光设置那样执行饲喂时间，清空饲料，或者其他类似的选项。   

4.9.2 数量控制 

1. 进入安装>继电器布设（页码 136），定义1-4个继电器作为一个绞龙。 

2. 进入鸡称菜单>鸡称布设（页码 101,），设计每一个料塔到一个通道 

3. 进入设备设定>水和料>帮助设定，激活由量控制喂料。 

4. 进入设备>水和料，定义需要的参数 

5. 设定水溢出报警和水短缺报警（页码 94）。 

水&饲料 
日 时间 水 料盘 绞龙 
 hh:mm 1  2 1  2 1  2 
1 
12 
25 
46 
48 
0 
0 
0 

00:00 
10:00 
14:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
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• 日龄: 设定生长日龄.运行生长日龄的参数直到下个生长日龄到来. 

• 从时间/至时间: 设定水和料线需要运行的周期.   

• 水: 标记水线对号使它开启，点代表关闭. 

• 喂料: 标记料线对号代表开启，点代表关闭. 

• 喂料：在从时间/至时间内从料塔中输入饲料的量.  

o 你能够从不同的料塔供应饲料，允许特殊的饲料混合.  

o 分配持续到至时间或者达到定义的量 

o 如果继电器没有定义为绞龙饲料数量仍会显示。可是任何的数量的输入将是

无意义的。 

水线在从时间至时间之间不间断运转. 仅料线在循环. 

贴士: 这个功能仅在继电器定义为绞龙并且每个料塔规划至一个绞龙时才工作。定义一个
数字传感器作为一个饲料量时不能激活由数量控制。 

贴士: 如果由数量控制器和数字饲料脉冲都激活，将优先选择由数量控制。 

4.9.3 饲料计量器控制 

饲料控制实现了通过数字传感器分批测量饲料量。这些传感器记录每次喂料设备输送（固

定）数量的饲料。通过测量送料脉冲的数量，控制器可以记录送料的量（重量）。 

• 使用此方法时，无需定义料塔。 

• 用户必须知道饲料设备输送了多少饲料。 

1. 在安装>继电器布局（第136  页）中，将1-4继电器定义为绞龙。 

2. 在安装>数字传感器中，将所需的数字传感器定义为饲料计量器。 

3. 在设备设置>供水和料>帮助设置中，选择“计数”。 

 

数量控制 
Day From To Water Feeder 
 Time Time 1  2 1  2 
1 
12 
25 
32 
40 
0 
0 
0 
0 
0 

00:00 
10:00 
14:00 
14:00 
14:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 

00:30 
10:30 
14:30 
15:00 
15:30 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

SYSTEM PARAMETERS 
  

WATER & FEED  
Feed Day Cycle DAILY 

Feed by Quantity COUNT 
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4. 在设备>供水和料中，根据需要定义参数。 

5. 在服务>饲料校准中： 
o 将方法定义为脉冲 

o 在系数中，输入每次输料的重量 

6. 设置水溢出报警和水短缺报警。 

 

• 日：设定生长日。您可以将天数定义为负数。输入数字，然后按+/-键。生长天数保

持在定义的参数下，直到下一个定义的日期。 

• 从时间/到时间：设置水，喂料器和料线运行的时间段。 

• 水：选中一个复选标记，标记要打开的水线，点选要关闭的水线。 

• 喂料器：标记要打开的料线，点选要关闭的料线。 

• 饲料：输入在“开始/结束”期间从料塔提供的饲料量。 

o 您可以从多个料塔提供饲料，实现特定的饲料混合。每个绞龙从具有相同编

号的料塔输送饲料；这意味着绞龙1从料塔1接受进料，以此类推。 

o 分配一直持续到结束时间或达到规定数量，以先到者为准。 

o .如果继电器未定义为绞龙，则仍会显示进料编号。但是，输入的任何数量都

没有意义。 

贴士: 这个功能仅在继电器被定义为绞龙时有效。 

4.9.4 水和饲料帮助 | 设置定义 

这些参数定义一周内的饲料和水的输送时间表。 

贴士: 水和饲料参数与照明参数联合工作。 

•  每日： 一周每天执行相同的时间表。 

• 2 - 6天： 选择一个循环持续选择天数，然后重复。例如，2天意味着循环持续两

天，然后重复。 

WATER & FEED 
Day From To Water Feeder Feed 
 Time Time 1  2 1  2 1      2       3      4 
1 
12 
25 
32 
40 
0 
0 
0 
0 
0 

00:00 
10:00 
14:00 
14:00 
14:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 

00:30 
10:30 
14:30 
15:00 
15:30 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 
00:00 

  
  
  
  
   
   
   
   
   
   

  
  
  
   
   
   
   
   
   
   

50   75       0     0 
75  100      0     0 
100 200     0     0 
100 200     0     0 
100 250     0     0 
0     0         0     0 
0     0         0     0 
0     0         0     0 
0     0         0     0 
0     0         0     0 

 



 

 © Munters AB, 2021 71 

 

• 周： 选择在一周的哪些天，提供饲料和水。 

 

贴士: 如果您选择每日，则秤的功能始终处于启用状态。如果你选择 2 - 6 天或周，则秤的

功能在非饲喂日子里禁用。 

贴士: 如果你想每天提供饲料，选择每日。如果选择周和标志每一天，其他功能则被禁
用。 

如果你选择2 – 6日或周 安排，配置： 

• 日数循环（2 - 6天）： 选择循环中的哪些天，供应饲料和饮水。 

• 周循环: 选择供应饲料和饮水的日子。 

• 水 在不喂料日: 选择至多两个在非饲养日水供应的时间段. 

贴士: 在饲养日，水与饲料同时供应。 

系统参数 
 

水&饲料 
2日 

饲料日循环 
  

日循环  

日:          1                2  

饲料:                         √  

水开启不喂料日 
开始 停止 开始 停止 
10:00 10:30 11:30 12:30 

 

 

 

系统参数 
 

水&饲料 
周 

饲料日循环 
  

日循环 
日: 周日 周一 周二 周三 周四 周五 周六 
饲料: √  √ √  √  
 

水开启不喂料日 
开始 停止 开始 停止 
10:00 10:30 11:30 12:30 
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4.10 额外系统 

此菜单是不在控制器清单内的设备的参数设置. 

 

• 开始时间: 额外系统开始工作的时间 

• 结束时间: 额外系统结束工作的时间 

• 起始温度: 额外系统开始工作的温度 

• 结束温度: 额外系统结束工作的温度 

• 起始湿度: 额外系统开始工作的湿度 

• 结束湿度: 额外系统结束工作的湿度 

• 开 (秒): 额外系统的开的时间，如设定为0，则额外系统一点儿也不运行。 

• 关 (秒): 开始时间结束后停止的时间。如果你同时有开和关的时长，额外系统则循

环运行。如果关时间设定为0，只要其他参数都满足，系统一直运行。 

贴士: 所有的参数都满足时额外系统才会运行。例如如果温度在开始温度以下，或者湿度
在开始湿度以下，则系统不启动。你可以在安装 | 温度定义中给额外系统指定特定
的传感器。额外系统使用舍内湿度，而不是舍外湿度。如果没有湿度传感器，系统
忽略湿度参数。 

4.11 按需供水 

按需供水（WOD）的功能能够从一个中央点调节鸡舍内所有乳头线的压力，确保均匀同意

的水线压力。该功能通过关闭和打开中央控制点的阀门（手动或者电磁阀方式）可以即刻传

递转换所有水线的不同预设压力 

Platinum Pro/Rotem Pro 版启用使用继电器控制水循环时间和使用模拟输入和输出传感器控制

水压。这两种方法免费使用的。用户可以使用任一一个或两个都用。继电器控制 

• 继电器控制 

• 传感器控制 

额外系统 
系统 1 2 3 4 
开始时间 
结束时间 
从温度 
去温度 
从湿度 
去湿度 
开启 (秒) 
关闭(秒) 

10:30 
18:45 
75.5 
93.0 
55 
85 
45 
300 

06:15 
20:30 
85.5 
95.5 
60 
85 
45 
300 

14:20 
03:15 
60 
98.0 
60 
85 
300 
2000 

00:00 
00:00 
0.0 
0.0 
0 
0 
0 
0 
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• 按需供水帮助｜设定定义 

4.11.1 继电器控制 

制定增加至50个时间周期。 

 

1. 在安装>继电器布设指定最多WOD（按需供水）阀。参照继电器布设查看细节，页 

136. 

2. 在设备>按需供水，配置下列参数 

o 日：指定激活选定的WOD阀的日期 

o 时间：指定激活启动的阀门的时间。阀门将持续运行至下个设置的日和时间 

o 按需供水继电器：启动需要的继电器。 

3. 在报警设定帮助｜设定定义设定WOD报警 (页93)。 

4.11.2 传感器控制 

贴士: 当使用传感器控制时，按需供水状态将出现在主屏，热屏 7，和热屏 0. 

 

要增加精密测量： 

1. 控制水电磁阀开启，进入安装>模拟输出： 

a. 指派一个输出设备作为安装供水精度。 

b. 设定最小输入和输出电压（0—5V）. 

2. 进入安装>模拟传感器，指派一个传感器作为按需供水精度。这个设定启用一个传感

器来测量水流。  

3. 进入设备>按需供水，配置下列参数： 

o 日龄：指定启用已经选择过的按需供水阀的日龄。 

按需供水 

日龄 时间
hh:mm 

WOD-RLY 
1 2 3 4 

1 12:00    
2 6:00    
3 8:00    
5 10:00    
7 12:00    
9 14:00    

 

WATER ON DEMAND 

日龄 时间 
hh:mm 

WOD-RLY 
1 2 3 4 

压力 
 IN. W.C 

1 12:00    30.00 
1 16:00    20.00 
3 8:00    15.00 
5 10:00    10.00 
7 12:00    10.00 
9 14:00    5.00 
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o 时间：指定激活启动的阀门的时间。阀门将持续运行至下个设置的日和时间. 

o 按需供水继电器：启动需要的继电器。 

o 英寸水压（IN WC）：指定需要的水压。出现的单位在安装>设定中定义（压

力单位）（页码  135）。 

4. 进入设备>按需供水>帮助，设定参数（可选项）。 

5. 进入服务>WOD校准： 

a. 输入第一个压力和电压数据点。 

b. 重复第二个数据点。 

c. 设定帮助定义（选项，参阅 WOD 校准帮助｜设定定义，页码 133）。 

6. 在报警设定帮助｜设定定义中设定WOD报警 (页码 93). 

4.11.3 按需供水帮助｜设定定义 

 

• 冲洗期间水压：指定水压当冲洗乳头启用时。 

• 冲洗期间启用继电器：指定那个WOD继电器保持启用状态在冲洗期间。 

4.12 自然通风程序 

自然通风程序将使用风对舍内的空气进行供应. 使用自然通风将依赖于多种的外界环境和时

间的因素。. 当进入这种模式时，卷帘的开和关就依赖于目标温度.  

设定自然通风是需要进行多级设定. 

• 自然通风怎样工作 

• 预备步骤 

• 定义自然条件 

• 定义自然运行 

• 自然程序帮助|设定定义 

• 自然程序热屏 

系统参数 
按需供水—乳头冲洗  
冲洗期间水压 0 
:冲洗期间启用继电器 0 
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4.12.1 自然通风怎样工作 

Platinum Pro/Rotem Pro 切换至自然通风: 

• 自然通风仅在定义的生长日龄和每日计划内工作。 

• 鸡舍内温度必须在内部温度区间之内。 

• 鸡舍外温度必须在外部温度区间之内。 

o 如果温度低于以上两个参数中的任意一个，通风将切换至最小。 

o 如果温度高于以上两个参数中的任意一个，通风将切换至隧道（这是一个保

持在自然通风的选项；参阅隧道温度的最小风速）。 

• 风速必须在设定的风速区间之内。 

• 风向必须在用户定义的区间内。 

贴士: 计算包括自然通风中的风速和方向是在安装和配置中增加设备的选项和要求。 

• 如果天气条件适合以上的要求，卷帘将按照不同温度和最小、最大百分比开启至一

个计算好的位置。如果需要更多的空气，卷帘将在最小最大卷帘位置的基础上计算

然后做出自动调整。如果最小和最大开启之间的差异较大，那么步长较大。 

• 卷帘位置将在延时之后做出一些调整。 

4.12.2 预备步骤 

 安装一个风速和下雨探测器 (可选择)。 

 安装一个风向传感器 (可选择)。 

1. 进入安装>设定>自然通风, 选择: 

o 程序：这个选项使用下面列出的参数来决定卷帘的开启。 

自然程序 
自然条件  
从日龄 1 
到日龄 50 
从时间 0:00 
到时间 0:00 
外低温目标差值 -10.0 
外高温目标差值 5.0 
最小进入风速 2.0 
最大退出风速 10.0 
自然运行  
低温差值  (卷帘最小位置) 1.0 
高温差值  (卷帘最大位置) 6.0 
步长 10 
阶段延时 (秒) 300 
卷帘最小位置 15 
卷帘最大位置 100 
风和雨影响 是 

 



 

 © Munters AB, 2021 76 

o 级别: 这个选项建议控制器使用在设备设定>通风和卷帘级别中说明的级别运

行自然通风。如果你选择这个选项，将不需要做更深的设定。 

2. 如果你已经安装了风速和下雨探测器，在安装>数字传感器中，定义相应的传感器。 

3. 如果你已经安装了风向传感器： 

a. 在安装>模拟传感器中，定义相应的传感器。 

b. 如果有必要，校准风向传感器。 

c. 6.18 版本: 在安装>通风/卷帘设定中，定义每一个卷帘的方向。当进行自然通

风程序计算时，控制器仅考虑风从某一个方向进入的风。这个区域之外的任何风

将不考虑。 

进入定义的这个区域的度数（这个进入的度数±90°) (图18)。 

 如果你的进入是 90,那么区间将是 0 - 180° 

 如果你的进入是 45,那么区间将是315 - 135° 

 

图8: 风向传感器解说, 6.18 版本 

注意 在上面两个例子中，风A或B将作为因素进入计算，相反风C或D则不会。仅仅当你有

理由怀疑传感器产生错误结果时，才对传感器进行校准。 

定义传感器两侧区域的进入度数！图18举例说明了有四个风向传感器的鸡舍。传

感器1的风向参数定义为45°或者共90°时。从这个区域（A）来的风将用于自然通

风程序。控制器将不考虑这个区域之外的风（B和C）。 

o 6.19 版本: 在安装>通风/卷帘设定中，定义每一个卷帘的方向。当进行自然通

风程序计算时，控制器仅考虑风从某一个方向进入的风。这个区域之外的任

何风将不考虑  

此处输入的数字定义了区域（输入的数字±20°） 

 如果输入90，则范围为20-160 

 如果输入45，则范围为335-115 
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Figure 9: 风向传感器解说, 6.19 版本 

4. 如果需要，在安装>温度定义中指派一个温度传感器作为外部传感器。 

4.12.3 定义自然条件 

自然条件定义了控制器什么时间切换至自然通风。设定以下参数： 

• 从/至日龄: 设置自然程序开始和结束的日龄。 

• 从/至时间: 设置自然程序开始和结束的时间。 

• 舍外低温与目标差值：在自然程序运行内低于当前的目标温度的区间（舍外温

度）。 

• 舍外高温与目标差值：在自然程序运行内高于当前的目标温度的区间（舍外温

度）。 

• 最小进入风速：设定进入自然程序所需要的最小风速。 

• 最大退出风速：设定退出自然程序所必须的最大风速。 

• 隧道温度的最小风速: 当单元在自然模式时，如果温度上升至高于隧道温度时，

Platinum Pro/Rotem Pro 将切换至隧道模式除非外界风速高于这个风速设定。 

贴士: 以上三个参数需要安装并配置一个风速传感器。 

4.12.4 定义自然运行 

• 定义自然运行, 6.18 及以下版本 

• 定义自然通风模式， 6.19 版本 

4.12.4.1 定义自然运行, 6.18 及以下版本 

自然运行定义了在自然通风中控制器的功能运行的方式。 

• 低温差值: 在自然程序运行内低于当前的目标温度的区间（舍内温度）。 

• 高温差值: 在自然程序运行内高于当前的目标温度的区间（舍内温度）。 



 

 © Munters AB, 2021 78 

• 阶段 (%):设定每个级别的阶段运行的量。 

• 卷帘延时：为防止在阶段间频繁切换，设定一个延时时间。 

• 卷帘最小位置：设定最小的卷帘位置。 

• 卷帘最大位置：设定最大的卷帘位置。 

• 风和雨的影响：启动 Platinum Pro/Rotem Pro 在计算卷帘最大开启时需要去考虑的额

外的参数（在帮助中可以发现）。 

4.12.4.2 定义自然通风模式， 6.19 版本 

版本6.19允许定义最小卷帘开口的曲线。 

• 在自然通风模式下，定义： 

o 最小卷帘开口位置（第1天）：设置第一个生长日的最小卷帘开口位置。 

o 最小卷帘开口位置（最后一天）：设置最后一个生长日的最小卷帘开口位

置。 

这些参数之间的差异定义了每天最小卷帘开口位置的曲线。 

 

4.12.5 自然程序帮助|设定定义 

 

• 自然设定 

o 在隧道启用自然：在隧道模式时启用使用自然通风。 

o 阵风延时(秒):设定在通风发生改变时重新计算卷帘移动的延时时间。 

NATURAL PROGRAM 
NATURAL OPERATION  
Low Temp Diff  (Curt Min Pos) 1.0 
High Temp Diff  (Curt Max Pos) 6.0 
Step size 10 
Stage Delay (sec) 300 
Min Curtain Position (1st Day) 15 
Min Curtain Position (Last Day) 55 
Max Curtain Position 100 
Wind and Rain Effect YES 

 

系统参数 
自然设定  
在隧道激活自然 NO 
阵风延时 (秒) 60 
停止搅拌风机高于风速 6 
最小时间在任何的通风模式 10 
使用隧道卷帘从事自然卷帘 NO 
风和雨影响  
风低速 4 
风高速 8 
风和雨低速 2 
风和雨高速 6 
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o 停止搅拌风机在高于风速：在自然程序时，高于这个速度搅拌风机将停止运

行。 

o 最小时间在任何的通风模式：在控制器切换进入自然程序之前总的等待时间

（从最小通风或者隧道模式）。同样，控制器保持在自然通风的最少时间。 

o 使用隧道卷帘从事自然卷帘：在自然程序里使用隧道卷帘。当取消时，卷帘

将保持关闭状态。 

• 风和雨影响 

o 风低速：低于这个速度，卷帘将完全打开。这个数字必须高于最小进入风

速。 

o 高风速：高于这个风速，控制器将降低卷帘最大开启百分比至这个点。 

o 在这些级别之间，控制器将按照一个曲线打开卷帘。 

o 风速和雨低速： 

o 风速和雨高速： 

4.12.6 自然程序热屏 

当需要热屏出现时，按5键来查看自然程序热屏。这个热屏的显示依赖于自然程序状态。 

• 通风不在自然模式 

• 通风在自然模式 

4.12.6.1 通风不在自然模式 

当Platinum Pro/Rotem Pro 使用最小或隧道通风，热屏显示进入自然模式的必要条件。 

贴士: 在温度之间的参数可以根据风速改变。参阅隧道温度的最小风速，页码  77。 

 

不在自然模式内 
风速 目标温度 
风向 雨 
舍外温度 内部湿度 
平均温度 外部湿度 
 

自然模式激活条件 
  
生长日龄之间  1 - 50 
时间期限 24 hrs 
舍内温度之间 79.0 – 91.0 
舍外温度之间 62.0 – 89.0 
风速之间 11.2 – 22.4 
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4.12.6.2 通风在自然模式 

当通风在自然模式时，这个屏幕显示自然使用的参数。 

贴士: 如果隧道卷帘作为自然卷帘使用，在自然热屏显示时按 5 键将显示卷帘的情况。 

 

贴士: 阶段变量和阶段位置是计算的，没有参数。将显示当条件在自然模式之下时更改的
设定。 

4.12.7 当控制器进行过渡时会发生什么？ 

当控制器过渡或从自然通风时下面的改变将会发生。 

• 侧墙/动力>自然：风机停止，卷帘开启至计算的位置并且最终侧墙风门关闭。 

• 隧道>自然：风机停止，卷帘开启至计算的位置。等卷帘达到他们最大开启位置

时，隧道卷帘关闭，（除非隧道模式在自然模式中运行开启）。 

• 自然>侧墙/动力：控制器将自动计算最合适的动力通风级别，依赖于目标温度和当

前的舍内温度。 

• 自然>隧道：控制器将自动的计算最合适的通风级别，依赖于目标温度和当前的舍

内温度（最小或隧道）。 

4.13 料秤程序 

贴士: 肉鸡模式支持此功能 

料秤可以混合来自（最多）四个不同料箱的不同类型的饲料。 用户使用所需的饲料类

型填充每个料箱，并在 Platinum Pro / Rotem Pro 中设置混合物的配给量和数量。然后绞

龙按照设定分配饲料。  

此界面定义了： 

• 要饲喂给鸡群的饲料总量 

• 绞龙饲喂混合物。 

1. 进入系统>继电器布局（第94页），根据需要将继电器定义为绞龙。 

自然模式 – 激活 
 卷帘 1 
平均温度 78 
卷帘位置 100% 
下一阶段 (秒) 0 
阶段开启变量 79 
阶段开启位置 100% 
阶段关闭变量 75 
阶段关闭位置 90% 
最小卷帘位置 15% 
最大卷帘位置 100% 
风影响 NO 
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2. 进入管理>鸡群清单（第58页），输入鸡群的数量。  

3. 进入秤>饲料秤计划。 

4. 进入 设备 >料秤程序 

 

5. 定义： 

o 天数：设定每只鸡的饲料变化的天数。Platinum Pro/Rotem Pro根据这些天数计

算饲喂曲线。可以将其设定为负天数。 

o 每只鸡的饲料：设定分配给每只鸡/猪的饲料量（千克）。 Platinum根据此参数

和鸡群清单参数计算要分配的饲料总量。  

o 料塔（％）：如果有多个料塔供料，请输入每个料塔供应的料包的百分比。

请注意，默认情况下，料塔1提供100％的饲料。从料塔1中减去在料塔2、3或

4中输入的任何数字。  

o 饲料总量：显示当天所需的饲料数量。该数量的计算方法是将每只鸡的饲料

乘以鸡群清单中的鸡数量（任何被宰杀、死亡或移动的鸡群也会纳入计

量）。  

o 今天：这些数字显示当前日龄所需的实际饲料量。在上面显示的示例中，日

龄是第2天。Platinum Pro/Rotem Pro计算从第1天到第5天的曲线，并相应地调整

数字。  

 FEEDING SCALE PROGRAM 
Day Feed Silo (%)  Total 
 Per Bird 1 2 3 4 Feed 
       
1 0.200 70.0 10.0 10.0 10.0 4000 
5 0.300 56.0 22.0 11.0 11.0 6000 
12 0.400 0.0 0.0 0.0 0.0 0 
20 0.300 0.0 0.0 0.0 0.0 0 
0 0.000 0.0 0.0 0.0 0.0 0 
0 0.000 0.0 0.0 0.0 0.0 0 
0 0.000 0.0 0.0 0.0 0.0 0 
0 0.000 0.0 0.0 0.0 0.0 0 

 TODAY 
  68.7 29.3 2.0  3636 
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4.13.1 饲料秤帮助|设置定义 

 

• 定义： 

o 时间：料斗何时开始向鸡群或动物分配饲料。 

o 最大部分重量：输入饲料秤容器尺寸。 

o 绞龙最大运行时间【分钟】：此参数设置绞龙运行时间的警报。输入绞龙可

以运行的分钟数，之后主界面上会出现警报。 

o 非清空时间【分钟】：此参数设置喂饲容器的警报。容器应将其所有饲料分

配到饲料刻度线。如果饲料留在容器中，则可能意味着存在问题（例如，阀

门未打开）。设置饲料可以保留在容器中的时间，之后主界面上会出现警

报。 

o 停止差值1/2/3/4重量：在每个料塔停止向其螺旋输送管线供应饲料后，一定

量的饲料继续流动。这种差值可以补偿这种过量，并确保只有所需的量才能

进入喂料容器。输入可在绞龙中找到的大致进料量。这个数字不需要准确。

在以下喂饲运行中，Platinum将更正输入的数量。 

o 优化器：此参数设置设备对信号噪声的敏感度（由多种因素引起）。该敏感

度对控制器稳定自身起着重要作用。 更大量的噪音需要更快的优化。 要查看

控制器稳定性的指示，请进入“饲料秤菜单>测试”（参见第61页）并执行测

试。如果数字保持稳定，则表示优化较慢。 有三种设置; 默认、较慢、较快。  

贴士: 蒙特建议将此参数保留为默认级别。  

o 阀门关闭时间【秒】：及时为清空饲料秤的的阀门关闭设置延迟（如有）。 

o 饲料皮重【A / D计数】：此规范用于由经过认证的技术人员执行的某些测

试。  

贴士: 蒙特建议保留此参数不作编辑。  

FEED SCALE SETTINGS 
  
Time [hh:mm] 00:00 
Max Portion Weight 25 
Max Auger Time [min] 10 
Not Empty Time [min] 5 
Stop Diff 1 Weight 2.2 
Stop Diff 2 Weight 2.2 
Stop Diff 3 Weight 2.2 
Stop Diff 4 Weight 2.2 
Optimizer Default 
Valve Close Time [sec] 5 
Feed Tare [A/D count] 
Operating Mode 
Feed Rate Update Mode 
Feed Rate 1 [Weight/Min] 
Feed Rate 2 [Weight/Min] 
Feed Rate 3 [Weight/Min] 
Feed Rate 4 [Weight/Min] 

0 
AUTO 
AUTO 
0.0 
0.0 
0.0 
0.0 
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o 工作模式: 请参阅以下部分. 

4.13.2 工作模式 

6.22版本工作模式允许： 

o 暂停和重启进料 

o 在指定时间进料 

该参数有三种模式： 

o 自动模式：根据程序运行进料（默认） 

o 旁通模式：即使测压元件有问题也持续进料。进料秤阀门保持打开，绞龙继

续运行，直到旁路状态结束。在旁路模式下，按时间(X公斤或磅/分钟)进料 

o 暂停模式：所有进料和进料设备停止运行 

使用旁通模式： 

1. 在下拉列表中，选择旁路. 

2. 设置: 

o 进给量更新方式:  

 自动:控制器使用现有参数来确定进给速度。请注意，如果用户在进料速

率参数中输入数字，这些参数与现有参数相矛盾，控制器将覆盖这些参

数。  

   手动:用户在下面的参数中输入进给量.  

贴士: 进料速率 1 - 4:输入每分钟每个螺旋钻要分配的进料量(公斤或磅) 

4.13.3 如果安装了料斗传感器，一旦发出溢出报警，会停止进料料秤常用界面 

 

该界面用于显示饲喂装置的不同区域的状态并说明系统组件。  

• 状态：显示料秤状态：空闲、清空或填充。 

• 重量：显示料秤容器重量 

FEED SCALE STATUS  
  
Status Idle 
Weight 1000 
Auger 1 √ 
Auger 2 √ 
Auger 3 ● 
Valve √ 
Feed S. Active  
Feed S. Interlock  
Hopper Open 
Intermediate Open 
Alarm 0N 
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• 绞龙1/2/3/4：显示绞龙正在运行或已关闭 

• 阀门：显示清空料秤的阀门是否打开 

• 进料S.激活：此字段显示哪个控制器正在管理料秤。 

• 进料S.联锁：料秤联锁是一种可检测哪个阻尼器处于活动状态的数字传感器。 

• 料斗：料斗是一种可检测进料是否达到进料塔中的最高位置的数字传感器。在系

统>数字传感器中设定此传感器。此界面用于显示传感器的当前状态。如果进料达

到最大值，则会触发警报。 

• 中间：中间传感器是一种可检测进料是否达到进料塔中的最高位置的数字传感器。

在系统>数字传感器中设定此传感器。此界面用于显示传感器的当前状态。 

• 警报：此参数显示是否存在活跃的警报。在主菜单上查看警报 

4.13.4 两个鸡舍中的料称功能 

Platinum Pro/Rotem Pro 可以实现2个鸡舍中料秤功能共享2个测压元件连接到一个料称。每个

Platinum Pro/Rotem Pro 控制器连接一个测压元件。  

当系统运行时，一个控制器操作一组绞龙、料秤阀门、料斗等。 机械阻尼器将饲料供应从

料秤切换到相应的料斗。一次只能运行一个进料程序；当一个程序运行时，另一个停止。  

• 每个料斗绞龙由单独的饲料传感器管理，安装在鸡舍终端料线的终端料盘上。  

• 两个Platinum Pro/Rotem Pro 装置都连接到唯一的料称容器。  

• 连接到料斗绞龙的接触器确定激活的鸡舍。 

• 每个Platinum Pro/Rotem Pro 控制器连接一个单独的料斗传感器，显示料斗加料的时间

。  

• 重要提醒：每个Platinum Pro/Rotem Pro 控制器通过料秤激活继电器将料秤状态传送到

第二控制器。这个继电器可以防止控制器在料秤激活时进行控制。控制器1释放控

制必须要： 

o 料斗传感器显示料斗要加料 

o 加料循环完成 

o 另外，如果生成绞龙超时警报，控制操作将传递到另一个Platinum。  

• 热键（见料称热屏） 
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图10：料称图示 
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设置料称 

 参照说明手册控制器连线料称和测压元件。  

1. 进入系统>继电器布设。  

2. 定义继电器为Feed S. Active  

 

3. 进入系统>数字传感器。  

4. 设置一个传感器为料斗传感器，一个传感器为调光器。  

 

RELAY LAYOUT 
Relay Function Num NO/NC 
1 Vent Open 1 — 
2 Vent Open 2 — 
3 Vent Close 1 — 
4 Vent Close 2 — 
5 Heat 1 — 
6 Feed. S. Active 1 — 
7 Curtain Open 1 — 
8 Curtain Close 1 — 
10  < None> 9  < 

None> 
N.O. Relay  

 

 
DIGITAL SENSORS  

In  Function Num 
1 Hopper Sensor  1 
2 Feed Scale Interlock 1 
3 Cool Pad Water Meter  1 
4 Fogger Water Meter  1 
5 Water Meter 2 
6 < None > 0 
7 < None > 0 
8 < None > 0 
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5 管理菜单 

以下为管理菜单详述 

• 鸡存量页88  

• 饲料存量页 88 

• 时间&日期页 89 

• 日龄&鸡群 页90 

• 报警设定 页90 

• 报警重置 页96 

• 故障保险设定 页96 

• 密码 页97 

• RDT-5 / 温度曲线, 页97 

  

图11: 肉鸡/蛋鸡设备菜单 图12: 猪设备菜单 

管理 
1. 鸡存量 
2. 饲料存量 
3. 时间&日期 
4. 日龄&鸡群 
5. 报警设置 
6. 报警重置 
7. 故障保险设置 
8. 密码 

管理 
1. 动物存量 
2. 饲料存量 
3. 时间&日期 
4. 日龄&鸡群 
5. 报警设置 
6. 报警重置 
7. 故障保险设置 
8. 密码 
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5.1 鸡存量 

通过输入鸡存栏数据到控制器中。 

 
 

图13: 肉鸡/蛋鸡存量主屏 图14: 猪存量主屏 

• 在屏幕的上半部分输入数量以维护鸡存量。母鸡和公鸡数量分开输入，如果不想分

开，则单独输到一栏就可以了。 

• 开始时，输入放置的鸡数。然后输入发现的死的，需要剔除的（添加剔除）或移除

的。控制器就会在屏幕下半部分输出总的数量了。 

• 你可以修改错误，只要你你在当天午夜之前就可以进行修改，只要输入负数就可以

（在数字之后按+/- 键）来减掉错误。午夜之后，这些数据就存为历史数据了。 

5.2 饲料存量 

输入饲料存量数据到控制器中。可以通过输入数据来管理你的饲料储量. 

 

鸡存量 
 公鸡 母鸡 合计 
增加死亡鸡数 
添加淘汰 
移除的鸡 
放置的鸡 

0 
0 
0 
10000 

0 
0 
0 
5000 

0 
0 
0 
15000 

今天的死亡鸡数 
今天的剔除鸡数 
合计死亡的鸡 
合计剔除的鸡 
合计移除的鸡 
鸡数 

35 
12 
35 
12 
1020 
8933 

33 
10 
33 
10 
510 
4447 

68 
22 
68 
22 
1530 
13380 

 

动物存量 
 公 母 总计 
增加死亡动物 
增加淘汰 
移出动物 
放置动物 

0 
0 
0 
10000 

0 
0 
0 
5000 

0 
0 
0 
15000 

今天的死亡动物 
今天的淘汰 
死亡总计 
淘汰总计 
移出动物总计 

 

35 
12 
35 
12 

 
 

33 
10 
33 
10 

 
 

68 
22 
68 
22 

 
 

 

FEED INVENTORY 
No. Date Silo 
  1 2 3 4 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 

2-Jan-08 
5-Jan-08 
13-Jan-08 
-     - 
-     - 
-     - 
-     - 
-     - 

7800 
0 
8000 
0 
0 
0 
0 
0 

0 
9000 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

0 
15000 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

0 
10000 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

Total 
Feed:ACTIVE 

15800 
√ 

9000 
√ 

150000 
√ 

10000  
√ 
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手动输入饲料存量: 

1. 输入日期并按确认键. 

2. 选择月份并按确认键. 

3. 输入两位数的年份并按确认键。 

4. 在对应的料塔下输入饲料的数量并按确认键. 累计的总数量将在饲料总量行中显示。 

5. 要删除一个条目，将所有料塔的数量更改为0然后按输入键。退出菜单，当你重新进

入菜单时此条目将会消失。 

6. 设定饲料报警（页码 93). 

如果你已经安装了料塔传感器并且连接料塔称至你的 Platinum Pro/Rotem Pro 控制器，它将自

动的管理饲料量，包括来料数据和饲料消耗数据。也你可以使用数字输入监视你的满料系统

和管理饲料消耗。假如这样，你需要输入你的来料数据。 

这些信息将传递至历史>水和饲料每日菜单, 或者在历史里随意地选择 (根据记录)。 

5.2.1 饲料存量帮助 | 设定定义 

 当你仍然查看饲料存量菜单时: 按帮助, 选择设置, 并且按输入 

 

图15:饲料存量帮助版本 

• 在料箱-1/料箱-2/料箱-3/料箱-4中的饲料总量: 手动更改或者确认料箱中的饲料量. 

• 活跃的料箱: 选择渴望使用的料箱.也可以选择所有的. 

5.3 时间&日期 

此菜单为控制器输入当前的时间和日期。 

 

系统参数 
饲料存量 
料塔1总饲料 
料塔2总饲料 
料塔3总饲料 
料塔4总饲料 
 
激活料塔   

 
0 
0 
0 
0 
 
料塔 1 

 

时间&日期 

当前时间 
日期 
日/周  

09:19 
10-3月-08 
周二 
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• 当前时间： 按24小时格式输入当前时间或者按军用格式 

• 日期: 以天月年的格式输入日期。 

• 日/周: 从下拉菜单中选择一周的周几。 

5.4 日龄&鸡群 

该菜单设置日龄和群号到控制器。 

  

图16: 家禽生长日龄和群编号 图17: 猪生长日龄和群编号 

• 当前日龄: 键入当前的日龄。可以键入负数最多到-2。如果你使用这个工具重置新鸡

群的生长日龄，过去的历史数据不会被清除。使用“新鸡群”的功能清除旧的历史数

据以开始新的鸡群。 

• 鸡群编号: 如果你选择新的鸡群，控制器自动增加排序以赋予鸡群编号。你可以编

辑鸡群号。因为该处可以键入6位阿拉伯数字，一些生产者使用日期月份和年份作

为鸡群号。 

• 新鸡群: 在新的一组鸡到达时，使用新鸡群功能将鸡群日龄设定为1, 0, -1, 或 -2，同

时清除老的历史数据。 

5.5 报警设定 

• 报警设定帮助 | 设置定义 

• 优先报警 

此菜单定义各种报警设置。 

时间&日期 

当前日龄 
鸡群编号 
新鸡群  

27 
1 
否 

 

时间&日期 

当前日龄 
群编号 
新鸡群  

27 
1 
否 
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贴士: 请查阅故障安全设置 

• 通用报警延迟 (秒): 报警系统没有各自的报警延迟，使用该通用设定进行报警前的

时间延迟。 

• 报警提醒(分, 0-关闭): 在情况出现后多长时间没有得到纠正时的提醒。 

传感器报警 

• 传感器低温范围: 设定读数最小是多少时，可以被认为是正常传感器读数。低于该

温度的传感器读数就被拒绝。就会产生传感器超范围报警，该项不适用于特殊的线

路断流器传感器或舍外温度传感器。 

• 传感器高温范围: 设定读数最大是多少时，可以被认为是正常传感器读数。高于该

温度的传感器读数就被拒绝。就会产生传感器超范围报警，该项不适用于特殊的线

路断流器传感器或舍外温度传感器。 

• 传感器报警-与低报警的温差: 如果任何激活中的传感器读数低于控制 | 温度曲线 | 

低报警温度菜单中的设置这么多或者更多，就会产生这个传感器或者区域的报警。. 

• 传感器报警-与高报警的温差: 如果任何激活中的传感器读数高于控制 | 温度曲线 | 

低报警温度菜单中的设置这么多或者更多，就会产生这个传感器或者区域的报警。. 

报警 

• 报警测试时间: 每天的特定时间报警测试。 

• 报警测试日: 选择一周中的一天作为计划中的报警。你可以让报警测试在每周的发

电机测试之前的一段时间进行。 

• 报警测试持续(秒): 为报警测试设定持续的时间。 

报警设置 

通用报警延迟 (秒) 
报警提醒 (分, 0-关闭) 

传感器报警 
传感器低温度范围 
传感器高温度范围 
传感器报警-与低报警时的差值 
传感器报警-与高报警时的差值 

报警 
报警测试时间: (小时:分) 
报警测试日:  
报警测试持续时间(秒) 

绞龙超时报警 
绞龙超时延迟（分) 

1 
30 
 

32.0 
122.0 
1.0 
1.0 

 
12:00 
DAILY 
0 
 

15 
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绞龙超时报警 

• 绞龙超时延迟: 为你的交叉添料系统设定最大的交叉填充运行时间。如果你有监控

设备链接到定义为料盘-1超时或者料盘-2超时的数字输入上，则控制器会在延迟后

报警。 

• 超时期间料盘关: 选择是否当料盘超时报警时，是否关闭饲喂系统。选项： 

o 否:所有绞龙和饲喂系统仍然运行。 

o 全部:所有绞龙和饲喂系统都关闭。 

o 相关的:只有特定的产生报警的绞龙和其饲喂系统关闭。 

贴士: 如果你选择全部或相关的，饲喂系统关闭，直到你在管理菜单进行报警重置时才恢
复。 

料盘超时报警 

• 料盘超时延迟： 设置交叉填充系统（cross fill system）的最大料盘运行时间。如果设

置为料盘1超时或料盘2超时的数字输入与一个显示器连接，在此延迟后，会发送一

个报警 

• 超时期间料盘关闭: 选择在料盘超时报警后喂料系统是否关闭。选项: 

o 否: 所有绞龙和料盘保持打开 

o 所有: 所有绞龙和料盘关闭. 

o 相关: 仅导致报警的特定绞龙及相应料盘关闭. 

贴士: 该报警功能仅在肉鸡模式可用. 

贴士: 无论其他报警如何设置，在绞龙超时报警或料盘超时报警关闭绞龙和料盘时，将超
时期间料盘关闭设置为所有. 

绞龙空料报警 

• 环境监测延迟（秒）: Platinum Pro/Rotem Pro 将会在电流达到设定的延迟后下个

级别的参数时发出警报。 

• 低于额定电流: 当目前电流低于预先设计的参数时发出警报。 

贴士: 这个报警仅在如果 1）检测当前的已经安装的并校准的继电器 2）绞龙已经进行校准
时工作。 
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5.5.1 报警设定帮助 | 设置定义 

 当你仍然在查看报警设置菜单时 : 按帮助, 选择设置, 并且按输入 

 

• 高级报警: 选择是时，会在报警设置屏上出现以下的额外报警（按菜单键然后按输

入键重新输入屏幕）： 

按需供水报警 

• 高/低压力差值（PSI）： 当当前的WOD压力和定义的压力之间的差值达到这个级

别时将给出一个报警。0的意思是停用报警。 

• 停止压力差值（PSI）： 当压力达到这个级别时关闭按需供水系统。 

o 关闭压力必须相同或高于高/低压力差值。. 

o 无论如何，设定这个值为0将停用这个，如果高/低压力高于0那需要相同。 

饲料报警 

• 允许饲料报警从/到： 设置一个时间，这个时间段允许控制器发送饲料短缺警报。 

• 低饲料报警界限: 如果料塔1/2/3/4中的饲料低于这个界限并且时间在允许报警的时

间中时将给出报警. 

• 饲料报警界限 (每小时): 如果喂食量比这一数量大，报警会被触发。这一报警当房

舍内出现问题的时候将被激活（对照的当饲料称重发生问题时，有其他报警发出）. 

水溢出报警 

• 根据光照表格: 当关灯时，改变水溢出报警级别。 

• 第一日: 第一日水溢出报警用于第一日的运行。你可以定义从哪一天开始执行水溢

出报警限制自动增加。在“第一日”前将使用第一日的限制值，第一日水溢出限制的

随日子将有增量曲线走势至 “最后一日”水溢出参数设置。 

• 溢出-第一日: 在第一日，产生水溢出报警的每分钟的水量。 

• 最后一日: 为水溢出曲线的设置最后一日。 

• 水溢出-最后一日: 最后一日的水溢出量设定最大溢出限制，此后的日子持续该最大

值。 

• 溢出-天黑： 选择水溢出限值。当天黑时，控制器每分钟检查。 

• 水溢出报警延迟： 定义控制器产生水溢出报警前的延迟时间。 

系统参数 

报警设置 
高级报警  

 

 

是 
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• 灯光开启时的额外延迟： 当第一次灯光打开时，定义控制器开始根据当日水溢出

设置运行前呃分钟数量。 

• 加湿器水溢出： 定义加湿器（每分钟）的水溢出量。 

水短缺报警 

• 允许水短缺报警从/到： 设置允许控制器产生缺水报警的时段。 

• 关灯时水短缺: 选择在闭灯时，是否禁用水短缺报警 

• 水短缺量: 必须保持的最小流量，否则产生缺水报警。 

• 短缺报警延迟:产生短缺报警前需要达到的最小时间 

• 缺水启动日：定义在第几天开始缺水警报。该参数防止少量饮水的雏鸡引起的误警

报。默认值：0（警报功能工作在全生长周期内） 

鸡秤报警 

• 允许鸡秤报警从/到： 设置控制器允许产生鸡秤报警的时间范围。 

附属报警 

• 在安装菜单里分配附属报警。注意数字传感器、带有相关继电器的附属报警输入必

须匹配他们的继电器状态。 

• 与附属报警1/2/3/4相关的继电器: 附属报警 1/2/3/4的继电器。 

• 附属报警延迟（秒）： 与通用报警延迟分开。如果有一个干接点，警报在设定的

附属报警延迟后发出。 

• 辅助报警 D.I. 节点: 报警接点可以以常开或常闭方式工作。常开继电器在施加电源

时关闭;如果电流中断，继电器打开并发出警报。常闭继电器在电源施加时断开;当

电流中断时，继电器闭合并发出警报。默认情况下，辅助告警定义为NO。 

线路断流器报警 

• 线路断流器报警温度: 设定线路断流器报警温度 

CO2传感器报警 

• CO2高水平： 设定允许的CO2最高级别，高于将给出一个报警。当CO2降低并低于

这个级别时报警将停止。如果用户确认报警，这个报警信息将临时停止（给出提醒

时间）。 
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湿度传感器报警 

• 湿度高级别报警：.设定允许的湿度最高级别，高于将给出一个报警。当湿度降低并

低于这个级别时报警将停止。如果用户确认这个报警，这个报警信息将临时停止

（给出提醒时间）。 

• 湿度报警测试: 如果断开湿度传感器，将会有一个报警输出。 

氨气传感器报警 

• 氨气浓度级别高： 设定氨气浓度的报警级别。 

二级报警 

• 使能二级报警： 参见第65页的优先级报警。 

电位计报警 

• 启用电位计报警，当通风口/卷帘电位计控制的装置发生故障时电位计警报发出报

警。要启用，请设置时间参数。如果“从/到”时间设置为0：00（默认），则禁用报. 

光强度态低警态 

• 启用光强度过低警报：在测量到的亮度低于要求的LUX目标值的50%时发出的警报。 

注 第 6.20 版支持此警报。仅在安装了 LUX 传感器和启用警报时激活。此外，调光器输出值相
应已激活光程序行中设置为最大输出值。 

态态运行态态 

• 绞龙运行（时长）：根据需求定义绞龙。设定一个数字传感器为绞龙超时传感器。

若报警接触器在设定时间内未打开，则发出警报。 

5.5.2 优先报警 

Platinum Pro/Rotem Pro 具有优先报警功能。启动时： 

• 通风相关警报被定义为关键报警。 主报警继电器将把这些报警传送给继电器（例

如，拨号器）连线的设备。 

• 非通风警报被定义为非关键警报。 次级继电器将警报传送到另一设备（例如，

ELS）。  

优先报警： 

1. 进入系统>继电器布设。 

2. 定义继电器为警报（N.C.） 

3. 进入管理>报警设置>帮助 

4. 启用高级警报。 
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5. 进入管理>警报设置。 

6. 滚动到次级警报，并定义为“是”。  

5.6 报警重置 

警报和警报器复位菜单。 

 

报警重置: 

• 否: 不重置报警 

• 只限鸣笛: 仅仅关闭鸣笛，报警依然存在 

• 是: 重置报警 

使用是-重置功能 

• 为所有当前报警清除报警继电器。报警依然有效，但是控制器不登记新的报警了。

如果新的报警出现，或者现存的报警清除了并且重新报警，报警会重新显示。（在

适当延迟之后） 

• 在压力和饲料过量紧急事故后，恢复正常运行。如果控制器经历高压报警时间太

长，则进入紧急压力运行模式，会让所有产生空气的设备都打开。卷帘按照在控制

静压  (39頁面) 的设定打开到预设量。如果你选择仅限鸣笛，报警继电器回到非

报警条件，但是压力紧急情况依然继续。 

• 在过料运行报警（需要关掉喂料系统）之后，要恢复正常运行。如果饲料监控感到

绞龙运行时间过长，就会产生过料运行报警，并选择性的停止喂料系统。如果你选

择仅限鸣笛。报警继电器回到非报警状态，但是过料运行状态依然继续。 

5.7 故障保险设定 

在问题来临的时候，故障保险系统迅速启动备用系统，以继续保证足够的通风。一般情况

下，一个标准继电器被软件按常关形态控制。当控制器断电或这些报警之一发生时，故障保

险触发器让备用系统迅速接管。 

报警重置 

报警重置  否 

激活报警 

编号 信息 
1 开关变了 
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Platinum Pro/Rotem Pro 控制器有除了控制器死机或断电外的6个选项来激活故障保险继电器。

使用'+/-' 设定来检查所应用的附属装置: 

• 高/低温: 如果温度出奇的高/低，选择触发故障保险。 

• 低/高压: 如果压力出奇的高/低，选择触发故障保险。 

• 平均温度故障： 所有舍里的传感器故障时，选择触发故障保险。 

• 附属: 当附属干接触发生时，选择进入故障保险。 

5.8 密码 

 

管理员可以为自己、用户和访客设置密码。一旦用户输入或修改了密码，管理员就看不见密

码了。用户可以进入控制器修改所有的参数，包括用户自己的密码。一个用户只能看到并修

改自己的密码。访客可以进入控制器，但是不能修改。每次有人输入密码进入控制器，就会

在 历史记录中记录下来。 

贴士: 如果控制器使用密码，要接受开关位置的改变时，控制器也要求输入密码。如果开
关不被接受，则在控制器产生报警. 

5.9 继电器的电流感应 

此菜单配置继电器的电流感应参数。您可以配置 

故障保险设置 

报警类型 选择 
高温 
低温 
低静压 
高静压 
平均温度故障 
附属. 

 
 
 
 
 
 

 

密码 

管理员密码 
用户-1 密码 
用户-2 密码 
用户-3 密码 
用户-4 密码 
用户-5密码 
访客密码 

_ _ _ _ 

_ _ _ _ 

_ _ _ _ 

_ _ _ _ 

_ _ _ _ 

_ _ _ _ 
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5.10 RDT-5 / 温度曲线 

• Munters 的 RDT-5 是一个与 Platinum Pro/Rotem Pro 控制器联合或独立工作的五级数字

恒温器。当与Platinum连线时, 你可使用 Platinum Pro/Rotem Pro设置 RDT-5 的级别激活

温度 (这比在RDT-T屏幕上设置温度简单).  级别激活温度决定制冷和加热运行的时

间。RDT-5支持10点温度曲线. 

• 第6.20 版本支持两个RDT-5单元。 

o 若您的系统包括两个RDT-5单元，请验证控制器是否在“硬件检查表”中对两个

单元都进行了识别。 

o 确保每个单元都有唯一的地址（详见《RDT-5手册》）。 

o 安装RDT-5单元后，请执行“冷启动”。 

 

 将Platinum Pro/Rotem Pro 通讯卡和RDT-5通讯卡接线.  参见RDT-5手册获取详情.  

1. 在安装 >通讯中, 将扩展设备定义为Dig恒温器.  

2. 在管理 > RDT-5 / 温度曲线中, 定义参数（最多10点曲线）. 

• 日: 日龄 

• 温度: 当日的目标温度. 

• 档位1 – 5: 加热或制冷开始的时间（只读） 

• RDT-5 档位差: 每个档位加热或制冷开始与目标温度的差值（只读；在帮助中设置这

些数字）. 

Platinum Pro/Rotem Pro 自动计算并显示档位激活温度.  

贴士: 确定 RDT-5 的日龄与控制器的日龄相同!  设置不同的日意味着温度曲线将异步. 

3. 在RDT-5 / 温度曲线>设置定义中, 按要求定义参数. 

注意: 

• Platinum Pro/Rotem Pro 不保存这些温度；RDT-5 将会保存.如你将Platinum Pro/Rotem Pro 

连接至一个不同的RDT-5设备, 你必须重新输入温度曲线.  

RDT-5 /温度曲线 
天 溫度. Stage 1 

熱 
Stage 2 
熱 

Stage 3 
涼 

Stage 4 
涼 

Stage 5 
涼 

2 31.0 29.0 26.0 33.0 35.0 37.0 
5 33.0 31.0 28.0 35.0 37.0 39.0 
7 35.0 33.0 30.0 37.0 39.0 41.0 
10 37.0 35.0 32.0 39.0 41.0 43.0 
       
       

RDT-5 STAGE DIFF 
Stage 1 Stage 2 Stage 3 Stage 4 Stage 5 
-2.0 -5.0 2.0 4.0 6.0 
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• 如你之前在RDT-5中定义过温度曲线, Platinum Pro/Rotem Pro 将恢复该数据，你可在此

屏幕中编辑该数据. 

• 当将RDT-5与 Platinum Pro/Rotem Pro控制器连接时: 

o 如 Platinum Pro/Rotem Pro 扩展盒当前与 Platinum Pro/Rotem Pro 控制器连接, 当断

开扩展盒时， 消息 箱中将出现一条消息。但是不会发出报警.  

o 配置 RDT-5 后, 将设备与 Platinum Pro/Rotem Pro断开，重新连接扩展盒. 如扩展

盒未重新连接，Platinum Pro/Rotem Pro 将发出报警.  

5.10.1 RDT-5 / 温度曲线 | 设置定义 

 当查看RDT-5 / 温度曲线菜单: 按压 帮助, 选择 设置, 再按压 输入. 

 

• 按要求定义参数: 

o 档位1 – 5 差值: 输入每个档位中激活加热器或制冷器与目标表温度的差值。

这些数字显示在RDT-5 / 温度曲线屏幕上. 

o 档位1 – 5 类型: 选择加热或制冷。每个RDT-5 继电器都作为加热器或制冷器工

作。该参数使继电器定义显示在屏幕上. 

注意 在该屏幕上选择加热或制冷并非定义继电器；它仅显示继电器类型。通过在某些pin

上放置跳线，实际的继电器定义在  RDT-5 设备中完成。也就是说，如在此屏幕中某个继

电器被定义为加热器，但跳线的放置定义继电器为降温装置，则继电器为制冷器。参见 

RDT-5手册，获取详细信息.  

5.10.2 RDT-5数字报警 

如果需要，定义最多两个数字传感器来发送警报，RDT-5正在工作。 

将RDT-5备份活动端口连接到控制器的数字输入卡。请参阅安装手册。 

注意 确认安装>数字传感器中定义的输入端口与用于连接装置的数字输入卡上的端口匹

配！ 

RDT-5 级别设置 
档位 1 差值 -2.0 
档位2差值 -5.0 
档位3差值 2.0 
档位4差值 4.0 
档位5差值 6.0 
档位1类型 加热 
档位2类型 加热 
档位3类型 制冷 
档位4类型 制冷 
档位5类型 制冷 

 



 

 © Munters AB, 2021 100 

5.10.3 保存和下载RDT-5表格 

在版本6.19中，Platinum Pro/Rotem Pro控制器存储（备份）RDT-5温度曲线表。此功能允许将表

从已配置的RDT-5传输到另一个未配置的RDT-5。 

要传输设置： 

1. 将RDT-5连接到控制器，执行冷启动，并在RDT-5或控制器上定义温度曲线。（请参阅

以上各节）。 

2. 将控制器设置保存到SD卡。 

3. 将第二个RDT-5连接到控制器并执行冷启动。 

4. 从SD卡上载设置。 

贴士: 注意，如果上载设置出现任何中断，则表可能不会传输。在这种情况下，将出现一
条消息，通知您该问题。 

5.10.4 RDT-5, 6.22版本 

在6.22.01版本中，初始日和温度曲线中的天数可以设置为-7及以上。RDT-5 1.5.8版本也支持

此特性。但当同时使用时，其中一个产品可能会因软件版本低出现操作错误。下表列出了在

使用任一产品的低版本软件时，若初始日和RDT-5温度曲线日被定义为负天数，可能会出现

的错误情况。 

 Platinum 6.22版本 RDT-5 1.5.8版本 

Platinum Pro 6.21版本  • RDT-5的负天数显示错误 

• RDT-5功能可能无法正常

运行 

RDT-5 在1.5.8版本以下 负日数将不会被传输到到

RDT-5。这两个控制器的操作

和使用低版本软件一致. 

 

 

注意 蒙特建议，使用RDT-5单元的用户在将Platinum Pro软件升级至6.22版本时更新该产品的

软件 
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6 鸡秤菜单 

• 设置鸡重量曲线, 101页 

• 无性别称重, 102页 

• 根据雌雄称重, 105页 

• 料斗设定, 107页 

• 历史, 108页 

• 饲料转化, 108页 

• 测试, 108页 

• 校准, 109页 

• 料塔 /绞龙布设, 110页 

贴士: 多数的称功能仅支持肉鸡/蛋鸡模式 

 
 

6.1 设置鸡重量曲线 

在6.22或以上版本中，设置鸡曲线意味着在比例菜单中定义以下项目: 

• 刻度卡:定义至少一个刻度。 

• 性别分离称重:设置重量曲线是否性别分离。 

o 无性别分离称重提供自动曲线、用户定制曲线或工业标准曲线。 

o 性别分离称重提供自动曲线，自动火鸡曲线，或用户定制曲线。 

• 鸡秤设置:定义曲线类型(自动，自定义，或工厂曲线) 

• 鸡重量:设置参考重量或曲线数据点(天数和重量)。 

鸡秤 
1. 鸡秤布局 
2. 基本设置 
3. 鸡秤设置 
4. 料斗设置 
5. 鸡曲线 
6. 历史 
7. 饲料转化 
8. 测试 
9. 校准 
10.料塔 /绞龙设 

 

鸡秤 
1. 称布局 
2. 料箱设定 
3. 测试 
4. 校准 
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6.2 无性别称重 

• 鸡秤布局 

• 如果公鸡和母鸡被饲养在同一栋鸡舍，选择No。  

• • 如果你想要区分性别体重曲线，请参阅第130页基于性别的称重  

• 鸡秤设置 

• 鸡的体重 

6.2.1 鸡秤布局 

使用鸡称布局来定义连接至控制器的（禽） 

• 鸡秤布局主页 

• 鸡秤布设 

6.2.1.1 鸡秤布局主页 

贴士: 必须在控制器中安装称重卡，或者必须将 RSU-2 单元连接到控制器，使得这些参数
出现在屏幕上。 

6.18版本支持RSU-2和两种称重卡： 

• 两通道称重卡：仅支持鸡秤。 

• 六通道称重卡：支持鸡秤、料塔称和料称（种鸡模式不支持料称）。控制器支持最

多10路称重通道。 

• 请参阅安装手册，了解蒙特关于这些选项的建议 

 
 

图18: 两通道称的布局界面 图19: 6通道称的布局界面 

SCALE LAYOUT  
 Scale Card 
Chan. Function No. 
1 
2 

Silo 1 
Silo 2 

1 
2 

 RSU 1 
1 
2 

Silo 3 
Silo 4 

3 
4 

 

SCALE LAYOUT 
Ch. Function No. 
 Scale Card  
1 
2 
3 
4 
5 
6 

Scale 
Scale 
Silo 
Silo 
Feed Scales 
Scale  

1 
2 
1 
2 
1 
3 

 RSU 1 
1 
2 

Silo 3 
Scale 3 

3 
3 

 

<None> 
1. Scale 
2. Silo 
3. Feed Scales 
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6.2.1.2 鸡秤布设 

 

• 如果公鸡和母鸡被饲养在同一栋鸡舍，选择No。  

• • 如果你想要区分性别体重曲线，请参阅第130页基于性别的称重  

6.2.2 鸡秤设置 

• 鸡秤设置显示 

• 鸡秤设置|设置定义 

6.2.2.1 鸡秤设置显示 

在此屏幕中，选择用于计算出现在6.19版本鸡体重中的鸡的曲线的算法。有三种选择： 

 

• 自动 (Auto)：设置第一个目标体重。然后，控制器自动计算每一天的参考重量。 

• 自定义 (Custom)：控制器提供体重与生长日曲线，用户可根据需要进行编辑。 

• 出厂默认曲线 (Factory Default Curve): 控制器加载行业标准的鸡体重曲线。无法编辑

此曲线。 

6.2.2.2 鸡秤设置|设置定义 

 查看鸡秤设置菜单时：按“帮助”，选择“设置”，然后按“回车”。 

 

上限/下限参数定义记录的体重范围。超过这些数量的鸡的体重与曲线不同，就被丢弃。 

• 如果您选择自动模式，Platinum会计算可接受重量的数据范围. 

• 如果您选择手动模式，请设置雌雄家禽的上、下体重范围.. 

SYSTEM PARAMETERS 
SCALE LAYOUT SETTINGS No 

Yes Separate Male Female 
 

BIRD SCALE SETTING  
  
Weighing Method Auto 

 

BIRD SCALE SETTING   
Upper Range [%] 25 
Lower Range [%] 25 

 

Auto 
Custom 
Cobb 500 
Cobb 700 
Ross 308 
Ross 708 
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6.2.3 鸡的体重 

此屏幕根据生长日显示预期的鸡的体重。显示哪个屏幕取决于6.19版（第93页）鸡称的设置

中选择的曲线。 

• 鸡的体重屏幕 

• 鸡的体重帮助|设置定义 

6.2.3.1 鸡的体重屏幕 

• 自动模式  (  Auto Method) 

 

o 如果在鸡秤设置中选择自动，则鸡的重量屏幕将显示当前生长日的目标重

量。您可以根据需要编辑重量。 

• 自定义重量  (  Custom Weight) 

 

o 如果在鸡秤设置中选择自定义：请根据需要编辑重量。 

• 出厂默认曲线 (Factory Default Curve) 

 

BIRD SCALE SETTING 
  
Range Method Manual 
Upper Range [%] 25 
Lower Range [%] 25 

 

BIRD WEIGHT AUTO METHOD 
  
Current Weight 1.00 

 

CUSTOM CURVE 
  
Day Weight 
0 0.00 
1 0.00 
2 0.00 
3 0.00 
4 0.00 
5 0.00 

 

WEIGHT CURVE 
  
Day Weight 
0 0.09 
1 0.13 
2 0.16 
3 0.20 
4 0.24 
5 0.30 
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o 如果在鸡秤设置中选择了Cobb或Robb曲线，则鸡的体重屏幕将使用行业标准

显示每天的目标重量。这些数据是只读的。 

6.2.3.2 鸡的体重帮助|设置定义 

 当查看鸡的体重菜单时：按“帮助”，选择“设置”，然后按“回车”。 

贴士: 自动模式没有帮助屏幕。 

 

• 曲线偏移：输入用于调整曲线的系数。此参数会添加到“现在的”鸡舍。范围：-
2.000-2.000千克/-4.40-4.41磅。 

6.3 根据雌雄称重 

6.22版本支持基于雌雄的肉鸡和种鸡称重。该项在肉鸡中是可选项，在种鸡中是固定选项。 

1. 点击称重页面>帮助 

 

2. 点击“是” 

3. 进入称重设置>家禽称重>帮助 选择自动或手动 

 

该参数设置了在计算实际曲线时所使用的家禽重量。重量设置范围之外的数据不被采

用。 

o 如果您选择自动模式，Platinum会计算可接受重量的数据范围. 

o 如果您选择手动模式，请设置雌雄家禽的上、下体重范围. 

4. 进入称重设置> 鸡称 

BIRD WEIGHT 
Curve Offset 0.00 
 

 

SYSTEM PARAMETERS 
SCALE LAYOUT SETTINGS No 

Yes Separate Male Female 
 

BIRD SCALE SETTING 
  
Range Method Auto 
 Manual 
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o 选择称重模式：自动模式、曲线模式、自动火鸡模式。曲线包括用户定义的

曲线选项和行业标准曲线选项  

o 根据雌雄性设置每个鸡称 

o 自动曲线或自动火鸡曲线 

o 定制曲线/工业化标准曲线 

6.3.1 自动曲线或自动火鸡曲线 

• 称重>家禽重量 

o 如果您在家禽重量中选择了自动或自动火鸡，请根据需要编辑重量。重量会

自动调整。 

 

o 如果您选择曲线模式，按需要编辑曲线 

 

6.3.2 定制曲线/工业化标准曲线 
1.  进入称重> 家禽重量>帮助 

 

2.  根据雌雄性输入用于调整重量曲线的因素。•该参数被添加到参考重量范围。范围: 
0.0 - 10.0 Kg/Lb 

3.  根据雌雄性，在下拉菜单中选择需求曲线 

BIRD SCALE SETTING 
  
Range Method Manual 
Female  
Upper Range [%] 10 
Lower Range [%] 15 
Male  
Upper Range [%] 15 
Lower Range [%] 10 

 

BIRD WEIGHT 
  
Current Female Weight 
Current Male Weight 

0.09 
0.09 

  
 

BIRD WEIGHT 
Day Female Male 
0 0.00 0.00 
7 0.00 0.00 
14 0.00 0.00 
21 0.00 0.00 
28 0.00 0.00 

 

SYSTEM PARAMETERS 
  
Female  
Curve Offset 0.00 
Select Curve Custom 
Male  
Curve Offset 0.00 
Select Curve CobbMV 
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4.  进入称重> 家禽重量 

 

o 如果您选择定制曲线模式, 可编辑曲线 

o 如果您选择行业标准曲线，则曲线固定  

6.4 料斗设定 

这些设定帮助你通过重量监视你的料料塔。将会有2个事件发生，将要空（正在喂料）和正

在装满（正在填充）。 

贴士: 料斗 1 和/或 2 必须在鸡秤布局被定义为以下参数，功能才能生效。 

 

• 最小添加重量 (默认值: 2000 Kg): 定义加料过程中能够在历史记录-饲料栏记录下来

的需要填充的重量 - 饲料;历史 - 历史查看; 秤 - 饲料转换 

• 添料检测重量 (默认值: 300 Kg): 定义你想控制检测到的一个重量，以便于停止绞

龙。 

• 复位时间 (分钟) (默认值: 5 分钟): 一旦加料完成，确定一个你想控制器倒计时让绞

龙恢复正常运作的时间。 

下面是一个典型的场景，这将有助于了解如何界定料斗设置： 

加料车来填料至料斗。定义添料检测重量，以阻止在加料事件进行时绞龙的运行（默认值：

300公斤）。下一步，需要设定最小添加重量，以便有加料事件记录在饲料存量中（默认：

2000公斤）。一旦完成加载饲料，定时器将开始倒计时以便于绞龙恢复到正常运转（复位

时间，默认：5分钟）和加料事件被记录为已完成。定义最小清空重量以便于喂养的事件将

在以下三个位置得以记录。 

BIRD WEIGHT 
Day Female Male 
0 0.09 0.09 
7 0.35 0.33 
14 0.62 0.75 
21 0.88 1.16 
28 1.15 1.53 

 

料塔设定 
最小添加重量 
加添料检测重量 
恢复时间（分钟） 

2000 
300 
5 
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6.5 历史 

鸡秤历史显示的是鸡重统计. 

 

• 显示当前平均体重与前一天平均体重之间的差异；数据来自所有的称。 

• 单个称的每日增益不显示。 

6.6 饲料转化 

此屏显示饲料转化为鸡重的量。 

贴士: 肉鸡/蛋鸡模式支持这个功能.  

 

6.7 测试 

该节主要显示连接到控制器的所有鸡秤的实时状态。确保所有的设备的状态都是O.K.如果显

示不同，则表示秤没有安装好。没有安装的秤的位置也可能显示是O.K。 

1. 计入鸡称>鸡称布局 (查阅页码101),选择需要的称的种类。 

2. 进入鸡称>测试,测试需要测试的称。 

 

HISTORY 
Day Avg. D.Gain Unif. No. Scale1 D.Gain Unif. No.  
1 
2 
3 
 

0.00 
0.00 
0.00 
 

0.00 
0.00 
0.00 
 

0.00 
0.00 
0.00 
 

0.00 
0.00 
0.00 
 

0.00 
0.00 
0.00 
 

 
0.00 
0.00 
0.00 
 

0.00 
0.00 
0.00 
 

 

 

饲料转化 
日 鸡重 每日饲料 饲料转化 
17 
18 
19 
20 
21 
22 
23 
24 
25 
26 

0.00 
0.00 
0.00 
0.00 
0.00 
0.00 
0.00 
0.16 
0.00 
0.00 

0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

不详 
不详 
不详 
不详 
不详 
不详 
不详 
0.00 
不详 
不详 

 

TEST 
Ch A/D Weight Status  
Silo 1 
Silo 2 
Feed Scale 1 
Silo 3 
Scale 1 
Scale 2 

2024 
2010 
2024 
2011 
2000 
2024 

0.222 
0.240 
0.200 
0.240 
0.222 
0.222 

O.K. 
O.K. 
O.K. 
O.K. 
O.K. 
O.K. 
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6.8 校准 

此菜单校正控制器上连接的秤。 

1. 进入鸡称>鸡称布局(查阅页码101), 选择需要的称的种类。 

2. 进入鸡称>校准, 校准称。 

注意 校准时，不要用秤。 

6.8.1 料斗校准 

1. 遵照在屏幕的底部指导。 

2. 等到进度条显示100％。 

3. 放置一个已知重量或开始添加料斗。 

4. 等到校准进度条达到100％。 

5. 确保看到“校准好。”的字样 

 

6.8.2 料塔校准 

1. 跟随屏幕下方指示的项.  

2. 等待进程条直到显示100%. 

3. 放至一个已知重量的物体或者开始满料塔校准.  

4. 等待进程条直到显示100%.  

5. 确保是“校准好.” 

鸡秤校准 

通道- 鸡秤 重量 因素 修正值 

鸡秤-1 
鸡秤-2 
料斗-1 
<None> 

— 
— 
0 
— 

1008 
1008 
0 
0 

2000 
2000 
2000 
2000 

通道1 
按输入键去校准或右箭头改变因素或修正值 
 

1 

校准进程通道L 3 

25% 

 

3 

校准进程通道3 

按输入进行皮重记录 

 

2 

校准进程通道 3 

校准好! 

校准进程通道3 

 

 

100% 

校准进程通道 3 

放置一个已知重量的重物并输入重量 

 

4 

6 

5 
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6.9 料塔 /绞龙布设 

这个菜单定义绞龙到一个明确的料塔.  可以布设4条绞龙至四个料塔(各自的). 

 

 

贴士: 在鸡称布设定义料塔的通道, 页码 101. 

贴士: 在水&饲料中定义喂料计划，页码 68. 

 

称校准 

通道-称 重量 因素 偏移

量 
料塔-1 
Silo-2 
Silo-3 
<None> 

— 
— 
0 
— 

1008 
1008 
0 
0 

2000 
2000 
2000 
2000 

CHANNEL 1 
Press ENTER to Calibrate or 
RIGHT ARROW to change Factor or Offset 

1 校准进程通道3 

25% 

 

3 

 

 

Press ENTER for Tare Registration  
 

2 

校准进程通道3 

校准好！ 

校准进程通道3 

 

 

100% 

CALIBRATION PROCESS CHANNEL 3 
Place a Known Weight or start Filling  
And Press ENTER 

 

4 

6 

5 

料塔 /绞龙布设 
料塔 绞龙 
1 
2 
3 
4 

绞龙-1 
绞龙-2 
None 
None 
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7 历史菜单 

• 温度 

• 湿度 

• 二氧化碳 

• 水 

• 饲料 

• 死亡率 

• 加热器 

• 辐射加热器 

• 录可变加热器的 

• 报警 

• 事件表 

• 历史查看 

• 药剂历史记录 

 

7.1 温度 

温度历史记录菜单通过日龄保存每天的最小，平均和最大温度。平均温度是按权重的，如果

一天的大部分时间都比较暖和，那么平均温度会接近最大而不是接近最小。 

7.2 湿度 

湿度历史记录菜单通过日龄记录舍内的最小、平均和最大湿度。平均湿度是按权重的，如果

一天的大部分时间都比较湿润，那么平均温度会接近最大而不是接近最小。 

7.3 二氧化碳 

二氧化碳的历史菜单通过日龄记录最小，平均和最大二氧化碳含量。平均温度是按权重的，

如果一天的大部分时间都比较高CO2含量，那么平均含量会接近最大而不是接近最小。 

历史 
1. 温度 
2. 湿度 
3. CO2 
4. 水 
5. 饲料 
6. 死亡 
7. 加热器 
8. 辐射加热器 
9. 报警 
10. 事件表 
11. 历史查看 
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7.4 水 

水历史记录菜单记录每天水的消耗并且记录每天比前一天的差值变化（%）。你必须连接水

监测数字输入设备，如水表。你可以同时监控两个水表，总的饮水，总的水量水帘，加湿器

和水帘冲洗的水量消耗。 

作为一个选项，用户可以监控每只鸡的饮水。 

1. 转到历史>水>帮助 

2. 启用显示每只鸡历史记录。 

 

7.5 饲料 

料历史记录菜单记录每天料的消耗并记录两条料线或者整个喂料系统每天比前一天的差值变

化百分比。你必须有料塔的称重系统，或者监测绞龙的运行监测探头。 

 你必须有一个已经安装的为喂料系统或监控绞龙系统服务的料塔饲料重量系统。 

饲料数据以下输入为基础。如果较多输入被存储，根据项目列表进行优先选择。 

• 料斗：如果料斗（卸料间）已安装，每个料斗的饲料消耗数据依据料斗的重量。 

• 电流传感：N/A 

• 饲料计数：如果安装了饲料计数传感器，那么每个进料计数输入的饲料消耗可以饲

料计数方法设置为依据（参考 139 页数字传感器） 

作为一个选项，用户可以监视每只鸡的饲料。 

1. 转到历史>饲料>帮助 

2. 启用显示每只鸡的历史记录 

 

• 当重量设置为公制时，每只鸡的饲料精确到小数点后三位（猪的模式不支持此功

能） 

WATER 
Day Water P.bird Water-1 Water-2 
1 0.0 (%) 0.0 (%) 0.0 (%) 
  

 

WATER 
Day Total  

Daily  (%) Feed Per Bird Feed -1 Daily (%) 
1 12  0.000  
2 12  0.000  
2  
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7.6 死亡率 

死亡历史记录主要包括每天的死亡和总的死亡数量总结。同时也显示死亡率并同时更新鸡存

栏数据。历史记录记录母鸡、公鸡和总的量。使用左右方向键到下一页。 

7.7 加热器 

控制器记录了每个加热器的每天运行总时间。该表占用很多屏幕，查看看不到的屏幕数据可

以使用方向键滚动查看。时间是以小时、分钟的格式。 

7.8 辐射加热器 

控制器记录了每个辐射加热器的运行时间，分别包括低档加热器和高档加热器。该表占用很

多屏幕，查看看不到屏幕数据可以使用方向键翻页。时间是以小时、分钟为格式。 

7.9 录可变加热器的 

控制器可记录可变加热器的运行时间。主页有多个分屏; 请使用方向键滚动查看屏幕外数

据。数据格式为：“小时：分钟” 

7.10 报警 

报警历史记录了每次报警的日龄和时间信息。报警每天更新屏幕，但是不会随着管理下新鸡

群的建立而擦除，日龄&鸡群。总共可以存储250条记录，如表格所填，如果有新的报警就

会擦除旧的报警。 

7.11 事件表 

Platinum Pro/Rotem Pro 记录每天每时发生的重大事件。可以保存1000条数据，不会随着管理

菜单下新鸡群的建立而擦除。新的事件会擦除最老的事件。典型的事件记录就是开关变化，

进入纵向、最小或者自然通风，最小的通风，报警复位通风模式改变等等。该表是一个十分

有用的工具，帮你查看控制器是否上下反复跳动或者查找问题原因。 

贴士: 表 4，第 150 页，以查看所有可用的事件。 
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7.12 历史查看 

历史记录浏览菜单有不同的传感器和数据的详细历史记录。到历史记录帮助| 设置中选择特

定的数据来收集。去安装，设定，最后一项，---历史分辨率，设定数据收集的频率。你可以

每分钟收集数据，也可以一天收集一次。工厂默认值是一小时收集一次。 

• .使用帮助|图表你可以看到历史详细记录的图表。 

• 在历史查看 | 帮助| 设置菜单中，使用 '+/-'。 

选项如下: 

• 目标温度. 

• 舍内温度: 最小，平均和最大 

• 温度-1-9: 最小，平均和最大 

• 屋顶传感器: 最小，平均和最大 

• 最小，平均和最大 

• 舍外和舍内湿度: 最小，平均和最大 

• 水消耗: 饲料消耗 

• 通风级别 

• 舍外温度 

贴士: 改变选项会擦除旧的数据，开始全新的数据记录。 

7.13 电量消耗 

此菜单显示了加热器、风机、灯光以及其他设备的日常电量消耗(kWh)，以及与前一天的变

化量。要启动此功能需要电流感应继电器（仅单相电） 

7.14 氨气历史数值 

屏幕显示日龄最低、平均、最高氨气级别 

7.15 药剂历史记录 

该页面显示日期、总工作时长、输水量、加药量。控制器分别记录每个添加剂的历史记录 

• 6.22版本：左右滑动屏幕以查看每个泵的历史记录 
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8 测试菜单 

测试菜单屏幕显示内部信息，以便核实，Platinum Pro/Rotem Pro 正常运行。此外，它可以帮

助找到断丝或与之相关的任何其他问题。 

• 开关&继电器, 115页 • 模拟输出, 117页 

• 报警, 116页 • 静压, 117页 

• 模拟传感器, 116页 • 通信, 118页 

• 数字传感器, 117页 • 硬件列表, 118页 

8.1 开关&继电器 

此菜单屏幕显示的确定安装在控制器的开关和继电器状态。使用此选项，以确定故障的硬

件。 

• Platinum Pro支持最多30个继电器 

• Rotem Pro支持最多50个继电器 

 

测试板子上和扩展盒上的继电器的状态。Platinum Pro/Rotem Pro 最多支持30 / 50 个开关/继电

器在基本控制器。你可以加外部扩展盒扩展到80个开关/继电器。  

SWITCHES & RELAYS 
01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 
Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut 
          
11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 
Off Off Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut 
          
21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 
Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut 
          
31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 
On Aut On Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut 
41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 
Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut Aut 
          
51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 
Off Off Aut Aut Aut Aut Aut -- -- -- 
          
61 62 63 64 65 66 67 68 69 70 
-- -- -- -- -- -- -- -- -- - 
          
71 72 73 74 75 76 77 78 79 80 
-- -- -- -- -- -- -- -- -- -- 
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8.2 报警 

按下输入键，锁定报警继电器。开启说明报警，关闭说明没有报警。注意报警继电器是以

“无警报”为动力的，这样才能够在Platinum Pro/Rotem Pro 断电情况下自动发出停电报警。也就

是说，常开端在无报警期间是关闭的。 

 

8.3 模拟传感器 

Platinum Pro/Rotem Pro 支持多至11个传感器. 

 

观察传感器的转化后的读数，读数在0 to 1023间变化。 在“值”栏中显示的值表明，模拟传感

器要么是运行，或不按照以下连接： 

• 如果特别大(例如四位数) 或者特别小的数字显示， (例如一位数) –传感器没有连

接。 

• 如果是三位数，一般开始显示四位数，—传感器在运行。 

报警测试 

继电器报警: 开 
 
 

按输入键开/关 
 

模拟传感器 
输入 模拟传感器 A/D值 

Card 1 
1 温度传感器1 470 64.0 
2 温度传感器 2 426 87.2 
3 温度传感器 3 470 85.6 
4 温度传感器 4 426 82.0 
5 温度传感器5 470 87.0 
6 温度传感器 6 470 87.0 
7 温度传感器7 470 87.0 
8 <None>   
9 <None>   
10 <None>   

 



 

 © Munters AB, 2021 117 

8.4 数字传感器 

此屏幕显示数字传感器状态。 

 

‘1’表示输入，  ‘0’表示开放性输入。数字传感器运行基于瞬间的信号，例如水表，微动开关

等。 在每个通道应用一个短/开放的输入可以做到，并可以观察显示屏上的反应。 

8.5 模拟输出 

该选项控制灯光调节和排气扇的多种运行速度. 

1. 写入需要的输出。 

2. 输入一个测试电压来验证设备开始工作。 

 

8.6 静压 

观察静压传感器的转换值。名义上的0显示的是130。将空气管从控制器上左上角的压力板

上拔下来。 

 
数字传感器  

输入 功能 数字 
1 Water Meter  1 
2 Auger – 1 Overtime 1 
3 Cool Pad Water Meter  1 
4 Fogger Water Meter  1 
5 Water Meter 2 
6 < None > 0 
7 < None > 0 
8 < None > 0 

 

 
模拟输出 

输出

编号 功能 编号 
最小电压

输出 
最大 
电压输出 

1 调光器 1 0.0 10.0 
2 调光器 2 0.0 10.0 
3 变速风机 3 0.0 10.0 
4 窗簾 2 1.0 9.0 
5 通风小窗 2 1.0 9.0 
6 隧道 1 1.0 9.0 
7 隧道   2 1.0 9.0 
8 变频加热器   1 0.0 10.0 
   
   

 



 

 © Munters AB, 2021 118 

 

8.7 通信 

此菜单方便对通信网络的测试。用环回模式复用器用来测试的沟通。Platinum Pro/Rotem Pro 

遵循它自己的通信来检查出现故障的硬件。按照屏幕上显示的指示。 

 

8.8 硬件列表 

检查被备份系统或者运行系统识别的硬件。系统检查除通信板以外的所有板子。标准的可选

通信板提供了灯光保护，没有办法识别它自己。注意如果板子没有了，关闭电源重新开启，

再次扫描。 

 

 

 

静压 
A/D 读数 126 

 

要进行这个测试你必须

降RX 和 TX在多路复用

器的非优先通道将其短

路 
 
按输入键确认 
 

 

 
HARDWARE CHECKLIST 

Card Box Slot Status Chann. 
Analog In    12 
Analog In 1 1 2 OK 12 
Digital In    12 
Digital In 1 1 1 OK 12 
Analog Out    10 
Analog Out 1 1 3 OK 10 
Scales    0 
SCALE CARD 1 4 OK 6 
RSU 1 1 NA OK 2 
RSU 2 1 NA OK 2 
Static Press    0 
Alarm    1 
Alarm 1    1 
Relays    50 
N.O. 1 1 1 OK 10 
N.O. 2 1 2 OK 10 
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9 服务菜单 

服务菜单是用来校准 Platinum Pro/Rotem Pro  的不同的功能。 

• 温度校准, 120页 

• 湿度校准, 120页 

• 二氧化碳传感器, 121页 

• 静压校准, 122页 

• 光传感器校准, 123页 

• 饲料校准, 124页 

• 水校准, 124页 

• 通风校准, 125页 

• 乳头冲洗, 125页 

• 料盘&饮水器, 126页 

• 保存设定, 129页 

• 上载设定, 130页 

• 继电器电流校准, 132页 

• 风向校准, 132页 

• WOD校准, 133页 

• 氨气校准, 133页 

  

图20:肉鸡服务菜单 图21: 蛋鸡服务菜单 

服务 
1. 温度校准 
2. 湿度校准 
3. CO2 校准 
4. 静压校准. 
5. 饲料校准 
6. 水校准 
7. 电位计校准 
8. 保存设定 
9. 上载设定 
10. 继电器电流校准. 
11. 风向校准 
 

服务 
1温度校准 
2. 湿度校准 
3. CO2 校准 
4. 静压校准. 
5. 测光仪校准 
6. 饲料校准 
7. 水校准 
8. 通风校准 
9. 保存到存储插头 
10. 从存储插头读取 
11. 继电器电流校准. 
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9.1 温度校准 

Platinum Pro/Rotem Pro 温度传感器能够使禽业生产的温度精密到1º C范围。你可以通过给每个

传感器加上或者减去一个固定修正因数来校正它们。使用左右方向键根据你的选择调整传感

器。 

 

校准对于红外或者接触式温度传感器的最终结果一般会不如没有校准过的传感器更加精准。 

注意 仅在你有理由相信传感器发生错误结果时来校准它。. 

要校准它们： 

1. 获得准确参考传感器拿一个标准温度计和一桶合适温度的水。 

2. 将标准传感器和 Platinum Pro/Rotem Pro 传感器放在水中。把手从传感器上挪开，这样

就会精密显示水温。如果有必要搅动一下水，是为了排除水的温度分层。 

3. 告诉站在 Platinum Pro/Rotem Pro 前面的人正确的温度，有个对讲机就很好了。 

4. 站在控制器前面的那个人必须反复检查正在校正的传感器。你可以使传感器变热或

者变冷以检查传感器温度变化是否正确。 

5. 一旦你确定准确温度，并且将传感器放到水中一分钟，然后调整控制器上传感器的

读数。 

6. 使用左右键调整修正因数。 

• 查阅温度曲线，页码19. 

9.2 湿度校准 

要校准湿度水平，要找个适当的湿度测试工具，按照工具中描述的步骤进行测试。这些都可

以从网上查到。 

注意 仅在你有理由相信传感器发生错误结果时来校准它。 

温度校准 
传感器 温度° 因素 
1 78.2 1.6 
2 86.4 0.9 
3 83.0 -1.5 
4 86.2 0.8 
5 85.2 -1.6 
6 84.2 0.0 
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• 使用左右箭头键调整Platinum Pro/Rotem Pro 的读数。 

• 查阅湿度处理，页码29。 

9.3 二氧化碳传感器 

要校准的二氧化碳水平，找个合适的测试工具，按说明进行使用。要确保房子通风良好。 

注意 仅在你有理由相信传感器发生错误结果时来校准它。 

 

 

图 22：CO2校准，6.19版本及以下 图23:CO2校准，6.20版本（若在第XX页的模拟

传感器中定义了两个传感器） 

 

• Ppm 在4 mA / 1 VDC: 在4 mA或1 VDC下的 PPM值 

• Ppm 在 20 mA / 5 VDC: 在20 mA或15VDC下的 PPM值 

• 因素 (ppm): PPM从当前的读数通过+—进行转变 

• CO2 (ppm): 目前二氧化碳读数 

 

• 调整Platinum Pro/Rotem Pro 读数，使用左/右箭头键。 

• 查阅 CO2处理，页码31。 

CO2 SENSOR CALIBRATION  
 Value 
PPM at 4 mA/1 VDC 26 
PPM at 20 mA/5 VDC 3000 
Factor (PPM) 22 
   
 CO2 (ppm): 

482  

 

CO2 SENSOR CALIBRATION  
CO2 - 1  

PPM at 4 mA/1 VDC 26 
PPM at 20 mA/5 VDC 3000 
Factor (PPM) 22 

CO2 - 2  
PPM at 4 mA/1 VDC 26 
PPM at 20 mA/5 VDC 3000 
Factor (PPM) 22 
   
 CO2 -1 (ppm):          1243 
 CO2 -2 (ppm):  1218 

 

湿度校准 
传感器 温度° 因素 
舍内 58.9 2.3 
舍外 不详 --- 
   
按左/右键调整 
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9.4 静压校准 

当鸡舍关闭没有通风时，静压应为0。当控制器读数位100 A/D 时，可以认为0静压。通过检

查阻塞的空气软管，或者由于风的干扰而引起的错误读数。 

注意 静压传感器在出厂时已做校准。请在确认出现错误时再进行校准。 

贴士: 让 Platinum Pro/Rotem Pro 运行数小时，让盒子里的温度稳定，然后再校正。 

注意 禁止为观测压力变化而向气管内吹气！传感器是非常敏感的，吹入空气将会造成难以

修复的损坏。 

校准静压传感器的正确步骤 

1. 断开气管 

2. 进入service菜单>选择Static Pressure Cal 

3. 如果A/D的数值为100 +/- 30 (70 to 130)，点击Enter 

4. 如果A/D数字小于70或者大于130 

a. 检查气管是否阻塞或者是外界风的影响 

b. 通过旋转校准螺母调整压力度数从1至100 

c. 当A/D的数值在被允许的范围内时，点击Enter 

  

校正步骤调节到0压显示。静压传感器在控制箱中电源的左侧，左上角位置。 

 

静压校准 
A/D读数: 110 

将控制器的气管断开使压力变为0 
  
然后按输入键去校准 
  

   

   

 

静压校准 
A/D读数: 110 
校准好了 
  
按菜单键退出 
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9.5 光传感器校准 

安装一个光传感器使在有足够的外界光线的时候关闭灯光。 

贴士: 肉鸡/蛋鸡模式支持这个功能. 

校准光传感器: 

1. 进入安装>模拟传感器 (页码139)。 

2. 定义一个传感器为光传感器。 

3. 进入设备>光照(页码64)。 

4. 按帮助键, 加亮设定, 然后按输入键。 

5. 下移至光传感器激活然后选择是。 

6. 把传感器放置在需要位置。 

7. 进入服务>光传感器校准。 

8. 当外界光线足够亮时，按输入键。 
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9.6 饲料校准 

Platinum Pro/Rotem Pro 可以使用料斗秤或者是不贵数字监控设备来监控料量。该菜单用来校

正数字监控设备。 

要校准的数字监控设备： 

1. 选择料量计量方法。你的数字监控设备每打一次料会产生一个干接触脉冲，或者仅

仅记录料线是在运行的。 

2. 如果你使用一个干接触脉冲，则为每个脉冲键入饲料量。另外，你还可以输入每分

钟绞龙运行输料的料量。 

3. 选择时间或脉冲。 

o 脉冲: 每个脉冲的重量 

o 时间: 每分钟的重量 

o 电流传感器：N/A 

4. 输入数量 - 每分钟的重量。 

 

9.7 水校准 

Platinum Pro/Rotem Pro 支持多达4个干触点脉冲输出的水表。为你的水表输入每个脉冲的水量

。 

 

 

饲料校准 
饲料 1 2 3 4 
方法 
因素r 时间2.203 时间2.203 时间2.203 时间2.203 

 

脉冲方法: 每个脉冲段内的重量 
时间方法: 每分钟的重量 

水校准 
水 1 – 脉冲水量 0.100 
水 2 – 脉冲水量 0.100 
水 3 – 脉冲水量 0.100 

水 4 – 脉冲水量 0.100 
湿帘 – 脉冲水量 2.203 
加湿器 – 脉冲水量 2.203 
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9.8 通风校准 

使用这个屏幕来对通风电位计控制进行校准。进行电位计校准必须在通风能够被电位计控制

之前进行。 

 

 在校准电位计之前： 

o 在安装>设置（页码 135）中取消静压设备。 

o 在安装>继电器布设中（页码 136）至少定义一个继电器作为通风/风门/隧
道。 

o 在安装>模拟传感器（页码 139）中至少定义一个模拟传感器为电位计。 

校准电位计： 

1. 选择电位计的编号。 

2. 按输入键. 

设备的继电器将关闭然后打开。像这样发生，数次的关闭、当前和打开依次改变。几

分钟之后，过程将完成并且出现一个“校准好”的信息。 

贴士: 在电位计校准之后，所需时间将在通风/卷帘设定屏幕的改变。查阅肉鸡通风小窗&
卷帘级别，详细设定在页码 52。 

9.9 乳头冲洗 

贴士: 肉鸡/蛋鸡模式 支持这个功能. 

• 乳头冲洗(标准) 

• 乳头冲洗帮助 | 设置定义 

• 乳头冲洗温度 

9.9.1 乳头冲洗(标准) 

为使用该功能，使用如下继电器代码: 

• 111主水：控制器对普通水线的补充 

• 112水-旁路：控制器对水线旁路压力调节器补充 

• 113水线1到122水线10: 对各自选择冲洗的水线的补充 

 

电位计校准  
点位 设备 关 当前 开 
1 Vent 1 152 0 1000 
2 Vent 2 152 0 1000 
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在通常运行中。只有111继电器主水是激活的开启。在冲洗继电器中，当继电器代码 112 和

每个独立水线轮流激活。 

• 可以设定20次冲洗时间。 

• 设定冲洗开始/持续时间(水线由继电器布局定义) 

 

9.9.2 乳头冲洗帮助 | 设置定义 

 当你仍然在查看乳头冲洗菜单:按帮助, 选择设置, 并且按输入键 

 

• 冲洗顺序: 根据线/顺序设置冲洗 

• 冲洗日： 使用 '+/-' 键设定每天的冲洗 

9.9.3 乳头冲洗温度 

第6.20版本支持基于温度的乳头冲洗，只有当管道中的水温达到一定温度时才进行冲洗。此功能

需要每个房屋配备一个水温传感器： 

• 水温传感器PTC： 

o 1V (4 mA) = -40⁰ C  
 

o 5V (20 mA) = 60⁰ C 
 

• 蒙特水温传感器 

贴士: 注：有关安装这些产品的详细信息，请参阅《安装手册》。 

请按以下步骤对基于温度的乳头冲洗进行配置： 

 

乳头冲洗 

开始时间 开时间 
(分) 

状态 

06:00 2 自动 
15:40 1 自动 
00:00 0 自动 
00:00 0 自动 
00:00 0 自动 

 

冲洗顺序 

线: 1 2 3 4 -- -- -- 
顺序: 1 2 3 4 -- -- -- 
        

冲洗日 
日: 周日 周一 周二 周三 周四 周五 周六 
冲洗: ▪ √ √ ▪ ▪ ▪ ▪ 
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1. 在“安装 > 模拟传感器”界面，将一个传感器定义为“水温PTC”，另一个传感器定义为“
水温NTC”。 

2.  在“安装> 继电器布局”界面，将所需数量的继电器定义为“水线”。 

3. 进入“服务 > 乳头冲洗”。注意冲洗温度显示在主界面上。 

 

4. 进入“服务 > 乳头冲洗 > 设置”。 

 

5. 定义： 

o 冲洗水温：冲洗开始时的水温。 

o 冲洗持续时间（分钟）：默认为1分钟。范围：0-250 

o 冲洗延迟（分钟）：默认为120。范围：1-999 

o 日出前冲洗：是或否。日间定义为光强度达到光表中强度的70%的时段（请参考光照

，第XX页） 

注 即使未安装水温传感器，这些参数也会出现，但在这种情况下，他们之间没有相关性。 

9.10 料盘&饮水器 

该项让用户设定关于料盘和饮水器的有关信息。 

• 版本6.18或更低:至少定义以下一对： 

o 料线上升/下降 

o 喂料窗口打开/关闭 

o 水线上升/下降 

NIPPLE FLUSHING  
Start  
Time 

On Time 
(min) Status 

06:00 2 AUTO 
15:40 1 AUTO 
00:00 0 AUTO 
00:00 0 AUTO 
00:00 0 AUTO 
   
Water Temperature: 21.9 
   

 

NIPPLE FLUSHING   
Water Temp to Flush  30.0  
Flushing Time Duration (min)  1  
Flushing Delay (min)  120  
Flush Before Sunrise  YES  
FLUSH ORDER 
Line: 1 2 3 4 -- -- -- 
Order: 1 2 3 4 -- -- -- 
        

FLUSHING DAYS 
Day: Sun Mon TUE WED THU FRI SAT 
Flush: ▪ √ √ ▪ ▪ ▪ ▪ 
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• :版本6.19：至少定义以下一个继电器（不需要一对） 

o 料线上升/下降 

o 喂料窗口打开/关闭 

o 水线上升/下降 

贴士: 肉鸡/蛋鸡模式 支持这个功能 

 

• 日: 输入日龄 

• 窗口位置(%): 设定窗口的位置 

• 料盘线提升: 定义某个料线提升，以英寸为单位 

• 饮水线提升: 定义某个饮水线提升，以英寸为单位 

9.10.1 料盘&饮水器帮助 | 设置定义 

 当你仍然在查看乳头冲洗菜单（应为料盘饮水器菜单）:按帮助, 选择设置, 并且按输

入键 

 

• 调整时间: 设定需要调整的时间。 

料盘窗口 

• 调整前停止喂料 (分钟): 设定调整前停止喂料的时间。 

料盘和饮水器 

日 窗口 
位置 (%) 

料盘线 
提升(厘米) 

饮水线 
(厘米) 

15 90 0.0 14.0 
20 50 15.0 3.0 
0 0 0.0 0.0 
0 0 0.0 0.0 
0 0 0.0 0.0 
0 0 0.0 0.0 
0 0 0.0 0.0 

 

料盘和饮水器 

调整时间 12:00 

料盘窗口  

调整之前停止喂料(分.) 60 

从关闭到开启时间 (秒) 15 

料线  

每10厘米移动时间 (秒) 0 

水线  

每10 厘米移动时间(秒) 0 
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• 关闭到开启的时间 (秒): 设定喂料窗口从关闭到开启需要的时间。 

料线 

• 每10厘米的移动时间(秒): 设定每移动料线10厘米需要的秒数. 

水线 

• 每10厘米的移动时间(秒): 设定每移动水线10厘米需要的秒数。 

9.11 保存设定 

软件版本将决定保存控制器设定至一个外置存储卡的方法。 

• 保存设定至数据插头 

• 保存设定至一个SD卡 

9.11.1 保存设定至数据插头 

该菜单允许用户将设定数据和历史记录保存到数据插头中并且传输到其他控制器上，从而快

速配置。 

 

1. 如图所示，插入数据插头 

2. 保存控制器设置。 

 

9.11.2 保存设定至一个SD卡 

该菜单允许用户将设定数据保存至一个SD卡并且传输到其他控制器上。 

贴士: 如果数据插头和 SD 卡同时在控制器上，数据插头将具有优先权，这些选项将出现
在屏幕上。 

该操作将覆盖数据插头上的

现有数据!! 
  

你确定吗  
  
是 否 
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 验证SD卡已经插入正确的位置。 

 SD卡必须至少有20K的剩余空间。 

保存设定： 

1. 进入服务>保存设定。 

2. 在屏幕上显示保存设定，选择是然后按输入键。 

3. 选择需要保存的设定然后按输入键。 

4. 等待设定下载。 

 

9.12 上载设定 

该菜单可以从已经保存数据的数据插头中读取设定数据，快速设定，避免手动输入所有信

息。 

• 从数据插头上载 

• 从数据上载个SD卡 

• 加载设置报告 

9.12.1 从数据插头上载 

该菜单可以从已经保存数据的数据插头中读取设定数据，快速设定，避免手动输入所有信

息。 

贴士: 保证两个控制器的继电器设置是一样的。 

• 按照屏幕上的指示。 

保持至SD卡 
1. Setting #1 8-Jan-13 12:00 
2. Setting #1 15-Jan-13 12:00 
3. Setting #1 23-Mar-13 12:00 
4. Setting #1 15-Jun-13 12:00 
5. Setting #1 15-Nov-13 12:00 
6. Setting #1 01-Jan-14 12:00 
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9.12.2 从数据上载个SD卡 

该菜单授权用户可以读取已经保存有设定的SD并且上载设定至控制器。 

贴士: 如果数据插头和 SD 卡同时在控制器上，数据插头将具有优先权，这些选项将出现
在屏幕上。 

 验证SD卡已经插入正确的位置。 

 SD卡必须至少有20k的剩余空间。 

上载设定： 

1. 进入服务>上载设定。 

2. 这些将在屏幕上显示, 选择是然后按输入键。 

3. 选择需要的设定然后按输入键。 

4. 等待设定上载。 

 

9.12.3 加载设置报告 

贴士: 6.19 以上版本支持此功能。 

 当向控制器上载设置时，Platinum Pro/Rotem Pro会列出不会被传输的表（如果有的话）。在

使用不同软件版本或具有不同配置的控制器之间传输设置时，可能会出现兼容性问题。通过

列出哪些表不会传输，用户可以知道哪些表必须手动定义。 

1. 转到服务>加载设置。 

2. 在出现的屏幕中，选择是并按回车键。 

3. 选择所需设置并按回车键。 

4. 如果有任何不兼容的表，将显示路径列表。 

该操作将覆盖控制器上的现有数据!! 
  

你确定吗  
  
是 否 

  

  

  

  

 

读取读数至相同鸡舍? 
(带有通讯和校准) 

  
  
是 否 

  

  

  

  

 

读取读数至相同舍? 
(带有通讯和校准) 

  
  
是 否 

  

  

  

  

 

从SD卡读取 
1. Setting #1 8-Jan-13 12:00 
2. Setting #1 15-Jan-13 12:00 
3. Setting #1 23-Mar-13 12:00 
4. Setting #1 15-Jun-13 12:00 
5. Setting #1 15-Nov-13 12:00 
6. Setting #1 01-Jan-14 12:00 
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5. 按“菜单”，出现以下消息： 

 

6. 要继续，请选择“是” 

o 加载设置并重置控制器后，可以查看不兼容的表的记录。 

o 注意：路径是用一个数字来表示菜单的。 

 

 

9.13 继电器电流校准 

此菜单校准通过电流感应继电器的电流值。校准可以配置的允许通过的最小和最大电流。 

9.14 风向校准 

  使用这个屏幕来校准方向传感器 

 定义一个模拟输出传感器作为风向。 

 

LOAD SETTINGS REPORT 
The following tables can’t be uploaded. 
 
Install > Light Dimmers  
Device > Light  
Device > Light > Set 
Scale > Scale Layout 
Press MENU to Continue 

 

LOAD SETTINGS REPORT 
Do you want to proceed with the procedure? 
YES        NO 
 
 

 

TABLE OF EVENTS 
 Event Day Time 
    
20 Tunnel Ventilation 2 1:15:50 
21 Minimum Ventilation 2 1:30:43 
22 8. Light Dimmers 2 4:14:44 
23 2. Light 2 4:14:44 
24 2. Light / Set 2 4:14:44 
25 4. Scale Layout 2 4:14:44 
26 Data Read From Plug 2 4:14:44 

 

风向校准 
 方向 校准 
风向 6 14.50 
   

 



 

 © Munters AB, 2021 133 

9.15 WOD校准 

 定义一个模拟.输出传感器作为WOD。 

 

1. 进入安装>设置，设定单位。 

o 公制=巴 
o 非公制=PSI 

2. 进入服务>WOD校准 

a. 输入第一个压力电压和检测压力数据点电压。 

b. 为第二个数据点重复这个过程。 

3. 设定帮助定义（可选项） 

9.15.1 WOD校准帮助｜设定定义 

这个参数是减少用户定义的水压因素 

 

1. 进入安装>设定，定义压力单位。 

2. 进入服务>WOD校准>帮助，定义降低因素。水压根据，因素精确至两个十进制点
位。 

9.16 氨气校准 

 定义一个模拟传感器作为氨气传感器。 

要校准氨气水平，请获得合适的测试设备，并使用设备中描述的步骤。确保房间通风良好，

无论是自然通风还是使用风机。 

 只有当您有理由相信传感器产生的结果不准确时，才校准传感器。 

按需供水校准 
 电压 –压力—PSI 
WOD第一校准 2.50 14.50 
WOD第二校准 7.50 43.50 

自述 
为第一个点位输入输出电压 。 
输入水表测量压力。 
为第二个点位重复这个过程。  

系统参数 
   

按需供水  
压力减少因素 50.00 
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• 定义以下内容： 
o 0VDC下的ppm：0VDC下百万分之几 

o 5VDC下的ppm：5VDC下百万分之几 

o 系数（ppm）：（-/+）ppm从当前读数偏移。通过编辑此因子来更正传感器读

数。控制器保存这些数据。 

o 氨气（ppm）：当前氨气读数 

o 根据需要使用左/右箭头键调整控制器读数。 

参见氨气处理。 

AMMONIA CALIBRATION 
   
PPM at 0VDC  0 
PPM at 5VDC  100 
Factor (ppm)  0 

AMMONIA (ppm) 15  
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10 安装菜单  

安装菜单是用来安装输入输出设备，同时为合适运行管理器设置临界参数。 

• 设置 

• 继电器布局 

• 模拟传感器 

• 数字传感器 

• 模拟输出 

• 通风小窗/卷帘设置 

• 温度定义 

• 风机风量 

• 鸡舍尺寸 

• 通信 

 

贴士: 如果一个 RLED 2.0 连接到白金版 Platinum Pro/Rotem Pro，则菜单包括“调光器”。参

见 调光器， 142 页 

10.1 设置 

要设置的通风模式，则执行冷启动。在冷启动时，选择通风模式。 

 

安装 

1. 设置 
2. 继电器布局 
3. 模拟传感器 
4. 数字传感器 
5. 模拟输出 
6. 通风小窗/卷帘设置 
7. 温度定义 
8. 温度定义 
9. 风机风量 
10. 鸡舍尺寸 
11. 通信 

设置 

語言  ENGLISH 

通风模式  精密 

语言  英语 
温度单位  摄氏度 
静压单位  英寸水柱 

风机空气容量单位  每分钟立方英尺 
长度单位  公制 

重量单位  Kg 
生长区域(1-4)  2 
最小通风 (动力)  是 
自然通风  否 
隧道  是 
历史分辨率  15分钟 
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设定如下信息: 

• 語言 从下拉菜单选择语言 

• 温度单位 摄氏度 /华氏度 

• 压力单位 毫巴 / 英寸水柱  / 帕 / 厘米水柱 / 毫米水柱 / 无 

• 风量单位 立方英尺每分钟 (CFM) / 立方米每小时(M3/H)  

• 长度单位 米 / 英尺 

• 重量单位 磅  / 千克 

• 生长区 1/2/3/4 

• 最小通风 (动力)  是 (动力) / 否 

• 自然通风 是/ 否 

• 隧道通风 是/ 否 

• 历史记录间隔 1分钟/ 5分钟/ 10分钟/ 15 分钟/ 30分钟/ 1小时 / 2 小

时 

10.1.1 定义静态压力单元 

在鸡舍/动物房间中激活/取消一个静态压力单元将决定通风的使用方法。 

• 激活静态压力单元：选择任何一种方法，查阅静态压力，页码39定义静态压力有关

的参数。 

• 取消静压单元：如果选择了无，将会通过时间或者电位计来控制通风。查阅肉鸡进

风口/卷帘级别，页码52。 

10.2 继电器布局 

参照下面的屏幕来定义连接至控制器的设备。 

贴士: 如果使用 Platinum Pro/Rotem Pro 继电器扩展盒，那么继电器数量将增加 137 个。 

1. 使用上下光标键选择需要选项。查阅输出功能列表，78页).  

2. 如果需要的代码是100及以上，在选择之前使用'+/-' 键，然后按个两位数就可以了。
例如，135就是 +/ -35。 

3. 要复制继电器，使用'如继电器# X' ，其中的'X' 表示已经存在于系统中的继电器。 
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• 使用上下箭头键，根据设备安装设定继电器 (技工的列表)  

• 如果您已经安装了电流感应继电器，Platinum Pro/Rotem Pro 会自动定义它们。电流感

应继电器将传输到继电器的电流传输到用户的电脑中，并当电流过低或过高发送报

警。此外，您还可以在历史记录里查看日常用电消耗。校准指导，请查阅继电器的

电流校准，76页。 

10.2.1 输出功能列表 

 继电器名称 支持数量 

1.  加热器 16 

2.  辐射加热器 低 16 

3. 辐射加热器  高 16 

4. 辐射加热器 点火 16 

5.  隧道风机 30 

6.  排气风机 20 

7.  搅拌风机 15 

8.  制冷 4 

9.  水帘 4 

10.  喷雾 4 

11.  通风开 • 2 (6.18及以下版本) 

• 4 (6.19 版本) 

12.  通风关 • 2 (6.18及以下版本) 

• 4 (6.19 版本) 

13.  隧道开 • 2 (6.18及以下版本) 

继电器布设 
继电

器 功能 编号 NO/NC 

1 < None> 0 — 
2 < None> 0 — 
3 < None> 0 — 
4 < None> 0 — 
5 < None> 0 — 
6 < None> 0 — 
7 < None> 0 — 
8 < None> 0 — 
9 < None> 0 — 
10 < None> 0 — 
N.O. Relay  

 

继电器布设 
继电器 功能 编号 NO/NC 
1 通风开 1 — 
2 通风开 2 — 
3 通风关 1 — 
4 通风关 2 — 
5 加热 1 — 
6 加热 2 — 
7 卷帘开 1 — 
8 卷帘关 1 — 
9 < None> 0 — 
10 < None> 0 — 
N.O. Relay  
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 继电器名称 支持数量 

• 4 (6.19 版本) 

14.  隧道关 • 2 (6.18及以下版本) 

• 4 (6.19 版本) 

15.  卷帘开 4 

16.  卷帘关 4 

17.  屋顶开 1 

18.  屋顶关 1 

19 通风速度 1 

20.  光照 4 

21.  水 4 

22.  料线 4 

23.  绞龙 4 

24.  额外系统 4 

25.  报警 (常闭) 1 

26.  安全失败 (常闭) 1 

27.  喂料口打开 1 

28.  喂料口关闭 1 

29.  料线上升 1 

30.  料线下降 1 

31.  水线上升 1 

32.  水线下降 1 

33.  主水线 1 

34. 旁路水线 1 

35. 水线 10 

36. WOD 4 

37. 如继电器 8 

38. 如模拟输出 8 
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10.2.2 继电器布局 – 帮助| 设置定义 

 当你仍然查看继电器布局菜单: 按帮助, 选择设置, 并且按输入键 

 

• 定义继电器运行模式- DC或AC  

贴士: AC 模式在控制盒内产生较少热量。 

10.3 模拟传感器 

该选项使用户可以安装模拟传感器，Platinum Pro/Rotem Pro 控制器认为温度传感器，湿度传

感器，CO2传感器，线路断流器是模拟传感器。这些传感器测量持续的信息，而不仅仅是开

和关 

 安装一个模拟输入卡 

 

 

 

• 输入温度 / 湿度传感器连接到每个输入（设置根据技工）。 

贴士: 如果传感器数字重复，传感器就会平均。 

10.4 数字传感器 

该项允许用户配置安装的数字传感器。如果鸡舍内装配了相应的设备，这些传感器可以监测

水和料的消耗量。数字输入包括开关以及脉冲输入，例如附属报警，料脉冲和脉冲水表。 

 安装一个数字输入卡 

 
模拟传感器  

In  功能 Num 
1 <无>    0 
2 <无>  <无> 0 
3 <无>  1. 温度传感器 0 
4 <无>  2.内部湿度传感器 0 
5 <无>  3. 外部湿度传感器 0 
6 <无>  4. CO2 传感器 0 
7 <无>  5. 测光仪 0 
8 <无>   0 
9 <无>   0 
10 <无>   0 

 

 
模拟传感器 

In  Function Num 
1 温度传感器1 1 
2 温度传感器 2 2 
3 温度传感器 3 3 
4 温度传感器 4 4 
5 温度传感器5 5 
6 温度传感器 6 6 
7 温度传感器7 7 
8 内部湿度传感器1 1 
9 测光仪 1 
10 电位计 1 
 

继电器布局 
继电器 运行模式   AC 
   
请注意: 推荐AC继电器模式 
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• 为每个传感器设定对应的输入（设置根据技工的安排） 

• 例: 数字传感器安装 

10.5 模拟输出 

该选项控制灯光调光器和变频风机。从菜单列表中选择需要的“输出功能“，然后键入合适的

电压。 

 安装一个模拟输出卡 

贴士: 输入连到每个输入项的传感器（设置根据技术人员的想法） 

 

 

 
数字传感器 

In  功能 
1 <无> <无>  
2 <无> 1. 水表  
3 <无> 2. 水帘水表  
4 <无> 3. 喷雾水表  
5 <无> 4. 饲料计量器  
6 <无>   
7 <无>   
8 <无>   
    
    
    
   

 

 
数字传感器  

In  功能 Num 
1 水表 1 
2 绞龙 – 1超时 1 
3 水帘水表 1 
4 喷雾水表 1 
5 水表 2 
6 <无> 0 
7 <无> 0 
8 <无> 0 
   

   

   

 

模拟输出 

输出编号 功能 编号 
最小电

压输出 
最大 
电压输出 

1 调光器 1 0.0 10.0 
2 调光器 2 0.0 10.0 
3 <无> 0 1. 变速风机 
4 <无> 0 2. 调光器 
5 <无> 0 3. 变速。搅拌风机 
6 <无> 0 4. 变频加热器 
7 <无> 0 5. 通风小窗 
8 <无> 0   
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• 输入连到每个输入项的传感器（设置根据技术人员的想法） 

• 以上是一个模拟输出配置的例子 

10.5.1 调光器，变速风机，变频加热器，变速搅拌风机控制 

• 设定调光器，查阅光照，页码64 

• 设定变速风机，查阅搅拌风机级别，页码55。 

• 设定变频加热器，查阅温度温度曲线帮助 温度曲线帮助  | 设置定义，页码21。 

• 设定变速风机，查阅搅拌风机级别，页码55。 

10.5.2 通风小窗，隧道卷帘，卷帘模拟输出控制 

通风小窗，隧道卷帘，和卷帘控制由： 

• 一个物理继电器 (设备连接到一个继电器) (查阅页码136) 或者。 

• 一个模拟输出(设备连接至一个已经连接至Platinum Pro/Rotem Pro 模拟输出卡的驱动

器)。 

指派一个模拟输出至通风小窗，隧道卷帘或卷帘并激活它们能够依照模拟输出自动的打开和

关闭。 

1. 定义一个输出作为通风小窗，隧道卷帘或者卷帘。 

2. 记录输出的编号。 

3. 根据驱动器需要输入最小最大输出电压。 

无论如何，要手动激活能够开和关，一个继电器必须连接至模拟输出。 

贴士: 以下步骤是由客户选用。 

4. 进入安装>继电器布设。 

5. 定义一个继电器是如模拟输出 (38)。 

6. 移动光标至编号列并且输入输出的记录号。 

7. 重复每一个继电器。 

 
模拟输出 

输出编号 功能 编号 
最小 
电压输出 

最大 
电压输出 

1 调光器 1 0.0 10.0 
2 调光器 2 0.0 10.0 
3 变速风机 3 0.0 10.0 
4 卷帘 2 1.0 9.0 
5 通风小窗 2 1.0 9.0 
6 隧道卷帘 1 1.0 9.0 
7 隧道卷帘   2 1.0 9.0 
8 变频加热器   1 0.0 10.0 
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贴士: 如果通风小窗运行超过模拟输出，电位计的反馈将失去作用。 

10.6 调光器 

Platinum Pro/Rotem Pro 支持在Platinum Pro/Rotem Pro 屏幕设置最多5个RLED 2.0调光器。 RLED 

2.0可通过Platinum Pro/Rotem Pro 通信卡或模拟输出卡连接。 RLED 2.0拥有2个独立通道； 即5

个RLED 2.0设备实现10个灯光通道。  

 先安装设备再设置RLED 2.0。当RLED 2.0连接到控制器时，调光器才显示在安装菜单

。更多信息参照RLED 2.0安装手册。  

贴士: 屏幕中，如果 RLED 2.0 连接到模拟输出卡，灯光行出现~（比如~灯光 6） 

1. 键盘：到测试-硬件清单，验证RLED出现并且状态是OK  

 

o 如果状态不是OK，重新检查接线。 

o 如果RLED 2.0连接到模拟输出卡 

 模拟输出将出现RLED 2.0 

 通道地址为0 

2. 进入安装>调光器。 

3. 在每个线路和通道（比如ADD-1, CH-A），将一个照明线路映射到RLED 2.0通道。此例

中有5个RLED 2.0，控制所有10个照明线路。  

HARDWARE CHECKLIST 
Card Box Slot Status Chann. 
Alarm 1    1 
Relays    40 
N.O. 1 1 1 OK 10 
N.O. 2 1 2 OK 10 
N.O. 3 1 3 OK 10 
N.O. 4 1 4 OK 10 
RDT5 
RLED 0 

4 
RLED 1 4 2 OK 2 
RLED 2 4 3 OK 2 
RLED 3 4 4 OK 2 
RLED 4 4 5 OK 2 
RLED 5 4 6 OK 2 
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→ 

 

o 可以将通道随机映射到照明线路。 

4. 进入设备 >照明。 

 

 

5. 定义参数为描述灯光，45页   

6. 主屏此时显示激活和非激活的照明线路。 

 

LIGHT DIMMERS 
ADD-1 CH-A ► <None> 
ADD-1 CH-B  ► 

 

<None> 
Light 1 
Light 2 
Light 3 
Light 5 
Light 6 
Light 8 
Light 7 
Light 8 
Light 9 
Light 10 

ADD-2 CH-A ► 
ADD-2 CH-B ► 
ADD-3 CH-A ► 
ADD-3 CH-B ► 
ADD-4 CH-A ► 
ADD-4 CH-B ► 
ADD-5 CH-A ► 
ADD-5 CH-B ► 
 
 

 

LIGHT DIMMERS 
ADD-1 CH-A Light 1 
ADD-1 CH-B Light 2 
ADD-2 CH-A Light 3 
ADD-2 CH-B Light 4 
ADD-3 CH-A Light 5 
ADD-3 CH-B Light 6 
ADD-4 CH-A Light 7 
ADD-4 CH-B Light 8 
ADD-5 CH-A Light 9 
ADD-5 CH-B Light 10 

 

LIGHT      
Day Time Light Intensity (%)      
  1  2  3  4  5  6  7  8 1 2 3 4 5 6 7 8 
1 
12 
12 
12 
12 
25 
25 
25 
25 
0 

00:00 
00:00 
01:00 
03:00 
21:00 
00:00 
03:00 
20:00 
23:00 
00:00 

              
              
                 
             
                 
                 
                 
                 
                 
 

100 
45 
0 
45 
0 
0 
35 
0 
35 
0 

50 
45 
0 
45 
0 
0 
35 
0 
35 
0 

50 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

50 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

50 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

50 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

50 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

100 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

 

SENSORS AV. TEMP. ACTIVE  
Temp1 37.9° 27.5° ■  Light 1 100% 
Temp2 16.2° ■ Light 2 50% 
Temp3 28.2° STATUS □ Light 3 50% 
E. Tmp1 28.8° 08:53:06 □ Light 4 50% 
E. Tmp2 28.4° Day: 2 □ Light 5 50% 
Press. 23 Set:  25.0 □ Light 5 50% 
Out T. 23.9° Level: 3 □ Light 6 50% 
Hum. In 58.7% Min. Vent □ Light 7 50% 
Hum. Out 61.9% FanOff: 176 □ Light 8 100% 
Weight 0.000     
Weights 0     

4  MESSAGES    
(2) Low Feed At Bin 2     
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10.7 通风小窗/卷帘设置 

 进入安装>设定，定义静压设备为无。. 

使用这个显示来定义通风窗机械装置的打开和关闭。你可以使用下面三种方法中的一种。 

• 时间 

• 电位计 

• 风向仪(仅自然通风程序) 

如果你规划一个卷帘或者通风小窗连接至一个电位计，那么Platinum Pro/Rotem Pro 控制器将

使用这种方法（不依照时间）。 

贴士: 在定义完使用方法之后，在肉鸡通风小窗&卷帘级别中定义开启级别，页码 38。 

10.7.1 使用时间来校准 

在 你的安装中输入每一个通风小窗和卷帘从小至最大的开启和关闭秒数。Platinum Pro/Rotem 

Pro 将通过计 算开启和关闭时间百分比的方法来调整静态压力。 

 

• 设定卷帘，隧道卷帘，第一小窗&第二小窗和屋顶小窗的完全开启/完全关闭的时间

（秒）。 

• 默认设定是60秒。  

贴士: 这个～符号是指派一个模拟输出设备 

10.7.2 使用电位计进行校准 

每个卷帘 /通风小窗/风门都可以连接至一个电位计。电位计能够精确反馈每一个设备开启

的值。下屏中，指派电位计到设备。 

 

 通风/卷帘设置 
 

卷帘  电位计 开

（秒） 
关

（秒） 
风向 

~ 卷帘 1 NONE 60 60 45 
 卷帘 2 NONE 60 60 45 
 风门 1 NONE 60 60 0 
 风门 2 NONE 60 60 0 
 隧道帘 NONE 60 60 0 
~ 第一通风窗 NONE 60 60 0 
 第二通风窗 NONE 60 60 0 
 屋顶通风窗 NONE 60 60 0 
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1. 按需要设计模拟传感器作为电位计（模拟传感器，页码，104）。 

2. 在这个显示中指定卷帘/通风小窗/隧道卷帘/风门的电位计。 

贴士: 你可以规划的设备数量等于继电器电位计的数量。. 

贴士: 这个～符号是指派一个模拟输出设备 

3. 校准电位计 (电位计校准 通风校准，页码125).  

贴士: 在校准电位计之后，时间的显示将更改为校准过程时间。 

如果电位计失败（意思是 在卷帘/通风小窗/风门运行时没有数值变化）： 

• 报警信息将会出现。 

• 连接至失败的电位计的卷帘/通风小窗/风门将会计算时间以开始工作，时间是经由

校准过程产生的。当然，如果有必要你可以输入新的开启和关闭时间。 

10.7.3 使用风向仪 

这个参数仅当自然通风被激活时使用。查阅预备步骤，页码75详细说明。 

10.7.4 停止风机 

停止风机参数允许在特定卷帘移动到最小位置以下时关闭风机。此功能可防止卷帘粘连，如

果静压力过高且卷帘尚未移动到可以降低压力的位置。 

 

贴士: 默认为不开启。 

 

 通风/卷帘设置 
 卷帘  电位计 开（秒） 关（秒） 风向 
~ 卷帘 1 电位计 1 60 60 45 
 卷帘2 电位计 2 60 60 45 
 风门 1 电位计3 60 60 0 
 风门 2 NONE 60 60 0 
 隧道帘 NONE 60 60 0 
~ 第一通风窗 NONE 60 60 0 
 第二通风窗 NONE 60 60 0 
 屋顶通风窗 NONE 60 60 0 

 

VENT / CURTAIN SETUP 
Curtain  Pot Open 

(sec) 
Close 
(sec) 

Wind 
Dir 

Stop 
Fan 

~ Curtain 1 NONE  60 60 45 NO 
 Curtain 2 NONE  60 60 45 NO 
 Inlet      1 NONE 60 60 0 NO 
 Inlet      2 NONE 60 60 0 NO 
 Tunnel NONE  60 60 0 NO 
~ Vent      1 NONE  60 60 0 NO 
 Vent      2 NONE  60 60 0 NO 
 Attic Vent  NONE  60 60 0 NO 
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贴士: ~符号表示模拟输出装置。 

10.7.5 通风/卷帘帮助｜设定定义 

当使用时间进行校准时这些参数启用保护一个精确的卷帘位置。 

 在查看通风.卷帘菜单期间：按帮助键，选择设置，然后按输入键。 

 

• 从/至时间：在校准已经启用内的时间段。 

• 卷帘校准步数:为卷帘设置在需要的打开和关闭量后的校准点。在校准过程中，如果

卷帘开口度大于50%，它将开到100%，然后回到前面的位置。如果卷帘开口小于

50%，它将关到0%，重新调整，然后开启返回到前面的位置。默认值：99 

• 通电时校准:当从断电中恢复时，该参数指引Platinum Pro 自动校准小窗。在很多备份

系统，可能会打开气源小窗。当Platinum Pro 恢复控制时，小窗位置就不正确。在通

电时校准可以将控制器和实际位置协调同步起来。. 

• 边缘接近%：卷帘将根据接近边缘来开启或关闭。例如，当设定是10%时，当卷帘

开启低于10%时将关闭，当开启超过90%时将完全开启。 

• 低于此温度时关闭.（舍外）：当舍外温度达到这个点卷帘将关闭。 

• 这个参数需要定义一个温度传感器作为舍外温度传感器（参阅温度定义）。 

• 目标位置精度：确定开启范围目标。当通风口或者卷帘达到运行位置，其维持在该

位置，不再试图经常调整位置. 

10.8 温度定义 

该项允许用户为不同的保温伞和热源区分配特定的温度传感器。此外，还可以指定传感器到

特定的装置上。注意，如果传感器选项为空，会为其指派默认值。 

 
冲洗命令 

卷帘校准  
从时间 0:00 
至时间 0:00 
校准步数 0 
电源关闭通风校准 NO 
边缘接近% 10 
低于此温度关闭（舍外） 32 
低于此温度关闭（舍外）  
目标位置精度 0 

 



 

 © Munters AB, 2021 147 

使用'+/-'键为第一到第十八个温度传感器选择不同的项。鸡舍，保温伞，隧道传感器应用到

各个设备上，当没有传感器指定到各个设备时，平均温度应用到各个设备。如果任何一个传

感器失败或者是丢了，平均温度就是默认值，会取代其值。 

贴士: 传感器 10-18 需要安装第二个模拟卡。  

 

• 使用+/-键来增加或者去掉““以分配传感器到对应的特定功能 

贴士: 如果您使用的是两个（2）输入模拟卡，屏幕显示温度。传感器 1-18（参考上面的

屏幕截图）。 

贴士: 屋顶传感器没有安装时，它将以平均温度运行。 

贴士: 这个～符号是指派一个模拟输出设备 

在安装 |温度定义中按需要分配温度传感器。不能与温度传感器对应的装置不出现，例如排

气风机、隧道风机，料线，灯光等等。 

贴士: 排气风机和隧道风机不出现，是因为在设备| 通风级别中设定的通风级别控制其运
行。反过来说，搅拌风机出现，即使是在设备 |  搅拌风机级别适用于它们，但是因
为它们同时根据在设备 | 搅拌风机程序根据程序 B 的要求或者程序 C 的推荐的分配
的特定传感器而运行。 

温度定义 
功能 温度. 传感器 
 1 2 3 4 5 6 7 8 9  
整个鸡舍 √√√▪   ▪   ▪  ▪  ▪ 
隧道设置 ▪   ▪   ▪  ▪  ▪   ▪   ▪ 
屋顶 ▪   ▪   ▪  √  ▪   ▪   ▪ 
舍外 ▪   ▪   ▪  ▪  √   ▪   ▪ 
～ 搅拌机 ▪   ▪   ▪  ▪  √   ▪   ▪ 
～ 搅拌机 ▪   ▪   ▪  ▪  √   ▪   ▪ 

～ 搅拌机 ▪   ▪   ▪  ▪  √   ▪   ▪ 
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10.9 风机风量 

该项让用户输入风机通风量。输入排气和隧道风机的通风量。单位在安装 |设置中选择。 

 

1. 进入安装>继电器布设和/或 安装>模拟输出，定义风机。 

2. 进入安装>设定，定义风机风量单位。. 

3. 进入安装>风机风量，为排气/隧道风机定义空气风量（默认设定如上图所示）。 

贴士: 该项可以让通风表中显示每个级别的通风量（仅限精密模式下）。 

贴士: 这个～符号是指派一个模拟输出设备。 

10.10 鸡舍尺寸 

该选项让用户输入鸡舍尺寸。设定值以鸡舍实际尺寸为准。这些尺寸主要用于计算风冷效应

。风冷效应可以显著降低温度). 

 

风机风量 
 风机 CFM 
~ 隧道风机 1 24600 
~ 隧道风机2 24600 
 隧道风机3 29400 
 隧道风机 4 29400 
 隧道风机 5 29400 
 隧道风机6 29400 
 隧道风机 7 29400 
 隧道风机 8 29400 
~ 隧道风机 9 29400 
~ 隧道风机10 29400 
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• 定义鸡舍的长宽高 (控制器会计算其总面积)。 

• 在公制或非公制内设定尺寸单位，进入安装>设置，然后向下滚动光标至长度单

位。 

贴士: 这些信息可以帮助计算热键 2 显示的冷风效应（仅限隧道通风模式下）。 

10.11 通信 

该菜单定义通信器的使用。 

 

• 定义通讯设置: 

o 波特率:该参数主要用来定义远程或者本地电脑连接通信时的速率。默认是

9600表示每秒接收大概1000个字节。如果该速率连接失败，请尝试低一点的

速率。 

o 鸡舍编号: 每个控制器在网络上都必须有一个唯一的号码，因此 通信软件才可

以区分每个独立的控制器。注意，所有的号码都在1-64范围以内。 

通信设置 
波特率 9600 
鸡舍编号 1 
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11 附录 A: 输出数据 

表 1：传感器读数 

传感器 定义 

温度 显示特定的传感器读数 

舍外温度. 舍外温度 

压力 压力 

舍内湿度 舍内湿度 

舍外湿度 舍外湿度 

重量 平均重量 

重量数 重量数量 

紧急温度1 与紧急卡1相关的温度 

紧急温度2 与紧急卡2相关的温度 

断流器 断流器 

表 2：输出目录（活动） 

输出 定义 

报警 是激活或不是。请注意，这始终显示在最后。 

加热 表示运行热量数量 

加热高 表示运行热量高数量 

隧道风机 表示运行隧道风机数量 

排气风机 表示运行排气风机 

搅拌风机 表示运行搅拌风机数量 

湿帘 表示运行湿帘数量 

加湿器 表示运行加湿器数量 

小窗  
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输出 定义 

隧道  

卷帘 表示打开的百分比 

外部系统 表示运行的外部系统数量 

灯光 请注意，这些指的是输出的百分比 

水 表示运行水的数量 

饲料 表示运行饲料数量 

绞龙 表示运行绞龙数量 

辐射低 表示运行辐射热量低数量 

辐射高 表示运行辐射热量高数量 

表 3：状态读数 

状态 定义 

时间 特定时间 

日 日龄 

设定 目标温度 

便宜 温度曲线帮助|设置参数 

鸡舍模式 控制模式帮助|设置参数 

级别 级别数量 

隧道，自然，最小通

风 
控制器的状态 

风机关 循环结束还需多长时间 

风机开 循环开始还需多长时间 

曲线关 当位于曲线温度低或控制模式帮助|设置“温度曲线”参数设置为OFF

时发生。 

湿度处理 表示何时出现 

湿帘冲水 表示何时出现 
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状态 定义 

乳头冲洗 表示何时出现 

表 4：事件表 

事件 事件说明 

电源关 断电时出现 

电源开 当电源接通时出现 

冷启动 完成冷启动时出现 

改变级别 根据一个特定阶段而变化 

备用设置提醒 帮助|设置：“设置温度。变化提示（差值）参数 

报警开 当报警开时出现 

设置改变  

开关改变  

新鸡群 出现更新新的鸡群时出现 

重置报警 重置报警完成时会出现 

系统信息 # 仅限Munters' 技术人员使用 

报警卡故障 报警卡失败时，会出现 

数字卡故障 数字卡失败时，会出现 

存储卡复位 由于干扰使系统复位时，会出现 

最小通风 最小通风发生时出现 

自然通风 进入自然通风时，会出现 

隧道通风 进入隧道通风时出现 

报警测试 报警测试完成时，会出现 

精密模式  

标准模式  

日龄变了 当生长日龄改变时，会出现 
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事件 事件说明 

最小通风低压报警关

闭 
最小通风低压报警关闭时出现 

最小通风低压报警启

动 
最小通风低压报警启动时出现 

隧道低压报警关闭 最小通风低压报警启动时出现 

隧道低压报警气动 隧道低压报警被启用时出现 

访客登陆 访客在用他自己的密码登录时出现 

用户#1-5登陆 在用户在用他自己的密码登陆时出现 

管理员登陆 当管理员在用自己的密码登录时出现 

更改访客密码 当访客改变他自己的密码时出现 

更改用户#1-5密码 当用户改变他自己的密码时出现 

更改管理员密码 当管理员改变自己的密码时出现 

从插头读取数据 在从插头读取数据时出现 

系统 在系统尝试恢复自己时出现，例如有干扰时 

系统锁定 当要么使用正确的密码，或使用快捷键'9'，或5分钟后自动出现 

空鸡舍模式 在设定的某个特定时间出现 
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12 附录 B: 蛋鸡模式 

这些章节是Platinum Pro/Rotem Pro 蛋鸡模式的功能详细说明。 

• 蛋鸡模式主屏 

• 蛋鸡模式通风小窗和卷帘级别 

12.1 蛋鸡模式主屏 

 

图24: 蛋鸡主屏 

 

图25:蛋鸡模式活跃的传感器 

12.2 蛋鸡模式通风小窗和卷帘级别 

设定符合通风级别的卷帘级别。 

1. 进入安装>继电器布设 (页码136), 至少定义一个继电器作为卷帘开启，隧道卷帘开

启，通风小窗开启，或者风门开启。 

2. 进入控制>温度曲线，定义目标温度。 

传感器 实际温度. 启用 
Temp1 37.9° 27.5° Heat 1 
Temp2 16.2° Heat. Hi 1 
Temp3 28.2° 状态 Tun. Fan 
E. Tmp1 28.8° 08:53:06 Exh. Fan 
E. Tmp2 28.4° Day: 5 Stir 
Press. 23 Set:  25.0 Cool P. 
Out T. 23.9° Level: 3 Fogger 
Hum. In 58.7% Min. Vent Inlet 1 55% 
Hum. Out 61.9% FanOff: 176 Inlet 2 55% 
Weight 0.000  Inlet 3 50% 
Weights 0  Tun. 1 0% 

4  MESSAGES Alarm 0% 
(2) Low Feed At Silo 2    

 

启用 
Heat 1 
Heat. Hi 1 
Tun. Fan 
Exh. Fan 
Stir 
Cool P. 
Fogger 
Inlet 1 55% 
Inlet 2 55% 
Inlet 3 50% 
Tun 1 0% 
Attic 0% 

 



 

 © Munters AB, 2021 155 

3. 进入安装>设定，激活自然通风（页码135）。 

4. 进入设备设定>通风小窗&卷帘级别，定义风机工作的百分。 

5. 设定帮助内需要设置的参数。 

 

 

• 通风级别: 只读。 

• 隧道卷帘/卷帘/通风小窗：设定对应级别的隧道卷帘的位置。如果你有静态压力传

感器并且在隧道模式中打开（控制｜静态压力｜帮助｜设定），这个设定将是隧道

风门的最小位置。 

贴士: 查阅肉鸡通风小窗&卷帘级别帮助｜设定，解说帮助设定的详细资料。 

12.2.1 蛋鸡风门控制 

风门能够通过下面两种模式进行控制： 

• 压力: 在这种模式下，风门将依照静态压力来开启和关闭。 

• 位置:在这种模式下，风门将依照温度来开启和关闭。 

选择怎样控制风门的方法： 

1. 进入设备>通风小窗&卷帘级别>帮助。 

2. 移动光标至风门然后选择压力或者位置。 

12.2.1.1 压力控制 

当选择压力控制时，风门工作类似于通风小窗，即，风门的开启和关闭将参照静态压力。每

一个风门都是独立的；没有风门控制另一个风门的。这些数字表示开启的百分比。 

通风&卷帘级别 
级别 屋顶 隧道 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 
10 

45 
45 
40 
40 
45 
45 
45 
45 
45 
40 

45 
45 
40 
40 
45 
45 
45 
45 
45 
40 
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• 级别：只读。 

• 风门平均值：开启的百分比。 

贴士: 搁置帮助>设定的参数在使用压力控制时将失去关联。 

设定压力控制： 

1. 在每一个级别，移动光标并输入风门的平均开启度。 

2. 按输入键。 

3. 进入安装>卷帘设定（页码107），设定打开和关闭的时间。 

12.2.1.2 位置控制 

当选择位置控制时，风门的开启和关闭将依照温度。当实际的温度和目标温度不同时，风门

将开启或关闭。这些数字显示的是开启的百分比。 

 

• 级别: 只读。 

• 风门平均：设定由级别控制所有风门开启的位置。 

• 风门 1/2/3 – 12:设定个别风门由级别控制开启的位置。增至12个风门设定。 

贴士: 当设定个别风门开启时，配置每一个风门对应的温度传感器。查阅页码 108.。 

通风&卷帘级别 
级别 风门平

均位置 
  

1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 
10 

45 
45 
40 
40 
45 
45 
45 
45 
45 
40 

  

 

通风&卷帘级别 
Level Inlet Avg Inlet 1 Inlet 

2 
Inlet 

3 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 
10 

50 
40 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

45 
35 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
  

40 
30 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
  

45 
35 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
0 
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设定位置控制: 

1. 在每一个级别，移动光标并输入对应的开启度。 

2. 按输入键。 

o 无论哪个参数，风门平均或者风门1/2/3，后设定的将决定最终的开启度。例

如，如果你输入了风门1/2/3的参数，然后输入风门平均的参数，那么这个参

数将不考虑风门1/2/3的参数。 

o 当输入 "0"是则取消这个参数。 

12.2.2 蛋鸡通风小窗&卷帘（风门）级别帮助｜设置详细定义 

 

风门 

• 运行由压力/位置: 选择风门开启的模式，由压力或位置。 

贴士: 仅当使用由位置控制运行时，配置开启%补偿，延时，最大开启补偿和温度滞后。 

• 开启%补偿：实际温度与目标温度相差每一度的开启/关闭，风门： 

o 将增加开启的百分比（如果实际温度高于目标温度） 

o 将减少开启的百分比(如果实际温度低于目标温度) 

例如，如果实际温度高于目标温度2°，风门将增加开启6% 。默认：1 %/°F。 

• 延时（分钟）：当温度传感器记录的温度发生变化，控制器在改变风门位置之前的

等待时间。默认：5分钟。 

• 最大开启补偿：: 当风门的开启度没有超过设定的级别至这个数量时，将不考虑温

度。默认：10%。 

• 温度滞后：定义当温度超过这个补偿区间时，风门才开始运行。默认： ±0.5° F 

例如，如果目标温度是80°，温度滞后1°，风门将在高于81°或低于79°时开始工

作。 

系统参数 
屋顶 

运行的最小屋顶温度 
运行至级别 
运行从时间 
运行至时间 
停止屋顶的最大温度 

区域风门 
根据压力/位置 
开启补偿 % 
延时（分钟） 
最大开启补偿 
温度滞后 
风门校准步数 

 
85 
10 
0:00 
0:00 
100.0 
 
 
POS. 
3 
5 
10 
0.5 
5 
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• 风门校准步数：设定风门运行开启/关闭（步数）多少步之后进行校准。在校准期

间，如果卷帘开启超过50%，那么它将会开启至100%，进行校准，然后返回至之前

的位置。如果卷帘开启低于50%时，那么它将关闭至0%，进行校准，然后返回至之

前的位置。默认：99.。 

 

图26: 图解风门开启的滞后 

图28 是风门的滞后的一个例子图解。风门设定开启50%，每度的开启补偿是3%。目标温度

是80.0°，，温度滞后是0.5°。当温度在79.5°至80.5°之间时，风门开启停留在50%。如果温

度上升至81.0°，风门将开启至53%。 

• 绝对最小位置（%）：定义区域进风口的最小打开位置。它们不会在低于此参数时

关闭。 

• 电机延时（秒）：打开或关闭区域进风口的电机开始运行之前的延时。 
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13 附录 C: 种鸡 

• 蛋房设置 

• 鸡蛋计数器 

• 蛋房水和饲料 

• 蛋带运行时间 

• 蛋房热屏 

• 鸡舍巢功能 

• 工作室控制 

• 秤臂 

• 种鸡高级喂料 

• 蛋房历史 

 

13.1 蛋房设置 

以下步骤详述了设置蛋房功能需要实施的步骤. 

1. 在安装 > 继电器布局中， 将5个继电器定义为: 

o 蛋房加热器  

o 蛋房风机 1  

o 蛋房风机 2  

o 蛋房制冷  

o 加湿器  

SENSORS AV. TEMP. ACTIVE 
Temp1 37.9° 27.5° Heat 1 
Temp2 16.2° Heat. Hi 1 
Temp3 28.2° STATUS Tun. Fan 
F.Wgt 3.21 08:53:06 Exh. Fan 
M. Wgt 3.33 Day: 2 Stir 
Press. 23 Set:  25.0 Cool P. 
Out T. 23.9° Level: 3 Fogger 
Hum. In 58.7% Min. Vent Curt. 1 100% 
Hum. Out 61.9% FanOff: 176 Curt. 2 100% 
   Feeder  
   Auger  

4  MESSAGES Valve  
(2) Low Feed At Bin 2  Alarm  
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贴士: 参见继电器布设，98 页, 获取该屏幕详情. 

2. 在安装> 模拟继电器中, 将输入功能设置为温度传感器和蛋房湿度传感器  

贴士: 参见模拟传感器，100 页，获取该屏幕详情. 

3. 在安装 > 温度定义中，配置蛋房中运行的温度传感器.  

 

贴士: 参见 温度定义，146 页，获取该屏幕详情.  

4. 在 服务> 湿度校准中, 校准蛋房湿度传感器. 

 

贴士: 参见湿度校准，71 页，获取该屏幕详情. 

5. 在控制 > 蛋房中, 设置下列打开/关闭参数: 

o 加热器温度 

o 风机 1温度  

o 风机 2温度 

继电器布态 
继电器 功能 Num NO/NC 
1 湿度 蛋房传感器 1 — 
2 蛋房制冷 1 — 
3 蛋房加热器 1 — 
4 蛋房风机 2 — 
5 < 无> 1 — 
6 < 无> 2 — 
7 <无> 1 — 
8 < 无> 1 — 
10  < 无> 9  <无> 
继电器编号  
 

温度定态 
功能 温度传感器 
 1 2 3 4 5 6 7 8 9  
全舍 √√√▪   ▪   ▪  ▪  ▪ 
隧道设置 ▪   ▪   ▪  ▪  ▪   ▪   ▪ 
小窗 ▪   ▪   ▪  √  ▪   ▪   ▪ 
外部 ▪   ▪   ▪  ▪  √   ▪   ▪ 
蛋房 ▪   ▪   ▪   ▪   ▪√√√ 

 

 

湿度校准 
传感器 湿度 因数 
内部-1 58.9 2.3 
内部-2 58.9 2.3 
外部 N/A --- 
蛋房 67 2.0 
   
按压向左/向右箭头校准  
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o 制冷温度 

• 加湿器相对湿度百分比  

 

6. 在 控制> 蛋房 > 帮助> 设置, 配置以下报警参数: 

o 低温 

o 高温 
o 低湿度 

o 高湿度 

o 延迟 (分钟) 

 

种鸡模式已配置. 

13.2 鸡蛋计数器 

Platinum Pro/Rotem Pro 种鸡模式支持每个控制器4个鸡蛋计数器。 Platinum Pro/Rotem Pro 支持

红外线鸡蛋计数器（详细信息参见鸡蛋计数器手册）下面详细说明如何设置： 

1. 进入系统>数字传感器定义4个传感器为鸡蛋计数器 

 

 

蛋房控制 
功能 开 关 
加热器温度 62.0 66.0 
风机1温度 70.0 66.0 
风机2温度 70.0 66.0 
制冷温度 74.0 70.0 
加湿器 % rh 65 70 
 

 

蛋房 
态警  

低温 62.6 
高温 71.6 
低湿度 70 
高湿度 80 
延迟 (分钟) 60 
 

 

 
DIGITAL SENSORS  

In  Function Num 
1 Water Meter  1 
2 Auger – 1 Overtime 1 
3 Cool Pad Water Meter  1 
4 Egg Counter  1 
5 Egg Counter 2 
6 Egg Counter 3 
7 Egg Counter 4 
8 < None > 0 
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2. 设置警报（参照63页警报设置帮助|设置定义，获取如何设置警报的详细信息。） 

• 低进料报警限值：如果料塔1-8的料位低于此限值，且时间介于打料区间，则报警。 

蛋计数器报警 

• 警报激活从/直到：设置控制器产生警报的周期。 

• 低蛋库计数鸡蛋/分钟：定义每分钟产生警报的鸡蛋数量。  

• 低计数报警延迟（分钟）：设置低计蛋数在产生警报之前必须经过的最小时间段。 

3. 主屏幕显示当前的总蛋数。 

 

4. 测试键盘上鸡蛋计数器传感器，进入测试>数字传感器。 

 

5. 进入历史>鸡蛋计数器，观察总的鸡蛋计数。 

 

SENSORS AV. TEMP. ACTIVE 
Eggs 1 500 27.5°   
Eggs 2 50   
Eggs 3 300 STATUS  
Eggs 4 400 08:53:06  
  Day: 2  
  Set:  25.0  
  Level: 3  
  Min. Vent   
  FanOff: 176   
     
     

4  MESSAGES   
Low Egg Count House 2    

 

DIGITAL IN TEST 
In. Sensor State Counter 
1 Egg Counter 1 1 0 
2 Egg Counter 2 0 0 
3 Egg Counter 3 0 0 
4 Egg Counter 4 0 0 
5 <None> 0 0 
6 <None> 0 0 
7 <None> 0 0 
8 <None> 0 0 
    
    

 

EGGS 
Day. 1 2 3 4 
1 524 457 567 345 
2 567 455 587 350 
3 0 0 0 0 
4 0 0 0 0 
5 0 0 0 0 
6 0 0 0 0 
7 0 0 0 0 
8 0 0 0 0 
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13.3 蛋房水和饲料 

在种鸡模式时，水和饲料计划与日龄独立。另外，种鸡模式能在喂料时间调低目标温度。当

鸡群开始喂料，它们聚集在料盘周围，温度上升（这将对鸡群饲料进食产生负面影响）。作

为补偿，在喂料时间之前或在喂料时，通过调低目标温度来增加通风.  

1. 进入设备> 水和饲料. 

 

2. 按要求设置参数: 

o 时间: 设置水、料盘或绞龙的事件时间.   

o 将水、料盘和绞龙线设置为连续、循环或关闭.  

3. 进入系统>设置，定义加料区域为“是”。 

o 如果不定义加料区域为“是”，加料区不出现在温度定义菜单。 

4. 进入 安装菜单 >温度定义，将温度传感器映射到饲料区（可选）。 

 

5. 进入设备 > 水和饲料 > 帮助（可选）. 

水和态料 
时间 水 料盘 绞龙 

开始 结束 1  2 1  2 1  2 
4:00 
4:45 
5:00 
7:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 

4:30 
5:15 
5:30 
8:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 

   
   
   

 
 
 
 
 
 
 

   
   
   
 
 
 
 
 
 
 

   
   
   

 
 
 
 
 
 
 

 

TEMPERATURE DEFINITION 
 Function  Temp. Sensor 
  1 2 3 4 5 6 7 8 9  
 Full House √√√▪   ▪   ▪  ▪  ▪ 
 Tunnel setting ▪   ▪   ▪  ▪  ▪   ▪   ▪ 
 Attic ▪   ▪   ▪  √  ▪   ▪   ▪ 
 Outside ▪   ▪   ▪  ▪  √   ▪   ▪ 
 Egg Room ▪   ▪   ▪  ▪  √   ▪   ▪ 
 Work Room ▪   ▪   ▪  ▪  √   ▪   ▪ 
 Feed Area ▪   ▪   ▪  √  √   ▪   ▪ 
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6. 如设备设置为循环，定义水/料盘/绞龙打开和关闭时间. 

7. 在喂料时调节目标温度（为增加通风）: 

a. 定义结束/开始时间. 

b. 定义目标温度抵消（为降低目标）. 

贴士: 禁用此功能，将抵消设置为 0. 

8. 控制种鸡的喂料时间: 

a. 在料线运行时，定义线下降和提升的时间（线降，线升时间）.  

b. 进入服务 > 料线校准. 

c. 输入料线升降需要的时间. 

贴士: 如果不知道这些时间，则进行测量. 

 

其他要点:  

• 在种鸡模式中, Platinum支持多达: 

o 10 个料盘 

o 4条水线 

水和态料 
  
目标温度调节  
更改目标从: 4:45 
更改目标至: 8:00 
目标温度抵消 : -5.0 
料线运行  
线 1 向下 (hh:mm) 4:45 
线 1 向上 (hh:mm) 5:00 
线2 向下 (hh:mm) 4:45 
线2 向上 (hh:mm) 5:00 
水循环时间  
循环开启 30 
循环关闭 270 
料盘循环时间  
循环开启 60 
循环关闭 200 
绞龙循环时间  
循环开启 50 
循环关闭 50 
 

料线校准 
  
功能 运行时间  (秒). 
料线  1 升  60 
料线1 降 50 
料线2 升 80 
料线2 降 40 
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o 4个绞龙 

在安装 >继电器中定义这些功能. 

• 结束时间和开始时间可以重叠。如，在上表中一条线从 4:45变为5:15 ，下一条线从 

5:00 变为 5:30. 如果有重叠，配置发生冲突，先后顺序为连续> 循环 > 关闭. 在上例

中: 

o 水线 2 将会循环运行从5:00 至5:30.   

o 料线1将在 4:45 至 5:15打开, 尽管线3将关闭料盘.  

13.4 蛋带运行时间 

Platinum种鸡可以测量蛋带的运行时间. 

 安装数字输入卡.  

1. 进入安装 > 数字传感器. 

 

2. 将一个传感器定义为蛋带. 

3. 进入历史 > 蛋带运行时间，查看数据.  

13.5 蛋房热屏 

种鸡模式支持以下其他热屏: 

 
蛋房状态。该屏幕显示当前温度、相对湿度计5个继电器的读数.  

 鸡秤  

 
数字态感器  

In  功能 Num 
1 水表 1 
2 绞龙 – 1 超时 1 
3 湿帘水表  1 
4 喷雾器水表  1 
5 水表 2 
6 料盘超时  1 
7 蛋带 1 
8 <无> 0 
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13.6 鸡舍巢功能 

鸡舍巢功能可以对最多4个鸡舍巢进行时间设定。 鸡群可以离开并返回鸡舍巢。  

13.6.1 鸡舍巢功能, 6.18及以下版本 

1. 在“安装-继电器布局”中指定最多4个鸡舍巢为开启或关闭。  

2. 在“控制-鸡舍巢”中定义参数： 

 

o 开启时间：各鸡舍巢门开启时间。 

o 时长：鸡舍巢门开启的时长。 

o 关闭时间：各鸡舍巢门关闭时间。 

o 时长：鸡舍巢门关闭的时长。 

13.6.2 鸡舍巢功能 

版本6.19中，巢功能以两种不同的方式运行，具体取决于打开和关闭巢所需的继电器数量。 

• 单继电器 

• 双继电器 

13.6.2.1 单继电器 

使用单个继电器时： 

• 通电打开笼子 

• 断电关闭笼子 

用户定义继电器何时打开（通入电流）和何时关闭（停止电流），从而打开或关闭笼子。 

1. 在安装>继电器布局中，将最多将4个继电器指定为巢打开继电器。屏幕上显示的是

定义的继电器数量。 

贴士: 在该设置中，无需将继电器指定为巢关闭。 

2. 在设备>巢>设置定义中，将巢模式定义为单一。 

Nests 
Num Open  Close  
 Time Duration Time Duration 
1 0:00 0 0:00 0 
2 0:00 0 0:00 0 
3 0:00 0 0:00 0 
4 0:00 0 0:00 0 
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3.在设备>巢中，定义： 
o 时间：继电器启用或禁用的时间计划（每天） 
o 巢：在每个巢下，定义其打开还是关闭。 

 •:笼子关闭 

 √:笼子打开 

 在下面的示例中，巢 3和 4在 12：00打开，在 15：00关闭。巢 1和巢 2在

15：00打开，一直开放到第二天 12：00 

 

13.6.2.2 双继电器 

使用双继电器时，一个继电器打开笼子，另一个关闭笼子。必须为每个功能提供特定的命

令。笼子保持打开或关闭，直到发出更改状态的命令。 

1. 在安装>继电器布局中，将最多指定4个继电器为巢打开或关闭继电器。屏幕上显示

的是定义的继电器数量。 

2. 在设备>巢>设置定义中，定义巢模式为双继电器。 

 

3. 定义要求打开或关闭笼子的时间。 
4.在设备>巢中，定义： 

o 时间：这安排了一个继电器被激活。 

o 巢：在每个巢下，定义哪个继电器来控制这个巢。 

 O:巢打开 

 C:巢关闭 

 •:无动作（继电器关闭或释放） 

在下面的示例中，巢 3和 4在 12：00打开。巢 2在 15：00打开，巢 3在 16：00

关闭，巢 2和 4保持打开。 

SYSTEM PARAMETERS 
NEST 

Nest Mode 
Dual Mode 

Open Duration Time (sec) 
Close Duration Time (sec) 

 
Single 
 
30 
30 

 

Nests 
   
Num Time 

hh:mm 
Nest 
1 2 3 4 

1 12:00 • • √ √ 
2 15:00 √ √ • • 
3 0:00 • • • •  
4 0:00 • • • •  

 

SYSTEM PARAMETERS 
NEST 

Nest Mode 
Dual Mode 

Open Duration Time (sec) 
Close Duration Time (sec) 

 
Dual 
 
30 
30 
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13.7 工作室控制 

显示屏中可以控制工作室温度。 

 

1. 进入控制>工作室控制，设定下列开启/关闭参数： 

o 加热器1和加热器2温度 

o 风机1温度 

o 风机2温度 

2. 进入系统>温度设定中，设定1个或2个传感器作为工作室温度传感器（此参数详细内

容可参考99页“温度设定”）  

 

13.8 秤臂 

分配饲料时，每个料塔各有机械臂，配料循环结束时机械臂断开连接以停止加料。断开时，

机械臂将信号传送到料塔，通知料塔重新加料。 Platinum Pro/Rotem Pro 可以在历史事件中记

录这些信号。 

定义秤臂： 

1. 进入安装 > 数字传感器.  

2. 将其中一个数字传感器定义为秤臂。 

Nests 
   
Num Time 

hh:mm 
Nest 
1 2 3 4 

1 12:00 • •  O  O 
2 15:00 •  O •   • 
3 16:00 •  •  C  •  
4 0:00 •  •   •  •  

 

WORK ROOM CONTROL 
Function On Off 
   
Heater 1 (Temp) 
Heater 2 (Temp) 
Fan 1 (Temp) 
Fan 2 (Temp) 

16.7 
16.7 
21.1 
21.1 

18.9 
18.9 
18.9 
18.9 

 

WORK ROOM CONTROL 
Function On Off 
   
Heater 1 (Temp) 
Heater 2 (Temp) 
Fan 1 (Temp) 
Fan 2 (Temp) 

16.7 
16.7 
21.1 
21.1 

18.9 
18.9 
18.9 
18.9 
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• 进入历史>事件列表，当机械臂断开时开始喂料。 

 

13.9 种鸡模式下称鸡的重量 

下一节详细介绍如何设置称来称量鸡的体重。 

 称的布局：使用肉鸡部分详述的流程。 

• 鸡秤设置 

• 鸡的体重历史 

13.9.1 鸡秤设置 

有两个选项可用于设置用作鸡体重曲线的参考体重，即使用控制器生成的曲线和使用工业标

准曲线。 

• 测量鸡的重量，自动曲线 

• 测量鸡的重量，定制/工业标准曲线 

13.9.1.1 测量鸡的体重，自动曲线 

1. 转到鸡秤>鸡秤设置 

 

2. 在体重方法中，选择自动 

 
DIGITAL SENSORS  

In  Function Num 
1 Scale Arm  1 
2 < None > 0 
3 < None > 0 
4 < None > 1 
5 < None > 0 
6 < None > 0 
7 < None > 0 
8 < None > 0 

 

 
TABLE OF EVENTS  

 Event Day Time 
1 Feed Delivered 1 13:27:05 
    
    

 

BIRD SCALE SETTING  
  
Weighing Method 
Scale 1 
Scale 2 
Scale 3 
Scale 4 

Auto 
Female 
Female 
Male 
Male 
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3. 转到鸡秤>鸡秤设置>帮助。定义参数（选项） 

 

o 公/母：上限/下限参数定义记录的体重范围。超过这些数量的鸡的体重与鸡

体重曲线不同，就被丢弃。请注意：公母鸡的默认范围是相反的。 

o  

4. 转到称>鸡的体重 

 

5. 鸡的体重屏幕显示每个性别当前生长日的目标体重。根据需要编辑体重。 

13.9.1.2 测量鸡的体重，定制/工业标准曲线 

1. 转到称>鸡秤设置 

 

2. 在重量方法中，选择曲线 

3. 转到称>鸡秤设置>帮助.定义参数（选项） 

 

o 公/母：上限/下限参数定义记录的体重范围。超过这些数量的鸡的体重与鸡

体重曲线不同，就被丢弃。请注意：公母鸡的默认范围是相反的。 

4. 转到称>鸡的体重>帮助。 

BIRD SCALE SETTING   
  
Female  
Upper Range [%] 10 
Lower Range [%] 15 
Male  
Upper Range [%] 15 
Lower Range [%] 10 

 

BIRD WEIGHT  
  
Current Female Weight 0.09 
Current Male Weight 0.09 

 

BIRD SCALE SETTING  
  
Weighing Method 
Scale 1 
Scale 2 
Scale 3 
Scale 4 

Auto 
Female 
Female 
Male 
Male 

 

BIRD SCALE SETTING   
  
Female  
Upper Range [%] 10 
Lower Range [%] 15 
Male  
Upper Range [%] 15 
Lower Range [%] 10 
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5. 定义参数： 

o 曲线偏移：输入用于调整体重曲线的因子。此量将添加到曲线中。范围：-
4.40到+4.41kg/Lb 

o 选择曲线： 

 定制：鸡的体重屏幕显示每天目标体重的一般曲线。您可以根据需要编

辑体重。 

 出厂默认曲线：鸡的体重屏幕显示使用行业标准下每天的目标重量。这

些数据点是只读的。注意公母鸡有不同的曲线。 

6. 转到称>鸡的体重。 

 

o 鸡的体重屏幕显示每个性别当前生长日的目标体重。 

 如果在帮助中选择了自定义，请根据需要编辑字段。 

 如果选择了工业标准，则所有字段都是只读的。 

贴士: 如果选择了自定义，控制器将保存对字段做的所有更改。也就是说，配置自定义曲
线后，可以转到帮助，选择工业曲线，然后返回并选择自定义，您定义的曲线将重
新出现。 

13.9.2 鸡的体重历史 

鸡的体重历史记录了公母鸡的体重统计数据，您可以查看每个性别或每个称的每日数据。 

 

 

BIRD WEIGHT 
  

FEMALE  
Curve Offset 0.00 
Select Curve Cobb500SDOt 
  

MALE  
Curve Offset 0.00 
Select Curve CobbMV 
 

 

BIRD WEIGHT  
 
Day Female Male 
0 0.09 0.10 
7 0.33 0.31 
14 0.63 0.66 
21 0.90 1.06 
28 1.21 1.46 

 

HISTORY 
Day Female. Uniformity No. Male 

0.00 
0.00 
0.00 
 

Unif. No.  
1 
2 
3 
 

0.00 
0.00 
0.00 
 

0.00 
0.00 
0.00 
 

0.00 
0.00 
0.00 
 

0.00 
0.00 
0.00 
 

0.00 
0.00 
0.00 
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13.10 种鸡高级喂料 

种鸡模式支持独特的混合加料和分配系统，包括： 

• 最多8个料塔混合加料 

• 将饲料分配到最多8个料线 

• 区分雄、雌、混合型的三种饲料分配 

• 支持最多24个喂料站（16个供雌性、8个供雄性） 

该系统中最多有8个料塔向各自的绞龙管道喂料，并将饲料传送到料称容器中。不同料塔的

饲料在料秤容器中混合，之后进入各级料斗，通过料斗向鸡群喂料。该系统的独特之处在于

区分雄、雌、混合型三种饲料分配方式，并且灵活地分配饲料供应。使用Platinum Pro/Rotem 

Pro 程序，可以定义整个喂料程序： 

• 设置料塔和对应的绞龙 

• 设定每个料塔的输出量 

• 采用哪一种加料程序 

• 设定哪些饲料站为激活状态 

工作原理  

• 料塔将饲料送入料秤容器；用户可以定义各个料塔的输出量（以总重量的百分比显

示）。  

• 饲料到达料称容器后，料塔的绞龙关闭；饲料继续达到料斗，之后进入料线。  

• 每个料斗可以输出1条或2条料线； 

• 在使用1条料线时，可以选择雄性或雌性或者混合型。 

• 如果使用2条料线，一条管道分配给雄性，另一条管道分配给雌性。 

• 当料斗清空时，重复加料程序直到预设的目标值。  

• 连续加料：标准加料程序下，饲料管道依序填加饲料。管道上某个料斗阀门关闭

后，下一个料斗的阀门才会开启。在高级加料模式下，可以设定同一条管道上料斗

填充的延迟时间。 
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图27: 双线路设计图 
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图28: 单线路设计图 

13.10.1 选择模式 

选择种鸡高级加料模式： 

1. 断开连接电源处的电源线。 

2. 重新接上电源，按住“删除”键。出现冷启动显示屏。 

3. 选择“是”。 出现“选择控制器类型”。 

4. 选择“种鸡” 

5. 选择“精度” 

6. 选择“高级加料”  

7. 按ENTER  
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13.10.2 设置 

警告：不要在加料循环过程中进行设置。  

1. 进入安装>继电器。  

 

2. 定义： 

• 最多设置8个继电器为绞龙。  

o 可以选择手动对绞龙编号。 

• 6.22版本：含有一个进料阀门 

• 最多2个中间料斗绞龙 

• 最多24个料斗料线阀门。 

贴士: 注 在 6.20 版中，Platinum Pro/Rotem Pro 支持 16 个公鸡料斗（17–32）。 

o Platinum Pro/Rotem Pro 设定料斗料线阀门编号1-16为雌性料斗阀门，料斗料线

阀门编号17-24为雄性料斗阀门。 

o 在16个雌性料斗阀门及8个雄性料斗阀门没有充分使用的情况下，可以手动对

这些阀门进行编号。比如，将前4个阀门编号为1-4，将第5个阀门编号为17。  

o 按照顺序对雌性或雄性阀门进行编号。例如 ： 

 1 – 4 、5 - 7和17 – 20 、 21 - 24是正确的。 

 1, 4, 7, 9 和 17, 21, 24 是错误的。 

3. 进入设备> 水和饲料. 

RELAY LAYOUT 
Relay Function NO. NC 
 CARD 1 
1 Auger 1 — 
2 Auger 2 — 
3 Auger 3 — 
4 Auger 4 — 
5 Auger 8 — 
6 Auger 5 — 
7 Auger 6 — 
8 Auger 7 — 
9 Line Hopper Valve 1 — 
10 Inter. Hopper Auger 2 — 
N.O. Relay  

 



 

 © Munters AB, 2021 176 

 

4. 按要求设置参数: 

o 时间: 设置水、料盘或绞龙的事件时间.   

o 将水、料盘和绞龙线设置为连续、循环或关闭..  

5. 进入设备 > 水和饲料 > 帮助（可选）. 

 

6. 如设备设置为循环，定义水/料盘/绞龙打开和关闭时间. 

7. 在喂料时调节目标温度（为增加通风）: 

o 定义结束/开始时间. 

o 定义目标温度抵消（为降低目标） 

贴士: 禁用此功能，将抵消设置为 0. 

o 加料循环: 

 每日：一周每天执行相同的时间表. 

 2 - 6天：选择一个循环持续选择天数，然后重复。例如，2天意味着循环

持续两天，然后重复. 

WATER & FEED 
Time Water Feeder  

From  To 1  2 1  2  
4:00 
4:45 
5:00 
7:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 

4:30 
5:15 
5:30 
8:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 
0:00 

   
   
   

 
 
 
 
 
 
 

   
   
   
 
 
 
 
 
 
 

 

 

WATER & FEED 
  
TEMP TARGET ADJUST  
Change Target From: 4:45 
Change Target To: 8:00 
Temp Target Offset: -5.0 
FEED LINE OPERATION  
Line 1 Down (hh:mm) 4:45 
Line 1 Up (hh:mm) 5:00 
Line 2 Down (hh:mm) 4:45 
Line 2 Up (hh:mm) 5:00 
WATER CYCLE TIME  
Cycle On 30 
Cycle Off 270 
FEEDER CYCLE TIME  
Cycle On 60 
Cycle Off 200 
FEED CYCLE  
Feed Day Cycle DAILY 
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8. 进入系统>料塔/绞龙布设。 

 

9. 将每个料塔对应到绞龙编号。  

o 使用此功能，必须在安装>继电器布设中确定绞龙。不确定绞龙就无法进行和

料塔的对应。  

o 默认情况下，显示屏出现4个料塔和绞龙。如果用户设定4个以上的继电器为

绞龙（或者只将1个绞龙设定为5或更高），显示屏出现8个料塔。  

o 显示屏出现8个料塔时，只能根据继电器设定的绞龙数目映射相应数量的料

塔。 

o 定义参数： 

 料塔：仅读取编号。 

 绞龙：将绞龙映射到料塔。定义为“无”（停止绞龙线路）或“绞龙”。

Platinum Pro/Rotem Pro 对绞龙编号，也可以手动编辑号码。编辑时输出相

应数字后按确认。 

 加料类型：料塔的饲料如果是给雄性或雌性分配，则定义相应的加料类

型的参数。另外也可以定义加料类型为“Both”（默认设置）或“None”。  

10. 在管理>饲料库存中，输入每个料塔的饲料数量。注意：如果料塔配备测压元件，

该表格将自动填写。 

 

 

11. 进入控制>饲料秤计划。 

SILO/AUGER LAYOUT 
Silo Auger Feed Type 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 

Auger 1 
Auger 2 
Auger 3 
Auger 4 
Auger 5 
Auger 6 
Auger 7 
Auger 8 

Female 
Male 
Female 
Female 
Male 
Male 
Male 
None 

 

FEED INVENTORY 
No. Date Silo 
  1 2 3 4 
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 

2-Jan-08 
5-Jan-08 
13-Jan-08 
-     - 
-     - 
-     - 
-     - 
-     - 

7800 
0 
8000 
0 
0 
0 
0 
0 

0 
9000 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

0 
15000 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

0 
10000 
0 
0 
0 
0 
0 
0 

Total Feed: 
ACTIVE 

15800 
√ 

9000  
√ 

150000 
√ 

10000  
√ 
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贴士: : 屏幕较宽，需滚动来查看所有参数。 

 

贴士:   
该显示取决于继电器设置和料塔/绞龙设置。  

12. 设定饲料混合和分配参数。 

• 数量：可以设定每天最多20次加料。  

• 类型：按照以下方式设定加料次数： 

o 雌性或雄性。设定为雌性或雄性时，只有相同类型的绞龙可以添加混合饲

料。比如，如果编号1设定为雄性，则所有设定为雌性的绞龙都不会在此时加

料。但是设定为Both的绞龙可以加料。（在料称-料塔/绞龙设定>加料类型中设

定绞龙） 

o Both：设定为Both时，设定为雄性、雌性或是Both的绞龙都可以增加混合饲

料。  

o None：选项None激活时，无法编辑该线路的参数。  

o 擦除：该选项擦除编号的一切参数设定。 

• 料塔绞龙（%）：对各个绞龙输入各料塔提供饲料的百分比。初始绞龙数值将根据

各个绞龙设定的百分比自动调整。  

o 线路指定为雄性或雌性的情况下，仅可以对满足该设置的绞龙（或设置为Both

的绞龙）改变百分比数值。  

 比如：如果线路设定为雄性，只有设定为雄性或Both的绞龙可以添加饲

料。光标自动跳过不匹配线路设置的绞龙  

 设置为None的绞龙不添加饲料。 

• 料斗绞龙：该参数是只读的。如设定1个绞龙，则显示1。如设定2个绞龙，则出现1

或2。 

o 如只有一个绞龙线路，可以匹配雄性、雌性或Both（最多24个阀门）。  

 1-16阀门为雌性 

MIXING AND FILLING 
No Start  Type Silo  Inter 

Hopper 
Auger 

Line Hopper Valves 

 Time  1 2 3 4  F F F M 
   M F M N  1 2 3 17 

1 5:00 None 0 0 0 0 1 0 0 0 9 
2 10:00 Female 50 50 0 0 1 50 50 50 0 
3 7:00 Male 50 0 50 0 2 0 0 0 50 
4 12:00 Male 34 33 33 0 1 50 50 50 0 
5 0:00 Female 0 0 0 0 2 0 0 0 0 
6 0:00 None 0 0 0 0 1 0 0 0 0 
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 17-24阀门为雄性（见图1） 

o 如有2条绞龙线路： 

 中间料斗绞龙1继电器必须映射到雌性的线路。 

 中间料斗绞龙2继电器必须映射到雄性的线路。 

• 阀门：设置每个进料站的进料量。 

o 6.21版本：0 - 22025磅/0 -9999公斤 

o 6.22版本：0 – 22025.8磅/0 -9999.9公斤。  

13.10.3 饲料秤帮助|设置定义 

 

详细说明: 

o 最大部分重量：输入饲料秤容器尺寸。 

o 绞龙最大运行时间【分钟】：此参数设置绞龙运行时间的警报。输入绞龙可

以运行的分钟数，之后主界面上会出现警报。 

o 非清空时间【分钟】：此参数设置喂饲容器的警报。容器应将其所有饲料分

配到饲料刻度线。如果饲料留在容器中，则可能意味着存在问题（例如，阀

门未打开）。设置饲料可以保留在容器中的时间，之后主界面上会出现警

报。 

o 停止重量区间：此参数（千克或磅）定义绞龙停止送料的区间。当输送的料
量接近该区间的最大重量时，控制器停止送料 。 

o 优化器：此参数设置设备对信号噪声的敏感度（由多种因素引起）。该敏感

度对控制器稳定自身起着重要作用。 更大量的噪音需要更快的优化。 要查看

控制器稳定性的指示，请进入“饲料秤菜单>测试”（参见第61页）并执行测

试。如果数字保持稳定，则表示优化较慢。 有三种设置; 默认、较慢、较快。  

贴士: 蒙特建议将此参数保留为默认级别。  

SYSTEM PARAMETERS 
 

ADVANCED FEEDING SETTINGS 
Maximum Portion Size 55 
Maximum Auger Time (min) 10 
Not Empty Time 60 
Stop Band Weight 2.2 
Optimizer Default 
Valve Close Time (sec) 7 
Feed Tare (A/D count) 0 
Female Line of Hoppers 
Auger Feed Rate (weight/min) 66 
Time to 1st Hopper 120 
Time to Last Hopper 240 
Line Hopper Feed Gap 30 
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o 阀门关闭时间【秒】：及时为清空饲料秤的的阀门关闭设置延迟（如有）。 

o 饲料皮重【A / D计数】：此规范用于由经过认证的技术人员执行的某些测

试。  

母鸡/公鸡料线料斗 

o 绞龙输料速度（重量/分钟）：定义在规定时间内输送给鸡只的料量 

贴士: 如果你只将一个继电器定义为 Inter，料斗绞龙在公鸡和母鸡的料斗输料线中输入相
同的速率。 

o 到第一个漏斗的时间：饲料从中央料斗输送到第一个料斗阀所需要的时间。 

o 到最后一个料斗的时间：饲料从中央料斗输送到最后一个料斗阀所需要的时

间。请注意最后一个阀门是指实际定义的最后一个阀门。例如：如果定义了

六个阀门，请输入饲料到达六号阀门所需要的时间。 

o 料斗进料时间差：饲料在两个料斗之间传输所需要的时间。 

13.11 蛋房历史  

• 进入 历史 > 蛋房 查看每日蛋房温度和湿度历史。按向右/左键切换视图 

 

 

 

蛋房 
日 温度 
 最小 平均 最大 
1 76 79 80 

 

蛋房 
日 湿度 
 最小 平均 最大 
1 62 65 69 
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14 质保（请勿翻译）  

质保和技术协助 

 

蒙特产品的设计和制造目的是提供可靠而令人满意的性能，但是无法保证不出现故障，虽然

这些产品都是可靠的产品，但是仍然可能出现无法预知的问题，用户必须考虑并安排充足的

应急或警报系统，如果这些系统无法运行，可能会造成需要返厂的设备损伤：否则，对于由

此产生的损失，用户将承担全部责任。 

对于首次购买产品的用户，蒙特将延长有限质保期，如果产品的运输、储存、安装和维护遵

循有关的要求，自产品交货之日起的一年内，蒙特确保产品在制造工艺和材料方面不会出现

问题。如果用户未经蒙特明确授权自行对产品进行维修，或用户未经授权自行维修之后产品

的性能和可靠性受到影响（以蒙特公司判断为准），或产品安装不当，或产品使用不当，上

述质保将会失效。如果产品因使用不当而受损，由用户承担全部的责任。 

对于猪管家Platinum Plus 中安装的其它供应商提供的产品（例如天线、电源、电缆等），

质保限定在供应商指定的范围之内：如果需要进行索赔，用户必须在发现问题的八天之内，

或有问题的产品交货之后的12个月之内书面提出索赔申请。从接到申请之日起，蒙特公司将

在三十天内采取对应的措施，蒙特有权在客户或自己的场地检查出现问题的产品（运输费用

由客户承担）。 

蒙特公司有权自行决定免费维修或更换存在问题的产品，然后将产品运回客户的场地，运费

由客户承担。如果出现非常常见的低价格部件（例如螺栓等）故障，而且用户急需使用，运

费可能会超过部件的价格，此时蒙特公司可专门授权用户在当地采购替换部件，蒙特公司将

对购买部件的成本进行补偿。 

拆卸部件产生的成本，或部件运抵用户场地所需的时间和相关差旅费用，不应由蒙特公司承

担。任何代理商、员工和经销商，都无权代表蒙特公司作出其它承诺或承担其它责任，除非

公司经理之一签署书面文件。 

 
 
 

警告：出于改善自身产品和服务质量的原因，蒙特公司有权在不通知用户的情况下对本手册

中的规范进行更改。 

 
 
 
 

如果出现下列情况，蒙特公司不承担作为制造商的责任： 

• 用户拆除安全设备； 
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• 使用未授权材料； 
• 维护不足； 
• 使用非原装备件和配件。 

 

除非具体合同条款规定，下列情况产生费用有用户承担： 

• 准备安装场地 
• 供电源（包括CEI EN 60204-1段落8.2规定的保护性等电位联结（PE）导线），以便

将设备连接至主电源 
• 根据制造商提供的关于安装的信息，提供适合设施要求的辅助性服务 
• 安装和装配所需的工具和耗材 
• 用于调试和维护的必备润滑剂 

 

用户必须购买和使用原装备件或制造商推荐的其它备件。 

产品的拆卸和组装必须由有资质的技术人员按照制造商说明执行。 

如果使用非原装备建或组装不当，制造商不承担责任。 

有关技术协助和备件的请求，可直接向您最近的蒙特办公室Munters office 提出，或通过以下

网址联系到我们:  https://munters.zendesk.com/hc/en-us 
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